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Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Allgemeines

_ Allgemeines

Die Ausfiihrungen (9407-9xx-3xxx1) der Multifunktionseinheiten KS98 sind mit einer PROFIBUS-DP Schnittstelle
ausgerustet, tiber die eine Ubertragung der Proze3-, Parameter- und Konfigurationsdaten mdglich ist. Der Anschlufd
erfolgt an der Riickseite des Gerates. Die serielle Kommunikationsschnittstelle ermdglicht Verbindungen zu
tibergeordneten Steuerungen, Visualisierungstools etc.

Eine weitere, standardmaRig immer vorhandene Schnittstelle ist die frontseitige nicht busfahige PC-Schnittstelle. Diese
dient dem AnschluR eines Engineering Tools, das auf einem PC abl&uft.

Die Kommunikation erfolgt nach dem Master/Slave-Prinzip. Der KS98/DP ist immer Slave.

Kenndaten des Leitungsmediums sowie die physikalischen und elektrischen Eigenschaften der Schnittstelle sind:
e Netzwerk Topologie
Linearer Bus mit aktivem Busabschluf3 (— S. 7) an beiden Enden. Stichleitungen sind mdglich (abhéngig vom
verwendeten Kabeltyp ist eine maximale Gesamtstichleitungslange bei 1,5Mbit/s von 6,6m und bei 3 .. 12
Mbit/s von 1,6m mdglich).

e Ubertragungsmedium
geschirmte, verdrillte 2-Drahtleitung (— EN 50170 Vol.2).

e Baudraten und Leitungsldangen (ohne Repeater) i}
Die maximale Leitungslange ist abhangig von der verwendeten Ubertragungsrate.
Die Baudrate wird durch die Masterkonfiguration vorgegeben.

Automatische Baudrate Maximale | eitungsldnge
Baudratenerkennung 9,6/19,2/93,75 kbit/s 1200 m

187.5 kbit/s 1000 m

500 kbit/s 400 m

15 Mbit/s 200 m

3..12 Mbit/s 100m

e Schnittstelle
RS485 mit AMP-Flachstecker; Vorort montierbar

o Adressierung: 0 ... 126 (Auslieferzustand: 126)
Remoteadressierung ist moglich

e 327 Gerdte in einem Segment. Mit Repeater auf 127 erweiterbar.

Der KS98 mit PROFIBUS-DP Schnittstelle bietet hinsichtlich Handhabung und Integration in ein PROFIBUS Netzwerk viele
Vorteile.

e Diagnose und Uberwachung
Anzeige von Busfehlern
(— "PROFIBUS Status” S. )
Signalisierung von Busfehlern tber
Funktionsblock S TATUS; dF—err (Sammel-Fehlermeldung — S. 96)
Funktionsblock *FEERL /*FWEITE (Einzel-Fehlermeldungen — S. 63)
Freeze und Synch Kommandos méglich

e Besonderheiten
Konfigurierbare ProzeRdatenmodule
Direktes Lesen und Schreiben von Ein- und Ausgéngen
Forcing von Eingdngen und Ausgéngen
Einfache Anbindung selbst an kleine Steuerungen
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Allgemeines

1.1 [EEEUIELD

Das Engineering Set besteht aus:
o Diskette

Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

—J-=4 3,5-Diskette (A:)

S| Ks98dp
—__| Et98
_I Example - Profibus.edg Engineering Beispiel fir ET/KS98
Pma_9801.gsd GSD-Datei
Pma9801x.dib GSD-Logos
Pma9801x.bmp GSD-Logos
= Pmadp1st.sbd Funktionsbaustein fir STEP® 5
_| Example.fix-
Pmadm1*.* Beispielprojekt in STEP" 5 fiir FixPoint
_| Example.flt -
Pmadm2*.* Beispielprojekt in STEP" 5 fiir Float
Pma_sup.arj Funktionshaustein fr SC;)FEP® 7 als S7-Bibliothek
Ks98demo.arj Beispielprojekt in STEP ™ 7 fiir S7-300
Ks98_01x.200 Typdateien
Demo308i.et2
Demo308r.et2
Demo95ui.et2 Beispielkonfigurationen COMPROFIBUS
Demo95ur.et?
Ks98demo.et?2

Schnittstellenbeschreibung fir PROFIBUS-DP

Lieferumfang

KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Hinweise zum Betrieb

“ Hinweise zum Betrieb atus PROFIEUS
PROFIBUS Statusanzeige Buszuariff = [.K,
Par-amet.er: = LK.
Der PROFIBUS-Status kann tiber Konfiaurat., = O.K.
Hauptmeni <+ Mutzdaten = (. K.
AlloemeineDaten <« M
Status PROFIEBUS
zur Anzeige gebracht werden.
Bedeutung der = 0.K. = Fehler
Meldungen: Buszuariff Buszugriff erfolgreich Buszugriff nicht erfolgreich
Farameter Parametrierung erfolgreich Parametrierung fehlerhaft
Konfisurat. | Konfigurierung erfolgreich Konfigurierung fehlerhaft
Hutzdaten Nutzdatenverkehr 0.K. kein Nutzdatenverkehr

2.2

23

Remote/Local

Die Schreib- Leseberechtigung fiir den KS98-DP sind wie folgt definiert:

e PC-Schnittstelle:
Schreib- Lesezugriffe sind immer erlaubt

e PROFIBUS-Schnittstelle:
Lesezugriffe sind immer erlaubt
Schreibzugriffe sind nur zuldssig bei Wi~ i t.elk =0 (— Seite 35)

Anschlu der Schnittstelle

Der PROFIBUS wird an der AnschluBleiste B angeschlossen.
Riickseitige serielle Schnittstelle, physikalische Signale auf RS485-Basis.

Fig.: 1 Anschlu8 PROFIBUS-DP
ngs

PROFIBUS-DP

PR ”‘\_,
) - 12 v
13 GND max. 1200m
L RXD/TXD-N(A)—— = = = = = = = = = — =
15 RXD/TXD-P(B) —— — — = = = = = = — = =

000,00

Der Aufbau entsprechender Kabel ist vom Anwender durchzufiihren. Dabei sind die allgemeinen Kabelspezifikationen
nach EN 50170 Vol.2 zu beachten.

2.3.1 Verlegen von Leitungen

Bei der Leitungsverlegung sind die vom Lieferanten der Masterbaugruppe
gemachten allgemeinen Hinweise zum Verlegen von Leitungen zu beachten:

e Leitungsfiihrung innerhalb von Geb&uden (innerhalb und
aulRerhalb von Schranken)

e Leitungsfiihrung auRerhalb von Geb&uden e

e Potentialausgleich N 31
e Schirmung von Leitungen '
e Malnahmen gegen Stérspannungen
e Lange der Stichleitung

o Der BusabschluRwiderstand ist im KS98 durch 2 Drahthaken-
schalter (S) zuschaltbar. Es miissen immer beide Drahtschalter
offen oder geschlossen (AbschluRwiderstand aktiv) sein.

0O o0D®@c o

HNIT |
V. —_ 55,5

EINE

Durch die Terminierung des Buskabels an beiden Enden eines Segments mit den Abschlusswiderstanden, ist
sichergestellt, da ein definiertes Ruhepotential auf der Leitung eingestellt ist, Leitungsreflektionen minimiert werden
und ein nahezu konstantes Lastverhalten am Bus eingestellt ist.

KS 98
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Hinweise zum Betrieb Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Zwei Varianten der Busleitung sind in der EN 50 170 spezifiziert. Mit dem Leitungstyp A kénnen alle Ubertragungsraten
bis 12 Mbaud genutzt werden. Neben der Standardleitung sind auch Leitungen fiir Erdverlegung, Girlandenaufhdngung
und Schleppkabel verfiigbar.

Die Leitungsparameter sind wie folgt:

Parameter | eitungstyp A
Wellenwiderstand in Q 135...165 bei 3..20MHz
Betriebskapazitat (pF/m) <30

Schleifenwiderstand (Q/km) <110

Aderndurchmesser (mm) >0,64

Adernquerschnitt (mm”) >0,34

Spezielle Hinweise zum Verlegen von PROFIBUS- Kabeln sind der PNO Technischen Richtlinie
" Aufbaurichtlinien fiir PROFIBUS-DP/FMS” (Best-Nr. 2.111 [dt]; 2.112 [engl.]) zu entnehmen.

2.3.2 BusanschluBstecker
() Schraubadapter: Fig.: 2 Schraubadapter

Um das Buskabel an den Busanschlustecker (Bestell Nr. 9407 998
00021) anzuschlieBen, isolieren Sie das Kabel gemaR Fig.: 3 ab.
AnschlieBend montieren Sie das Buskabel, indem Sie gleiche Adern
am gleichen Anschlu3 A oder B anschlieBen (z. B. Anschlul A immer
mit griinem Draht verdrahten und Anschluf3 B mit rotem Draht).
Beachten Sie dabei, dal} der Kabelschirm blank unter der
Zugentlastung aufliegt.

Fig.: 3
11 < 155 '11' 5
:‘:' 2‘:

L =g | =

Fig.: 4 Verdrahtungsbeispiel mit Schraubadapter

() Sub-D Busadapter: Fig.:5  Sub-D Busadapter

Sollen in einer Anlage standard PROFIBUS Anschlul3stecker B

(9 pol. Sub-D) verwendet werden, so ist der Sub-D Busadapter zu 12

verwenden (Bestell Nr.: Flachsteckerausfiihrung 9407 998 00031 w13

Schraubklemmenausfiihrung 9407 998 00091). 14
15

16

Fig.: 6

Die AbschluBwiderstande im KS98 sind, bei Verwendung von BusanschluRsteckern mit AbschluRwiderstanden,
abzuschalten (offene Drahthakenschalter)

AnschluB der Schnittstelle 8 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Hinweise zum Betrieb

24

241

242

Anlagenaufbau

Minimalausbau einer PROFIBUS-Anlage

Eine PROFIBUS-Anlaze besteht mindestens aus
folaenden Komronenten:

einem Busmaster, der den Datenverkehr steuert,

einerm oder mehreren Slaveteilnehmer. die auf
Anforderuna vorm Master Daten zur Verflsuns
stellen:

dem Ubertragungsmedium, bestehend aus Buskabel und Busstecker
zum Verbinden der einzelnen Teilnehmer, einem Bussegment oder
mehreren, die mit Repeatern verbunden sind.

Master

cee

1... 31 Slaves pro Segment

Maximalausbau einer PROFIBUS-Anlage

Ein Bussegment besteht aus maximal
32 Feldgeraten (aktive und passive).

Die gréRRtmdgliche Anzahl von ik Segment
Slaveteilnehmern, die an einen A ]

PROFIBUS-Master (iber mehrere I_il " IE
Segmente hinweg betrieben werden

konnen, wird durch die interne Segment 2
Speicherstruktur des eingesetzten u’—_&
Masters bestimmt. Deshalb sollten Sie R

sich beim Planen einer Anlage tiber die I
Leistungsfahigkeit des Masters @ Segment 3 5 |

informieren. An jeder Stelle kann das
Buskabel aufgetrennt werden und

durch Hinzufiigen eines Bussteckers E’ Slave ohne AbschluBwiderstand [I] Slave mit AbschluBwiderstand
ein neuer Teilnehmer aufgenommen
werden. Am Ende eines Segments I_E] Repeater ohne AbschluBwiderstand E Repeater mit AbschluBwiderstand

kann die Busleitung bis zu den
vorgegebenen Segmentldngen
erweitert werden und fir
Erweiterungen ebenfalls neue Teilnehmer angeschlossen werden. Die Lange eines Bussegments ist abhéngig von der
eingestellten Ubertragungsgeschwindigkeit. Die Ubertragungsrate wird im Wesentlichen durch die Anlagenkonstellation
(Ldnge eines Segments, verteilte Ein-/Ausgénge) und die geforderten Abfragezyklen einzelner Teilnehmer bestimmt. Fir
alle Teilnehmer am Bus gilt die vom Master vorgegebene Ubertragungsgeschwindigkeit.

Am Anfang und am Ende eines Segments miissen Abschlusswiderstdnde zugeschaltet sein, um einen physikalisch
sauberen Signalpegel zu garantieren. Diese sind in den meisten verfligharen Steckern bereits integriert und miissen nur
per Schalter eingelegt werden .

PROFIBUS-Gerate sind in Linienstruktur anzuschliel3en.

Eine PROFIBUS-Anlage kann durch den Anschluss von Repeatern erweitert werden,

wenn mehr als 32 Teilnehmer anzuschlie@en sind

oder gréRere Entfernungen als die gemaf Ubertragungsgeschwindigkeit definierten

uberbriickt werden missen.

Im Vollausbhau eines PROFIBUS-Systems kénnen maximal 126 Stationen mit den Adressen 0 ... 125 beteiligt sein. Jeder
eingesetzte Repeater reduziert die maximale Anzahl von Stationen innerhalb eines Segments. Er hat als passiver
Teilnehmer keine PROFIBUS-Teilnehmeradresse. Seine Eingangsbeschaltung belastet das Segment aber zuséatzlich durch
die vorhandene Stromaufnahme der Bustreiber. Ein Repeater hat jedoch keinen EinfluR auf die Gesamtzahl der
angeschlossenen Stationen am Bus. Die maximal anschlieRbare Anzahl von Repeatern, die in Reihe geschaltet sein
dirfen, kann herstellerspezifisch differieren. Beim Projektieren einer Anlage sollten Sie sich deshalb vorher beim
Hersteller Uber mdgliche Begrenzungen informieren.

KS 98
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Hinweise zum Betrieb Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

2.4.3 Leitungsverlegung innerhalb von Gebauden

Die folgenden Verlegungshinweise gelten fiir ein zweiadriges
paarweise verdrilltes Kabel mit Leitungsschirm. Der
Leitungsschirm dient der Verbesserung der elektromagnetischen
Vertrdglichkeit. Beim PROFIBUS-Kabel geméaR Leitungstyp Aist ~ Schiene im Schrank X~ ¢
ein Geflechtsschirm und ein Folienschirm in das Kabel bei Kabeleintritt == | "‘?’.é{i)
eingearbeitet. Der Leitungsschirm in den folgenden

Ausfiihrungen beinhaltet immer beide Schirmvarianten
(Geflechtsschirm und Folienschirm). Es muf3 unbedingt davon
abgesehen werden, den Folienschirm allein zu verwenden, da er .
sehr diinn ist und leicht unterbrochen werden kann, was zum Funktionserde
Unterbrechen des Potentialausgleichssystems fiihren kann.

T

uty

Der Leitungsschirm mul§ beidseitig und groRflachig tiber leitendes Material mit der Bezugserde kontaktiert sein. Beim
Schrankeinbau eines Repeaters oder Feldgerates sollte ebenfalls der Leitungsschirm méglichst nahe nach der
Kabeldurchfiihrung mit einer Schirmschiene (iber Kabelschellen etc. verbunden werden.

Der Schirm muf bis zum Feldgerat weitergefiihrt und dort mit dem leitenden Gehduse und/oder dem metallischen
Stecker verbunden werden. Dabei ist sicherzustellen, dass das Gehduse eines Gerates und eventuell der Schaltschrank,
in dem das Feldgerat montiert ist, durch groRflachige metallische Kontaktierung gleiches Erdpotential aufweisen. Die
Montage einer Schirmschiene auf eine Lackoberflache ist wirkungslos. Durch Einhaltung dieser Mainahmen werden
hochfrequente Stérungen tber den Geflechtsschirm abgeleitet. Sollten trotzdem von auBen verursachte Stérspannungen
auf die Datenleitungen gelangen, wird das Spannungspotential auf beiden Datenleitungen gleichmaRig angehoben, so
dass die Differenzspannung im Normalfall nicht zerstorerisch beeinflusst wird. Im Regelfall kann eine Verschiebung des
Erdpotentials um ein paar Volt noch eine sichere Dateniibertragung gewahrleisten. Ist mit einer hdheren Verschleppung
zu rechnen (Potential DGND am Pin 5 gegen Bezugserde), dann sollte eine Potentialausgleichsleitung parallel zur
Busleitung mit einem Mindestquerschnitt von 10 mm2 verlegt werden, die bei jedem Feldgerat mit der Bezugserde des
Feldgerates zu verbinden ist. Im Regelfall besitzen die Feldgerate eine Erdungsschraube. Bei extremer Storbeeinflussung
kann zuséatzlich das Buskabel in einem Stahlrohr oder einem dichten Blechkanal verlegt werden. Das Rohr oder der Kanal
ist dann regelmalig zu erden.

Die Busleitung ist stets mit einem Mindestabstand von 20 cm getrennt von anderen Leitungen zu installieren, die eine
Spannung grolier 60 V tibertragen. Ebenfalls ist das Buskabel getrennt von Telefonleitungen und Kabeln, die in
explosionsgefahrdete Bereiche fiihren, zu verlegen. In solchen Fallen wird empfohlen, fiir das Buskabel in einem
getrennten Leitungsschacht zu verwenden.

Bei einem Leitungsschacht sollten generell nur leitfahige Materialen verwendet werden, die regelmaRig mit der
Bezugserde verbunden sind. Die Buskabel sind keiner mechanischen Beanspruchung oder offensichtlichen Beschadigung
auszusetzen. Ist das nicht zu umgehen, sind ebenfalls besondere SchutzmalBnahmen wie z.B. Verlegung in Rohren etc. zu
treffen.

Erdfreier Aufbau :

Mul§ aus bestimmten Griinden der Aufbau erdfrei sein, dann ist die Gerdtemasse mit der Bezugserde nur sehr
hochohmig (mit einer RC-Kombination) zu verbinden. Das System sucht sich dann sein eigenes Potential. Beim Anschluf§
von Repeatern zum Verbinden von Bussegmenten sollte generell der erdfreie Aufbau bevorzugt verwendet werden, um
eventuelle Potentialunterschiede nicht von einem Bussegment in ein anderes zu tibertragen.

Anlagenaufbau 10 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

“ ProzeBdaten
3.1 DBUGELELES

Firr die Realisierung einer einfachen Dateniibertragung Regler <> Steuerung bzw. Visualisierung sind die

ProzeBdaten

Funktionsbldcke DPREAD und DPWRIT vorgesehen. Die ProzeRdaten dieser Funktionsbldicke werden zyklisch iibertragen

(— ).

Bei der Erstellung des Engineerings ist darauf zu achten, daR alle Daten, die tiber PROFIBUS-Schnittstelle Ubertragen
werden sollen, an diese Kommunikationshldcke angebunden (Verdrahtet) werden. Ein einfaches Beispiel ist in Fig.: 7

dargestellt.

Engineering Beispiel ‘PROFIBUS-Kommunikation®

i
DABh

=]

11 &

Verdrahtung

i

ten Eunklionen Eeste Funkt. Optionen Eenster  Hills
- — 1
1 LU L
v PSRRIk
nnnnnnnnn
H iz TTTTTDT
orwmronbbits ‘ 2 EEE
rrrrrrrrrrrrrrr LR —xs EEbs
NNNNNNNNNNNNNNNNA:‘L&\%“Y ‘ —fre L00%
PR HHHlHHHHHHH H DPREAD HIH
11ts=11
Sullwer\ Ll;iiiiiii_‘ H Fr‘uszesswerle
Hlllilllllllllllllil |
PR R S \
—Jxz £8°T >"ﬂ§g“>oj3 %ﬁ‘-ﬁagr‘ Tt =
—x3 i Eoghy Ppe T
—dove
I
::3;/5 o u:’;’: ‘ ouTt
B s cedestyd v | o
= sussisices: |
CONTR HH“EHH
100ts=11 L 7:::#
ol

ring TOOL ET/K598 -PMA-

kW AProzeBdatenmodule

Bei der Dateniibertragung wird zwischen zyklisch zu tibertragenden ProzeRdaten und azyklisch zu iibertragenden
Parameter- / Konfigurationsdaten unterschieden. Um das E/A Datenfeld den Anforderungen der Steuerungsaufgabe
anpassen zu kénnen, ist es modular aufgebaut.
Die Wahl des ProzeRdatenmoduls und des Datenformates (Festkomma- bzw. FIX Point-Format fiir kleine Steuerungen;
FlieBkomma- bzw. REAL-Format fiir volle Auflésung) erfolgt Gber Konfigurationstools der Masteranschaltungen (z.B. bei

Siemens Sb (b

er COM PROFIBUS).

Folgende ProzeRdatenmodule kénnen konfiguriert werden:

O G ET oo M lesen (44/60 Byte)

C

f

e

16 d|g|tale Eingdnge und 6 analoge Eingange _16d_|g_|télé Au_sg_aﬁg_e uﬁd_ﬁéﬁafoée_A_uggén_gé ) Paran?g?:rkanal
von einem DPHEAD Funktionsblock von einem DPWRITE Funktionsblock
DIV BT oM lesen (26/34 Byte) © __ __ __ __ __ ____|schreiben(26/34Byte) __ __ ________ "
b 16 digitale Eingdnge und 6 analoge Eingdnge | 16 digitale Ausgange und 6 analoge Ausgange Paramg]tlerkanal
von einem DPREAD Funktionsblock von einem DPWRITE Funktionsblock
L _______|schreiben(44/60Byte)” ___________ X
32 digitale Eingénge und 12 analoge Eingdnge von |32 digitale Ausgdnge und 12 analoge Ausgéange Paramglerkanal
zwei DPREAD Funktionsblbcken von zwei DPWRITE Funktionsblﬁcken
ProzeRdatenmodul SN GC M schreiben (62/86 Byte) ' __ "
d 48 digitale Eingdnge und 18 analoge Eingdnge von |48 digitale Ausgénge und 18 analoge Ausgange Paramg]tlerkanal
drei DPREAD Funktionsblécken von drei DPWRITE Funktionsblt‘jcken
rozeBdatenmoduI lesen (80/112Byte)._ _ __ __ _______ _|schreiben(80/112Byte).  __ __ __ _____ it
64 digitale Eingdnge und 24 analoge Eingénge von |64 digitale Ausgénge und 24 analoge Ausgange Paramg]tlerkanal
vier DPREAD Funktionsblcken von vier DPWRITE Funktionsbldcken
IOT QRGN lesen (62 Byte nur FIX Point-Format)  ___ _ _[schreiben (62 Byte nur FIX Point-Format)"_ i
48 digitale Eingdnge und 18 analoge Eingange von |48 digitale Ausgange und 18 analoge Ausgange Paramgqtlerkanal
drei DPREAD Funktionsblécken von drei DPWRITE Funktionsbltcken
STV EE et NI lesen (80 Byte nur FIX Point-Format) | schreiben (80Byte nur FIX Point-Format) ' _ i
64 digitale Eingdnge und 24 analoge Eingdnge von | 64 digitale Ausgange und 24 analoge Ausgénge Param?tlerkanal

vier DPREAD Funktionsblécken

von vier DPWRITE Funktionsbl6cken

1) Anzahl der bendtigten Bytes im E/A-Feld (FIX Point-Format / REAL-Format)
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Der Parameterkanal dient zur sequentiellen Ubertragung von Parameter- und Konfigurationsdaten.
Die Ubertragung der Analogwerte erfolgt je nach Konfiguration im REAL-Format (Wertebereich: -29999 .. 200000) oder
im 16 Bit Festpunkt Format (FIX). Im FIX-Format werden alle Werte mit einer Nachkommastelle interpretiert
(Wertebereich -3000,0 bis 3200,0).
Die nachfolgenden Tabellen zeigen die einzustellenden Werte und Datenbedeutungen an:

e Modul a (1 Kanal)
REAL-Format FIX Point-Format Bem
Nr. Bez. L/S T Wert T Wert
VP | Hex | YP_ | Hex [COM PROFIBUS
(0 _[Statel 1 _|L _[Status_ _ [10___[8DE______ Status_ |10 _ [8DE A
1_ _|Statez 1__ |L _ |Status_ _ (10 __ (8DE__ _______ Status_ 10 __ _8DE _ __ ___ __ B
2_ _Unputd_1_ _ L _ JFleat _ _ D1 __ 209 _ _______] Int16 _ _ 50 _ _ _PJAE _ - ______
DPREAD 3_ _Unput2_1_ _ JL _ |Foat _ _ DT___ 209 ________._ Int16 _ _ |50 _ _ _[JAE _ __ __ ___
FB-Nr. 01 < 4 _lnput3_1_ _ JL _ JFoat _ _ |D1___ 209 _ __ _____ | Int16 _ 50 _ _ _[JAE _ __ __ ___
5_ _Hnput4_1_ _ |l _ JFleat _ _ |D1___ 209 _ _______] Int16. _ _ 50 _ _ _PJAE _ - ______
6_ _ pnputb5_1_ _ |l _ |Fleat _ _ |D1___ 209 _ _______| Int16 _ 50 _ _ _PJAE _ - ______
7/ Input 6 1 | Float D1 209 nt16 50 1AF
(" l6__[Coti 1_ ]S [Status_ _ J20 __J8DA__ ] Status_ 20 _[8DA C
9_ _|Cntrl2 1 __ |S _ [Status_ _ [20_ _ _ f8DA_ _ _ _____ | Status_ 20 __ _|8DA _ ___ __ __ D
11Q _ [Output1_1_ IS _ |Fleat _ _ _|ET_ __ 225 ________/| Int16. _ _ |60 _ - _[JAA _ - ___
DPWRITE 11 _[Output2_1_ IS _ |Float _ _ _|ET_ __ 225 ________/| Int16 _ |60 _ _ _JAA __ __ _ ___
FB-Nr. 11 < 12 _[Output3_1_ IS _ |Float _ _ _|ET_ __ 225 ________/| Int16 _ |60 _ _ _JAA __ ___ ___
113 _[Output4_1_ IS _ |Float _ _ _|ET_ __ 225 ________/| Int16 _ _ 60 _ - _[JAA _ - ___
LM _|Qutput 5 1_ IS _ JHoat _ _ JET_ __ 225 _ _ _ _____ Int16 _ _ |60 _ - _[JAA _ - ______
15 [Qutput6_ 1 IS Float E1 225 [nt16 60 1AA
e Modul b (1 Kanal + Parameter)
REAL-Format IX Point-Format Bem
Nr. Bez. L/S T Wert T Wert
YP | Hex [cOMPROFIBUS| YP | Hex [COM PROFIBUS| -
(0. _[Statel 1 __|L |Statws 10 __[8DE_______ |Staws (10 _ _[8DE________ A
1_ _[Statez 1__ _ |L _ |Status. _ _(10_ __J8DE _ ____ __ _[Status _|10_ __8DE _ _____ __ B
2_ _Unputd_1_ _ _ L _ _|Fleat _ _ D1 __1209 _ _______ Int16 _ _ B0_ _ _ |TAE_ _______
DPREAD 3_ _lnput2_1_ _ _ L _ _|Fleat _ _ DL __ 1209 _ _ _ _ ____ Int16 _ _ |50 _ _ 1TAE_ _______
FB-Nr. 01 < 4 _Unput3_1__ _ |l _ |Float __ D1 __[209 ________ Int16 - _ 50 _ _ [AE_ _______
5_ _Unput4_1_ _ _ |L_ _|Fleat _ _ DT __1209 __ ______ Int16 _ _ 50_ _ _ MAE _ _ _ __ ___
6_ _Unputb_1_ _ _ L _ _|Fleat _ _ D1 __1209 __ ______ Int16 _ _ 50_ _ _ MAE _ _ _ __ ___
k7 Inout 61 | Eloat D1 209 Int16 50 AR
8_ _|Cntrlt 1 ___ |S _ _|Status_ _ _|20_ __|8DA_____ __ _[Status _ |20 _ _8DA__ ______ c
(19” [cowiz 1~ " |S _ Status o0~ J8DA__ [Staws |20 _[8DA______~ D
11Q _ [Output1_1_ _ S _ _|Fleat _ _ _|ET__ _122% ________ Int16 _ _ 60_ _ _ JTAA_ ____ _ __
DPWRITE 11 _[Output2_1_ _ S _ _|Fleat _ _ _|ET__ _122% ________ Int16 _ _ 60_ _ _ JTAA_ _ __ _ _ __
FB-Nr. 11 < 12 _[Output3_1_ _ S _ _|Fleat _ _ _|ET__ _122% ________ Int16 _ _ 60_ _ _ JTAA_ _ ___ _ __
113 _[Output4_1_ _ S _ _|Fleat _ _ _|ET__ _122% ________ Int16 _ _ 60_ _ _ JTAA_ ___ _ _ __
114 _|Outputb_1_ _ S _ _|Fleat _ _ _|ET__ _122% ________ Int16 _ _ 60_ _ _ JTAA_ _ ___ _ __
15 | Quiput 6 1 S Float E1 7275 Int16 50 1AA
116 |Parameterkanal IL/S [8Byte F3 4AX Byte8 F3 4AX
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e Modul ¢ (2 Kanéle + Parameter)
REAL-Format IX Point-Format Bem
Nr. Bez. L/S Wert Wert
Typ Hex | gl Ty Hex q| -
(" 10 _[Statel 1__ _ |L_ _[Staws _ _[10 __[8DE________ Status. _ [10_ __ [8DE___ ___ __ A
1 _|State2 1__ _ L _ _|Status. _ (10 _ _J8DE _ _ _ _____ Status _ [10_ __ 8DE_ _ ____ __ B
2_ _Mnputd_1_ _ _ L _ _|Fleat _ _ DL __209 ________ D16 _ _ 50 - _ _ JIAE_ _______
DPREAD 3_ _dnput2_1_ _ _ _|L_ _|Eleat _ _ _|DL __J209 __ ______ 16 _ _ 150 - _ - JIAE_ _ _ _____
FB-Nr. 01 4_ _nput3._1_ - _ _|L _ _|Eleat _ _ DL __ 1209 _ ___ ____ 16 _ _ |50 _ - JIAE_ _ _ _____
5_ _Unputd - _ _ _|L _ _|Eleat _ _ DL __ 1209 _ ___ ____ 16 _ _ 150 - _ - J1AE_ _ _ _____
6_ _nputb_1_ _ _ _|L _ _|Eleat _ _ DL __ 1209 _ ___ ____ 16 _ _ 150 _ - J1AE_ _ _ _____
)(J__anutﬁ_t___L__EIQat___DL__.ZDQ ________ 16 _ _ 150 - _ - J1AE_ _ _ _____
8_ _|Statel 2_ _ _ |L _ _|Status. _ (10 _ _J8DE _ _ _ _ ____ Status _ [10_ _ _ 8DE_ _ ___ ___ A
9_ _|State2 2_ _ _ _|L _ _|Status _ _|10. _ _ |8DE _ _ _ _ _ _ __ Status. _ |10 _ _ |8DE_ _ _ _ __ __ B
1Q _{nputd_2_ _ _ _|L _ _|Eleat _ _ DL __ 1209 _ ___ ____ 16 _ _ 150 _ - J1AE_ _ _ _____
DPREAD U1 _nput2._2_ _ _ _|L _ _|Eleat _ _ DL __1209 _ _______ 16 _ _ 150 _ - J1AE_ _ _ _____
FB-Nr. 02 12 _Unput3_2_ _ _ _|L _ _|Eleat _ _ _|DL__209 _ _______ bt16 - _ 50 - _ _ JIAE_ _______
13 _{nput4_2_ _ _ | _ _|Eleat _ _ _|DL__ 209 _ _______ bt16 - _ 50 - _ _ JIAE_ _______
14 _{nput5_2_ _ _ _|L _ _|Eleat _ _ _|DL__J209 _ _______ bt16 _ _ 50 - _ _ JIAE_ _______
kﬂ% lnputB 2 | Eloat D] 209 [nt16 a0 1AE
16 _|Cntrl_1_ - _ _|S_ _|Status. _ _|200 _ _ |8DA_ _ _ _ __ __ Status. _ |20 _ _ |8DA_ _ _ _ __ __ C
r_17_ _|Cntrl2 1 _ - _ S _ _|Status. _ _|200 _ _ |8DA_ _ _ ___ __ Status. _ |20 _ _ |8DA_ _ _ _ __ __ D
18 _|[Output1_1_ _ _|S_ _|Eleat _ _ _|ET___ 1225 _ _______ Dt16 _ _ 60 - _ _ JIAA_ _______
DPWRITE 19 _|Output2 1_ _ _|S_ _|Hleat _ _ _|E1_ __122% _ _ ______ 16 _ _ |60 _ _ _ JIAA_ ______._
FB-Nr. 11 < 2Q _ |Output3_1_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|E1_ __122% _ _ ______ 16 _ _ |60 _ _ _ J1AA_ ______._
21 _|Output4_1_ _ S _ _|Float _ _ _|E1_ _ _ 1225 _ __ ___ __ nt16 _ _ 60 - _ _ JIAA_ _______
22 _|Outputb_1_ _ _|S _ _|Float _ _ _|E1 _ _ 1225 _ _ _ ___ __ Dt16 _ _ 60 - _ _ JIAA_ _______
23 _{OQutput6 1_ _ _|S _ _|Eleat _ _ _|E1_ _ _122% _ ___ ____ 16 _ _ 160 _ _ - JIAA_ _ _ _____
k24 _[Cowl1 2"~ S~ |Status |20 J8DA_ T C Status. _ |20 |8DA_ . C
25 _|Cntrl2 2 __ _ S _ _|Status. _ 20 _ _ 8DA_ _ ______ Status _ 20 _ _ 8DA_ _ _ __ _ __ D
26 _|Output1 2_ _ _|S _ _|Eloat _ _ _|E1_ __122% __ ______ nt16 _ _ 160 _ _ J1IAA_ __ _____
DPWRITE 27 _|{Output2 2_ _ _|S _ _|Eleat _ _ _|E1_ _ _122% _ ___ ____ 16 _ _ 160 _ _ - JIAA_ _ _ _____
FB-Nr. 12 28 _|[Qutput3 2_ _ _|S _ _|Eleat _ _ _|E1_ _ _122% _ ___ ____ 16 _ _ 160 _ _ - JIAA_ _ _ _____
29 _|[Output4 2_ _ _|S _ _|Eleat _ _ _|E1_ _ _122% _ ___ ____ 16 _ _ 160 _ - - J1IAA_ _ _ _____
30 _|Outputb 2_ _ _|S _ _|Eleat _ _ _|E1_ __ 1225 __ ___ ___ 16 _ _ 160 _ - _ J1IAA_ _ _ _____
31 _10utoutB 2 S Eloat £l 225 [nt16 g0 1AA
kBZ Parameterkanal [1/S 18Byte F3 4AX Byte8 F3 4AX
e Modul d (3 Kanéle + Parameter)
REAL-Format IX Point-Format
Wert Wert Bem
Nr. Bez. S
US| 1yp Hox COM W | hex COM
P PROFIRUS
(0 _[Statel 1___ |L__[Stats _ |10 __ _|8E ______ [Status _[10___ |8DE _____ __ A
1 __|State2 1_ _ _ _|L_ _|Status _ _|10. _ _ _8DE _ _ ____ _|Status _ J10__ _ _|8DE _ ______ B
DPREAD 2_ _nputd - __ |L_ _|Eleat - _ DL ___|209_ __ _ ____ Unt16 - _ J0_ _ _ _JAE. _ ___ _ __
FB-Nr. 01 < 3_ _nput2._1_ __ _|L_ _|Eleat - _ DL ___|209_ _ _ _ ____ Unt16 - _ J0_ _ - _JAE. _ ___ _ __
FB-Nr. 03 21 _{nput4 3. _ _ _|L _ _|Eleat - _ DL ___|209_ __ _ ____ Unt16 - _ J0_ _ _ _JAE. _ __ _ _ __
22 _{nput5_3_ _ _ _|L _ _|Eleat _ _ DL ___|209_ ___ ____ Unt16 _ _ J0_ _ _ _JAE. _ __ _ _ __
L?'% lnput B 3 | Eloat D] 209 [nt16 20 1AE
r_24 Cntrl 1 _ _ _ _|S_ _|Status _ _|20. _ _ _[8DA _ _ _ __ _ _|Status _ |20_ _ _ _8DA _ __ ____ C
25 _|Cntrl2 1 _ _ _ _|S_ _|Status _ |20 _ _ _8DA _ _ ____ _|Status _ J20_ _ _ _8DA _ __ ____ D
DPWRITE 26 _|[Output1_1_ _ _|S_ _|Eleat _ _ _|EL _ _ _[225_ _ _ _ ____ Int16_ _ 460 _ _ _|[JAA _ _ _ _ _ __
FB-Nr. 11 < 27 _|Output3_1_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|EL _ _ 225 _ _ _ _ _ __ Int16 - _ J60_ _ _ _[JAA _ __ ____
FB-Nr. 13 145 _|Output4 3_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|EL _ _ _[225_ _ _ _ _ _ __ Int16_ _ J60_ _ _ _[JAA _ _ _ ____
46 _|Outputb_3_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|E1 _ _ _[225_ _ _ _ __ __ Int16_ _ J60_ _ _ _JAA _ _ __ _ __
KM Qutnut & 3 S |Float F1 298 Int18 g0 1AA
48 | Parameterkanal (/S [8Byte F3 4AX Byte8 3 4AX
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e Modul e (4 Kanale + Parameter)

REAL-Format IX Point-Format Bem
Nr Bez. L/S Typ Wert - Typ Wert .
0_ _[Statel 1___ _|L_ _|Status _ |10 _ _ _|8DE _ _ _ __ _ _|[Status _ _[10_ _ _ _|8DE_ _ __ ____ A
1 _|Statez 1__ _ _|L_ _|Status _ _|10. __ _[8DE _ _ __ ___ & Status _ _[10_ _ _ _|8DE_ _ _ __ ___ B
DPREAD 2_ _Unputd_1__ _ _|L_ _|Fleat _ _ _|D1 __ _|209_ _ _ _ __ __ Int16_ _ |30 _ _ _[1AF_ _ ______
FB-Nr. 01 3_ _Unput2_1_ _ _ _|L_ _|Fleat _ _ _|D1__ _|209_ _ _ _ _ _ __ Int16_ _ (50 _ _ _|1AE. - __ _ __
FB-Nr. 04 29 _Unput4_4_ _ _ _|L_ _|Eleat _ _ _|D1__ _|209_ _ _ ___ __ Int16_ - |50 _ _ _[1AF_ - ___
130 _ Pnput5_4_ _ _ _|L_ _|Fleat _ _ _|D1__ _|209_ _ _ ___ __ Int16_ _ |50 _ _ _[1AF_ _ ______
31 loputh 4 | Eloat 0] 209 [nt16 o0 JAF
32 _|Cntrlt 1 _ _ _ _|S_ _|Status _ _|20. _ _ _[8DA _ _ __ ___ [ Status _ (200 _ _ _|8DA_ _ _ _ _ _ __ c
r_?@__CntLIZ,l____S__Statys___ZU____BDA_______ Status _ 20 _[8DA .. D
DPWRITE 34 _ [Output1_1_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|EL _ _ _|225_ _ ______ Int16_ _ 60 _ - _|[TAAL - _ ___ __
FB-Nr. 11 35 _ [Output3_1_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|EL _ _ _|225_ _ ___ ___ Int16_ _ 60 _ _ _|[TAAL - _ - __ __
FB-Nr. 14 < 61 _ [Output4 4_ _ _|S_ _|Float _ _ _|ET _ _ _[225_ __ _____ Int16_ _ _[60_ _ _ _|[1AAL _ _ _____
62 _ [Qutputb 4_ _ _|S_ _|Fleat _ _ _|EL __ _[225_ _ _ _ __ __ Int16_ _ _|60_ _ _ _|IAAL - _ - _ _ __
63 _1Quiput 6 4 S Eloat £l 225 Int16 g0 1AA
64 |Parameterkanal IL/S 18Bvte F3 4AX Byte8 F3 4AX
e Modul f (3 Kanale + Parameter im Kompaktformat)
FIX Point-Format
Nr. Bez. L/S Typ e Wert Bem.
0 [Statel_1,State2_1 L [Status_ |1 _____ _[6DE__ A.B
DPREAD 1 _ _{nput]_1_..loput6_1 _ _ __ __ Lo__Jint16_ ____ S ______|BAE __________
FB-Nr. 01 2 |Statel_2,State2 2 L [Status_ |1 _____ _[16DE_ A.B
13_ _ Unput)_2_. loput6_2 _ _ _ _ __ Lo_ _lint16_ _ _ _ _ L T BAE _ o ______
FB-Nr. 03 4_ _|Statel 3,State2 3 _ _ _ __ L _[Status_ __ |11 _____ _[16DE__________ A.B
5 Input 1.3 Input 6 3 | Int16 ho GAE
6_ _(Cntr1 1,Cntdl2 1 __ _ _____ S __Status_ __ 21 _____ _[16DA__________ C.D
DPWRITE 7_ _|Output1_1...Output6 1 __ _ _|S __|Int16_ __ __ 65 _ _ _ ___BAA _________._
FB-Nr. 11 8 _(Cntrl1 2, Cntrl2 2 S __|Status_ |21 __ _[1ebA_ C.D
9_ _[Output1 2. .. Output6 2 _ _ _ _ IS _ _ lint16_ _ _ _ _ 6o - ____ BAA _ o ______
FB-Nr. 13 10 _|Cntrl1 3,Cntrl2 3 _ _ _ _ _ ___ S __[Status_ __ 2. ____ _[16DA__________ C.D
11 Ouiput 1.3 Ouiput 6 3 S Int16 [%e) GAA
12| Parameterkanal L/S Byte8 F3 4AX
e Modul g (4 Kandle + Parameter im Kompaktformat)
FIX Point-Format
Nr. Bez. L/S Typ i W(‘HEM_EBD,EIB,US Bem.
(_0_ _|State1_1,State2 1.~ L [Status_ |1 _____ _[16DE_ A B
1 _|nput1_1_..Input6_1 _ __ _ __ Lo__[Int16_ _ ___ S ______|BAE __________
DPREAD 2_ _|Statel 2, State2 2 _ _ _ _ _ __ L __[Status_ __ |1 ______[U6DE__________ A.B
FB-Nr. 01 < 3_ _Unput]_2_. loput6_2 _ _ _ _ __ Lo__ lint16. _ _ - B . BAE _ _ ________
4 |Statel_3,State2 3 L |[Status |1 _____ [16DE__ A.B
FB-Nr. 04 5_ _Unput1_3...lnput6_3 _ _ _ _ __ L. __Intl6__ ___ 55 . BAE _ _ _
6 [Statel_4,State2 4 L [Status_ |1 _____ _[6DE__ A.B
7/ Input 1 4 .. Input6 4 L Int16 55 BAE
>‘_8_ _(Cotrl 1, Cntd2 1 - _ - ____ S __Status_ __ 210 _____ _[16DA__________ C.D
9 |Output1 1..OQutput6 1 ___ _[S __|Int16_ 6 A
DPWRITE 110 _(Cntrl1_2,Cntrl2. 2 S __|Status_ |21 _____ _[1ebA_ C.D
FB-Nr. 11 < 11 _ [Output1 2. . Output6 2 _ - _ _ JS. _ _ lInt16_ _ _ _ _ 65 - _____ BAA _ - _ _______
12 _(Cotr 3,Cntrl2 3 _ _ _ _ ____ S __[Status_ _ _ |21 ______[6DA__________ C.D
FB-Nr. 14 13 _ [Output1_3_ . Output6_3 _ _ _ _ IS _ _ lint16_ _ _ _ _ 65 . _ _ __ BAA _ _ _
14 _(Cntrl1 4,Cntr2 4 _ _ _ _ ____ S __Status_ __ 210 _____ _[16DA__________ C.D
kﬂ% Quiput1 4 Ouiput 6 4 S [nt16 8o GAA
16 | Parameterkanal L/S Byte8 3 4AX
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Statel x

07 |D6 |Ds |D4 D3 o2 | o | Bit

|d8 |d7 |d6 |d5 |da ld3 |d2 d1 | Digitaler Eingang vom DPREAD
State2 x

by, |D6 |Ds D4 D3 |D2 D1 |Do | Bit

|d16 ld15 |d14 |d13 |d12 ld11 ld10 |9 | Digitaler Eingang vom DPREAD
Cntrl1_x

D7 |D6 D5 |D4 D3 |D2 D1 |Do | Bit

|28 |z7 |26 |25 |24 |23 |22 |z1 | Digitaler Ausgang vom DPWRIT
Cntrl2_x

07 |06 |Ds |D4 D3 2 o1 o | Bit

|z16 |z15 |z14 |z13 |z12 |z11 |z10 |29 | Digitaler Ausgang vom DPWRIT

3.2.1 Ubertragungszeiten

Die folgende Tabelle zeigt die minimale Zeit, nach der ein aktualisierter Wert dieser Funktionsbldcke am PROFIBUS zur
Verfligung steht.

FB-Nr. 01 FB-Nr. 02 FB-Nr. 03 FB-Nr. 04 FB-Nr. 11 FB-Nr. 12 FB-Nr. 13 FB-Nr. 14
Modul a 100 ms 100 ms
Modul b 100 ms 100 ms
Modul ¢ 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms
Modul d 100 ms 200 ms 200 ms 100 ms 200 ms 200 ms
Modul e 100 ms 400 ms 400 ms 400 ms 100 ms 400 ms 400 ms 400 ms

Neben der Ubertragungszeit ist die Zeitscheibenzuordnung der angebundenen Funktionsbltcke zu beachten.

£ BPROFIBUS-DP Diagnoseinformationen
PROFIBUS-DP bietet eine komfortable und vielschichtige Méglichkeit, Diagnosemeldungen aufgrund von
Fehlerzustdnden zu verarbeiten.
Die Diagnoseinformationen des KS98 bestehen aus Standarddiagnoseinformationen (6 Bytes) und gerétespezifischen
Diagnoseinformationen.
3.3.1 Standard - Diagnosenachricht
Eine Standard-Diagnosenachricht besteht aus 6 Bytes.
Bit_[Bez Bedeutung
1.Byte [0 |Diag.station existiert nicht (setzt Master)
1 |Diag.station_ Slave ist nicht fiir den Datenaustausch bereit
not_ready
2 |Diag.cfg Fault Konfigurationsdaten stimmen nicht iiberein
3 |Diag.ext diag Slave hat externe Diagnosedaten
4 |Diag.not supported |angeforderte Funktion wird im Slave nicht unterstiitzt
5 |Diag.invalid_ setzt Slave fest auf 0
slave response
6 [Diag.prm fault falsche Parametrierung (Identnummer etc.)
7 |Diag.master_lock |Slave ist von anderem Master parametriert
(setzt Master)
|Bit |Bez |Bedeutung
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2.Byte [0 |Diag.Prm_req Slave mufd neu parametriert werden

Die Applikation hat einen Zustand erkannt, der einen Neuanlauf mit einer entsprech-
enden Neuparametrierung und Konfigurierung erfordert. Der Master fiihrt auf diese
Diagnose hin einen Hochlauf mit vorgegebener Parametrierung und Konfigurierung
durch. Dieses Bit wird beim Einschalten des PROFIBUS-DP-Kopplers RM202 gesetzt

1 |Diag.Stat_diag statische Diagnose (Byte Diag-Bits)

Der Slave kann aufgrund eines Zustandes in der Applikation keine giltigen Daten zur
Verfiigung stellen. Der Master fordert daraufhin nur noch Diagnoseinformationen an,
solange, bis der Slave dieses Bit wieder zurticknimmt. Der PROFIBUS-DP-Zustand ist
aber Data-Exchange, so daf sofort nach Riicknahme der statischen Diagnose der
Datenaustausch wieder fortgefiihrt werden kann. Dieses Bit wird von dem
PROFIBUS-DP-Kappler RM 202 dann gesetzt, wenn ein I/0-Modul ausfallt

2 |festauf 1
3 |Diag.WD on Ansprechiiberwachung aktiv
4 |Diag.freeze_mode |Freeze-Kommando erhalten
5 |Sync_Mode Sync-Kommando erhalten
6 |[reserved
7 |Diag.deactivated
(setzt der Master)
Bit [Bez Bedeutuna

3. Byte 0.6 |reserved

7 |Diag.ext_overflow |Dieses Bit setzt der Slave, wenn mehr Diagnosedaten vorhanden sind, als in den zur
Verfiigung stehenden Diagnosedatenbereich passen.

|Bit |Bez |deputun0
4.Byte |0.7 |Diag.master_add  [Masteradresse nach Parametrierung (OxFF ohne Parametrierung)
|Bit |Bez |depntun0
5.Byte 10.7 | [ldentnummer (high-byte); RM 202: 0x05
|Bit [Bez |Bedeutung
6.Byte [0.7 | [ldentnummer (low-byte); RM 202: 0x2C
Bei der erweiterten Diagnose kommt hinzu:
Bit |Bez |Bedeutung
7.Byte |0..7 externe Diagnose: Kopf-Langenangabe
Bit5..0 = Blockldnge in Bytes inklusive Header
Bit7,6 =0,0
Bit _[Bez | Bedeutung
ab 0.7 ‘externe Diagnose
8. Byte

3.3.2 Geratespezifische externe Diagnose

Zur Signalisierung von KS98-Geratezustanden ist die externe (anwenderspezifische) Diagnose zu verwenden. Das Format
entspricht der gerdtebezogenen Diagnose (EN50170 Volume 2 PROFIBUS).

Geratespezifische Diagnose Octet 1

MSB LSB
D7 D6 D5 [D4 D3 [D2 D1 (Do
Bit-Nr. ___Name Belequng Zustand ‘0" Zustand ‘1" Typ
DO Online/Conf  Online / Konfiguration Online Konfiguration Status
D1 SFail Sensorfehler INP1 ... INP6 nein ja Diagnose
D2 NAK Fehler beim Schreiben der ProzeRwerte nein ja Diagnose
D3 UPD Parameter gedndert nein ja Status
D4..D7 nicht benutzt, immer ‘0’
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3.3.3 Darstellung der Slave-Diagnose in STEP® 7

Das folgende Bild zeigt den Baugruppenzustand eines KS98 und zusétzlich die Diagnoseinformationen im
Hexadezimalformat..

[i] Baugruppenzustand - KS98/DP OMLINE !EE
Pfad: IEInIine'xSIM.-’-‘-.TIE A00-Station(18CPU 315-2 DF Betriebszustand der CPL: RUMN
Statuz: Fehler Betriebszustand der Bar.: - - -

tllgemein  DP-5lave Diagnose |

M azter-ddresze: 2 Herstellertkennung: 168 9801 L ENEIE;
Diagnoze in Hexadezimalformat |

Standarddiagnosze des Slave;

Slave-zpezifizche Diagnozedaten DP Slave Diaghosze [in Hexadezimalfarmat):
Anzprechiibenyachung akbiviert -

Conliguatior state Qooo: 08 0c oo e 98 01 02 0B

Senzor Fail
Parameter changed

k.analzpezifizche Diagnoze:

Steckplatz | K.anal-Mr. | Fehler

Schliehen | Drucken... | Hilfe: |
Schliefen | gklualisierenl Drucken... | Hilfe |

X' 3 Ubertragung von ProzeRdaten

ProzelRdaten werden zyklisch von der Multifunktionseinheit gelesen. Dabei wird die Einhaltung der minimalen Pollzeit fir
den ersten Kanal von 100ms gewahrleistet, wenn kein Zugriff gleichzeitig tiber den Parameterkanal erfolgt.

An den KS98 gesendete Ausgangsdaten werden mit den vorher gesendeten Werten verglichen und bei Abweichung
aktiviert. Ist ein Wert fehlerhaft, so wird in der externen Diagnose das Bit ‘NAK' gesetzt, so lange bis keine fehlerhaften
Zugriffe mehr anstehen.

Sollte kein interner ProzeRdatenaustausch mehr mit der Multifunktionseinheit erfolgen, so wird in der PROFIBUS
Slavediagnose im Stationsstatus 2 das Bit 2 (statische Diagnose) gesetzt.

Bei einer Clear-Data Nachricht werden die nachfolgenden Daten (diese sind alle 0) nicht tibernommen. Der KS 98
arbeitet autark mit den letzten giiltigen Daten weiter. Wird Clear-Data zuriickgesetzt, so werden die in dieser Nachricht
enthaltenen Daten nicht iibernommen.

LI Ubertragung von Parametern

Fir die Ubertragung von

Parametern steht der % _ o o1 %
‘Parameterkanal’ zu Verfiigung, oy — o D
tiber den unabhéngig von der o | = : )’arameterkanal o o D
eingesetzten Multifunktionseinheit oo — o—
Daten transparent (iber das ) o—m
Funktionsblockprotokoll G —— o— D
ausgetauscht werden kdnnen. Parameter n ] ol [ Parametern

Dabei werden alle mdglichen
Zugriffsarten des Protokolls
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unterstiitzt (Einzelzugriff, Zehnerblock und Gesamtblock). Die Kommunikation zum Regler erfolgt transparent, d.h. der
Anwender ist fir die Uberwachung der Wertebereiche, Betriebsarten (remote/local) usw. selbst verantwortlich.

Der Parameterkanal ist fiir groBe Datenmengen mit geringen Anforderungen an die Ubertragungsgeschwin- digkeit
ausgelegt. Es besteht die Mdglichkeit die Ubertragungsgeschwindigkeit des Parameterkanals zu steigern (bis Faktor 3;
abhéngig von der Anzahl der zu tibertragenden Daten einer Nachricht, Buszykluszeit und Masterzykluszeit). Um diese
Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren ist eine spezielle Nachricht zum KS98 zu senden (Code = 31; FB-Nr. =0;
Fkt.-Nr. = 98; Type = 0). Das Umschalten mit dem Wert 1 bedeutet, dass die Bearbeitung des Parameterkanals Vorrang
vor einer schnellen ProzeRdateniibertragung bekommt. Das Abschalten erfolgt mit dem Ubertragen des Wertes 0 oder
nach Spannungseinschalten.

Im KS98 ab Bedienversion 5 ist es moglich Funktionshlécke bis zur Blocknummer 450 zu vergeben. Das hochswertigste
Bit in der Fkt.-Nr. signalisiert eine Blocknummer > 250.

Beispiel: Es soll auf den Sollwert (Wvol) des Reglerblockes 300 zugegriffen weden.

Code = 32; FB-Nr. =50; Fkt-Nr. =129

3.5.1 Nachrichtenelemente

Im folgenden werden einige Begriffe verwendet, die hier erlautert werden sollen:

Element Beschreibung Bem.
Kennzeichnung der Telegrammart A
1D1 Datenformat der zu Ubertragenden bzw. empfangenen Daten B
Code Adressierungsschliissel einer Date C
FB-Nr. Funktionsblocknummer D
Fkt-Nr. Funktionsnummer E
Type Funktionstyp F
1D
Dieses Element identifiziert die Telegrammart: ID = 0x10 2 Starttelegramm
ID = 0x68 2 Datentelegramm
ID = 0x16 2 Endtelegramm
ID1
Dieses Element identifiziert das Dateiformat: ID1 =02 Integer
(Zulassigkeit abhéngig von Zugriffsart) ID1 =12 Real .
ID1 =22 Char
ID1=3*

ID1 =4 2 Char (kompakte Ubertragung) 2

*1D1 = 3: (Sonderformat)

Code

Bei Einzelzugriff werden alle Daten im Float-Format (4 Byte IEEE 784-Format) tibertragen.
Bei Blockzugriff (Zehner-Block) werden fiir nicht benutze Daten eines Blockes der Wert 0 iibermittelt. Es
werden immer 9 Werte (ibertragen!

Bei Blockzugriff (Gesamt-Block) werden Realdaten im Float-Format (4 Byte IEEE 784-Format) (ibertragen,
Integerdaten jedoch als Integer. In einer Leseantwort wird zuséatzlich der Typ des Funktionsblockes im Byte 5
eingetragen.

Stati (Code 01, 02, 11,12 bzw. Wert > 3F) werden ohne Konvertierung im letzten der 4 Bytes (ibertragen.

Die-Code-Kennung ist Dezimal und der Wertebereich umfalit ‘00°..."99" sowie 177" 2 BT,
178" 2 B2 und 179" 2 B3.

1) Der Datenstrom wird als Teil des FB-Telegramms nach dem ‘=’ Zeichen gesendet, Kommas werden durch SUB (26 ) ersetzt.
2) Eswerden zur Ubertragung der Zeichen alle 4 zur Verfiigung stehenden Bytes benutzt.

Ubertragung von Parametern 18 KS 98
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FB-Nr. (Funktionsblocknummer)
Ein Funktionsblock wird mit einer Funktionsblocknummer adressiert. Sie umfaltt den Wertebereich ‘0" bis ‘250",

Funktionsblocknummernbereiche:

e ( allgemeine Daten fiir das gesamte Geréat
e 1-99 festeingerichtete Funktionsblécke
e 100-250

frei definierbare Funktionshltcke

Fkt-Nr. (Funktionsnummer)
Eine Funktion als Teiladresse eines Funktionsblock wird ebenfalls mit einer Funktionsnummer angesprachen. Sie umfafit
den Wertebereich ‘0" bis '99".
Funktionsnummernbereiche:
e ( Funktion Allgemein
e 1-99 andere Funktionen

Typ (Funktionstyp)
Jedem Funktionsblock ist auch eine Funktionstypnummer zugeordnet. Sie umfal8t den Wertebereich ‘0" bis 111"

Funktionstypenbereiche:
e ( Funktionstyp Allgemein
e 1-126 andere Funktionstypen

3.5.2 Allgemeiner Ubertragungsaufbau

Um iber ein Datenfenster von 8 Byte, die fiir das Funktionsblockprotokoll bendtigten Parameter {ibertragen zu kénnen,
besteht der Zugriff aus drei Teilen:

o Auftragsheader mit Angabe des Codes, der FB-Nr., der Fkt-Nr., des Types sowie der folgenden Real- und

Integer-Werte.
Aufbau des Starttelegramms:
Bvte 0 |Bvte 1 Byte 2 Byte 3 Bvte 4 Byte b Byte 6 Bvte 7
D D1 Code FB-Nr. Fkt. Nr. Type Anz. Realwerte Anz. Integerwerte

e n Datenblécke mit den zu ibertragenden Nutzdaten
Aufbau des Datentelegramms:
a) Ubertragung von REAL-Werten

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 |RVTP 5 |RvTP B |RVTP 7
D Count Float

b) Ubertragung von Fixedpoint Integerwerten
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 | Byte 7
D Count Integer

c) Ubertragung von Char-Werten
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte b Byte 6 | Byte 7
ID Count Char

o ein Endblock, liefert das Ergebnis der Operation
Aufbau des Endetelegramms:
ByteQ [Byte 1 Byte2 |Bvte3 Byte 4 Byte © Byte 6 Byte 7

D Result

Bedeutuna von Result

0 |0K

1 Timeout aufgetreten
2 |Parity Fehler
3
4

Gerateinterne
Schnittstelle !

falsches BCC
NAK
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Das Lesen oder Schreiben wird immer vom Master eingeleitet. Wenn die Anzahl der Real und Integerwerte =0 sind, so
wird ein Write Dienst, sonst ein Read Dienst ausgeldst.

Der Code bestimmt die Zugriffsart:

Code < 100, kein Vielfachesvon 10 — Einzelzugriff
Code < 100, Vielfaches von 10 - Zehnerblock Zugriff
Code > 100 - Blockzugriff Gesamtblock

3.5.3 Ablauf Schreiben der Daten

Starttelegramm:

Byte0  [Byte 1 Byte?2 |[Byte3 |Byte4 Byte5 |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 ID1 Code FB-Nr.  [Fkt._Nr. [Type Anzahl Realwerte Anzahl Integerwerte
Regler[Byte0 |Byte1 [Byte?2 [Byte3 [Byte4d |Byteb [Byte6 Byte 7
antwortet: |0x10

Datentelegramme:

ByteO |Byte1 |Byte2 |Byte3 [Byted-7 Byte0 [Byte1 [Byte2 |[Byte3 |Byted-7

Master sendet: |0x68  |count Value Regler antwortet: [0x68  |count

Dabei wird bei Count = 1 der erste Wert gesendet, zur FluRkontrolle wird Count vom KS98 gespiegelt (> 1 mal). Die
Werte werden in der Reihenfolge Real Integer iibertragen.

Endetelegramm:

ByteO |Byte1 |Byte2 |Byte3 [Byted-7 Byte 0 [Byte 1 |Byte 2-3 Byte4-7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 Result

3.5.4 Ablauf Lesen der Daten

Starttelegramm:

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte b Byte B Byte 7
Master sendet: |0x10 ID1 Code FB-Nr.  |Fkt._Nr. |Type 0 0
Regler |Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte B Byte 7
antwortet: [0x10 Anzahl Realwerte ' Anzahl Integerwerte '

Datentelegramme:

ByteO [Byte1 |Byte2 |Byte3 |[Byte4-7 Byte 0 |Byte1 [Byte?2 |Byte3 |[Byted-7
Master sendet: |0x68  |count Regler antwortet: |0x68  |count Value

Dabei wird bei Count = 1 der erste Wert gesendet, zur FluRkontrolle wird Count vom Master gespiegelt (> 1 mal). Die
Werte werden in der Reihenfolge Real Integer (ibertragen.

Endetelegramm:

Byte0 [Byte1 |Byte2 |Byte3 |[Byte4-7 Byte 0 |Byte 1 |[Byte 2-3 Byte 4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: [0x16 Result
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3.6.1 Prinzipien des Funktionsbhlock-Protokolls
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Ein Funktionsblock besitzt Ein- und Ausgangsdaten (ProzeRdaten) sowie Parameter und Konfigurationsdaten. Er ist
adressierbar iiber eine Blocknummer. Ein zugeordneter Blocktyp definiert die zugehérige Funktion. Es werden folgende
Zugriffsmechanismen unterschieden:

3.6.2 Einzelzugriff

Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner ProzeRwert einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden.
Giiltige Werte fiir [D1:

a)Konfiguration als FixPoint: | 0=Integer_ _ | Floatwerte werden _als Integer (ohne Nachkommastelle) tibertragen_ _ _ _ _ _ _ _
1 =Real Floatwerte werden als FixPoint (1 Nachkommastelle) ibertragen
b) Konfiguration als Float: 0,1 jeweils Ubertragung als 4Byte-Floatwert.

Beispiel 1: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Ubertragung des nicht fliichtigen Sollwertes (Wnvol = 25) zum Regler .
Starttelegramm:;

Byte 0  [Byte 1 Byte2 [Byte3 |[Byte4 Byte 5 |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 1 31 100 1 90 1 0
Regler Byte 0 Byte 1 Byte ? Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet: [0x10
Datentelegramme:
Byte 0 [Byte1 |[Byte2 |Byte3 |[Byte4-7 Byte0 |Byte1 [Byte?2 |Byte3 |Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 250 Regler antwortet: [0x68 |1
Endetelegramm:
Byte0 [Byte1 |Byte2 |Byte3 [Byte4-7 Byte 0 |Byte1 |Byte2-3 Byte4-7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
Beispiel 2: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen des Fehlercodes der Selbstoptimierung Heizen (MSG1) vom Regler .
Starttelegramm:
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Master sendet: [0x10 0 35 100 2 90 0 0
Regler Byte ( Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet: [0x10 0 1
Datentelegramme:
Byte 0 [Byte1 |[Byte2 |Byte3 |[Byte4-7 Byte0 |Byte1 [Byte?2 |Byte3 |Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 Regler antwortet: [0x68 |1 2 (ok)
Endetelegramm:
Byte0 |Byte1 |[Byte? |Byte3 |Byted-7 Byte0 [Byte1 |Byte2-3 Byte 4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
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3.6.3 Blockzugriff (Zehner-Block)

Mit diesem Zugriff (Code x0) kdnnen maximal neun ProzeBwerte (immer als REAL-Werte) einer Funktion gelesen werden.

Giiltige Werte fir ID1:

a) Konfiguration als Fix-Point: 0.1 jeweils Qbertraaunq als FixPoint-Wert.
b) Konfiguration als Float: 0,1 jeweils Ubertragung als 4Byte-Floatwert.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Sollwerte (W 41, W, ) und StellgroRen (dY nan . Yman) vom Regler .
Starttelegramm:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte b Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 0 30 100 0 90 0 0
Regler Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet: |0x10 4 0
Datentelegramme:
ByteQ Byte1 [Byte? |Byte3 [Bvted -7 ByteQ Bvte1 [Byte? [Byte3 Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 Regler antwortet: [0x68 |1 150
ByteQ |Bvte1 [Byte? |Byted |Bvted-7 Byte 0 [Byte1 IBvte? IBvted [Byted-7
Master sendet: |[0x68 |2 Regler antwortet: |0x68 |2 250
ByteQ Byte1 [Byte? |Byte3 [Bvted -7 ByteQ Bvte1 [Byte? [Byte3 Byted-7
Master sendet: |[0x68 |3 Regler antwortet: [0x68 |3 0
ByteQ Byte1 [Byte? |Byte3 [Bvted -7 ByteQ [Byte1 [Byte? [Byte3 [Byted-7
Master sendet: [0x68 |4 Regler antwortet: [0x68 |4 20
Endetelegramm:
ByteQ [Byte1 [Byte? |Byte3d [Bvted -7 Byte 0 [Byte 1 Byte 2 - 3 Byte 4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0

3.6.4 Blockzugriff (Gesamt-Block)

Mit diesem Zugriff kénnen alle 1/0- (Code 177), Parameter- (Code 178) und Konfigurationsdaten (Code 179) einer
Funktion gelesen bzw. geschrieben werden. Fiir diesen Zugriff gelten folgende Bedingungen:
e Um Daten mit ‘Code B3" schreiben zu kdnnen, mult vorher das Gerat in den Konfigurationsmodus (— siehe
Seite 35 ‘OpMod’) geschaltet werden. Wirksam werden alle neu eingegebenen Konfigurationsdaten und
Parameter erst, wenn das Gerat wieder auf online zuriickgeschaltet wurde.
e Alle Daten einer Nachricht miissen definiert sein, Auslassungen sind nicht zuldssig.
e Sind Teile einer Nachricht im Geréat nicht in Benutzung (HW- und SW-Optionen), so ist dennach die komplette
Nachricht zu tibertragen. Die Priifung der nicht vorhandenen Daten entfallt.

o Bei fehlerhaften Blockschreibzugriffen gilt: Eine Nachricht wird mit NAK beantwortet, wenn mindestens ein
Datum fehlerhaft ist.

Im folgenden ist anhand zweier Beispiele der Nachrichtenaufbau bei Blockzugriffen mit Code B2/B3 dargestellt. Die
Reihenfolge der zu (ibertragenen Daten ist der jeweiligen Code-Tabelle zu entnehmen.

Giiltige Werte fiir ID1:
a)Konfiguration als FixPoint:

b) Konfiguration als Float:

transparente Ubertragung als Zeichenstring (Aufbau siehe 1ISO1745 Nachricht)
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Master sendet:

Regler
antwortet:

Master sendet:
Master sendet:

Master sendet:

Master sendet:

ProzeBdaten

3.6.5 Beispiele fiir Gesamt-Block-Zugriffe

1/0-Daten (Code B1)

|/0-Daten eines Funktionsblockes kénnen iiber den B1-Zugiff ausgelesen bzw. Geschrieben ' werden.

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Eingangswerte vom AINP1.

Starttelegramm:

Byte ( Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

0x10 0 0xB1 61 0 110 0 0

Byte () Bvte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

0x10 1 2

Datentelegramme:

ByteQ [Byte1 [Byte? [Byte3 |Bvted-7 ByteQ [Byte1 IBvte? |Bvte3d |Bvted-7

0x68 |1 Regler antwortet: [0x68 |1 87

ByteQ [Bytel [Bvyte? [Byte3d [Byted -7 ByteQ [Byte1 [Byte? [Bvyte3 [Byted -7

0x68 |2 Regler antwortet: [0x68 |2 0

ByteQ [Byte1 [Byte? [Byte3 |Bvted-7 ByteQ [Byte1 IBvte? IBvte3 |Bvted-7

0x68 |3 Regler antwortet: [0x68 |3 1

Endetelegramm:

ByteQ Byte1 |Bvte? [Byte3 |Bvted-7 ByteQ [Bvte1 |Bvte?2-3 Byte 4 -7

0x16 Regler antwortet: [0x16 0

Master sendet:

Regler
antwortet:

Master sendet:

Master sendet:
Master sendet:
Master sendet:

Master sendet:

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Ausgangswerte vom AINP1. Die geschriebenen Werte sind wirksam, wenn in Debaua (— siehe Seite

35) eine 1 eingetragen ist.
Starttelegramm:

Byte 0 Bvte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

0x10 0 0xB1 61 1 110 1 4

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

0x10 0 0

Datentelegramme:

ByteQ [Byte1 [Bvte? [Byte3 |Bvted-7 ByteQ [Byte1 IBvte? IBvte3d |Bvted-7
0x68 |1 123.45 Regler antwortet: 068 |1

ByteQ [Bytel [Bvte? [Byte3d [Byted -7 ByteQ [Bytel [Bvyte? [Byte3 [Byted -7
0x68 |2 0 Regler antwortet: [0x68 |2

Byte Q0 [Bvte1 |Byte? [Byte3 [Byted-7 Bvte 0 [Byte1 IBvte? |Bvte3 [Byted-7
0x68 |3 0 Regler antwortet: [0x68 |3

Byte O [Bvte1 IByte? [Byte3 [Byted-7 Bvte 0 [Byte1 IBvte? |Bvte3 [Byted-7
0x68 |4 0 Regler antwortet: [0x68 |4

Byte O [Bvte1 |Byte? [Byte3 [Byted-7 Bvte 0 [Byte1 IBvte? |Bvte3 [Byted-7
0x68 |5 0 Regler antwortet: [0x68 |5

1) Es konnen nur Ausgangsdaten der Funktionsbldcke INP1 ... INP6 beschrieben werden.
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Endetelegramm:

Bvte0 |Bvte1 [Bvte? |Byte3 |Byted-7 Bvie 0 [Byte1 |Byte2-3 Byted -7

Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0

renddaten von VTREND (Code B1)

Die 100, nur lesbaren, Trenddaten der Funktion VTREND kénnen in vier B1-Zugriffen mit den Fkt.Nr. 80 ... 83 gelesen
werden (— siehe auch Seite 61).

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Trenddaten 75 .. 100.

Starttelegramm:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Bvte 4 Bvte 5  [Byte 6 Bvte 7
Master sendet: [0x10 0 0xB1 110 83 99 0 0
Regler |Byte 0 [Byte 1 Byte? Bvte3 [Byte4d [Byteb |Bvtef Byte 7
antwortet; |0x10 25 1
Datentelegramme:
Bvte 0 Bvte 1 [Byte? [Byte3 [Byted-7 Bvte 0 [Byte1 |Bvte? |Bvte3d [Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 Regler antwortet: [0x68 |1 8.001
Bvte 0 Bvte 1 [Byte? [Byte3 [Bvted-7 Byte 0 [Byte1 |Bvte? |Bvte3 [Byted-7
Master sendet: [0x68 |25 Regler antwortet: |0x68 |25 58.002
Bvte 0 |Bvte 1 [Byte? [Byte3 [Bvted-7 Bvte 0 [Byte1 |Bvte? |Bvte3 [Byted-7
Master sendet: [0x68 |26 Regler antwortet: |0x68 |26 32
Endetelegramm:
Bvte 0 |Bvte1 |Bvte? [Byte3 [Byted-7 BvteQ [Bvte1 |Byte?2-3 Byte 4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
Parameterdaten (Code B2)
Der Zugriff iiber Code B2 erlaubt das gruppenweise Lesen und Schreiben von Parameterdaten.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Parameter von TIMET.
Starttelegramm:
Byte0  [Bvte 1 Byte 2 [Byte 3 Byte 4 Bvte5 [Byte 6 Bvte 7
Master sendet: |0x10 0 0xB2 101 0 69 0 0
ReglerByte 0 Bytel [Byte? [Byted [Byte4 [Byteb |Bvie® Byte 7
antwortet: |0x10 2 0
Datentelegramme:
Bvte0 [Bvte1 |Bvte? |Byte3 |Byted-7 Bvte 0 IByte1 [Bvte? [Byte3 |Byted-7
Master sendet: |0x68 |1 Regler antwortet: [0x68 |1 0
Bvte0 [Bvte1 |Byte? |Byte3 |Byted-7 Bvte 0 IByte1 [Bvie? [Byte3 |Byted-7
Master sendet: |0x68 |2 Regler antwortet: [0x68 |2 0
Endetelegramm:
Bvte 0 |Bvte1 |Bvte? [Byte3 [Byted-7 ByteQ [Byte1 |Bvte?2-3 Byte 4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Parameter von TIMET.
Starttelegramm:
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Bvte 4 Bvte 5  [Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 0 0xB2 101 0 69 2 0
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ReglerByte 0 [Bvte1 [Bvte? [Bvted [Byted4 [Byteb |Bytef Byte 7
antwortet: |0x10 0 0

Datentelegramme:

ByteQ [Bytel [Byte? [Byte3 [Byted-7 ByteQ |Byte1 |Byte? [Byte3 [Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 0 Regler antwortet: [0x68 |1

ByteQ |Bytel |Byte? [Byte3 [Byte4-7 ByteQ |Byte1 [Byte? |Byte3 [Byte4d-7
Master sendet: [0x68 |2 0 Regler antwortet: [0x68 |2

Endetelegramm:

ByteQ [Bytel [Byte? [Byte3 [Byted -7 ByteQ Bytel [Byte?-3 Byte 4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: [0x16 0

Anzeigetexte (Code B2)
Dieser Zugriff erlaubt das gruppenweise Lesen und Schreiben von Anzeigetexten. Ein Text besteht immer aus 16 Zeichen
und ist vom Typ CHAR(16). Das Schreiben ist nur im Off-Line Betrieb (Konfigurationsmodus) mdglich.

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Anzeigetexte von VTREND.

Starttelegramm:

Byte0  [Byte 1 Byte? [Byte3 |[Byte4 |Byte5 [ByteB Byte 7

Master sendet: |0x10 2 0xB2 110 80 99 0 0
Regler|Byte 0 Byte1 [Byte? [Byte3 [Byte4 [Byte5 |Bvte® Byte 7
antwortet: [0x10 0 40

Datentelegramme:

ByteQ |Byte1 [Byte?2-4 Byte5 [Byte6-7 ByteQ [Byte1 [Byte?2-4 Byte5 |Bytef-7
Master sendet: [0x68 |1 Regler antwortet: |0x68 |1 ‘N

ByteQ |Bytel |Byte2-4 Byte5 |Byte6-7 ByteQ [Byte1 |Byte2-4 Byteb |Byte6-7
Master sendet: |0x68 |16 Regler antwortet: |0x68 |16 P’

ByteQ [Byte1 [Byte?2-4 Byteh [Bytef-7 ByteQ [Byte1 |Byte?2-4 Byteh [Byte 6-7
Master sendet: [0x68 |17 Regler antwortet: |0x68 |17 ‘N

ByteQ [Byte1 [Byte?2-4 Byteb [Bytef-7 ByteQ [Byte1 |Byte?2-4 Byteh [Byte -7
Master sendet: [0x68 |40 Regler antwortet: |0x68 |40 P’

Endetelegramm:

ByteQ [Byte1 [Byte? [Byte3 [Byte4d-7 ByteQ |Bytel [Byte?2-3 Byte4 -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)

Schreiben der Anzeigetexte von VTREND.

Starttelegramm:;

ByteQ  [Byte 1 Byte? [Byte3d [Byted Byteh |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 2 0xB2 110 80 99 0 40

ReglerBvte 0 [Byte1 Byte?2 [Bvte3d [Byted |[Byteb [Byte6 Byte 7
antwortet: |0x10

Datentelegramme:

ByteQ |Bytel |Byte2-4 Byte5 |Byte6-7 ByteQ [Byte1 |Byte2-4 Byteb |Byte6-7
Master sendet: [0x68 |1 ‘A Regler antwortet: |0x68 |1

ByteQ [Byte1 IByte2-4  [Byte5 [Bytef-7 | Byte0 Byte1 [Byte2-4  [Byte5 [Bytef-7 |
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Master sendet:[0x68 |16 | [P | Regler antwortet: (068 [16 | | |

ByteQ [Byte 1 |Byte?-4 Byte5 [Byte6-7 ByteQ |Byte1 [Byte?-4 Byteb |Byte6-7
Master sendet: |0x68 |17 A Regler antwortet: [0x68 |17

ByteQ [Byte 1 |Byte?2-4 Byte5 |Byte6-7 ByteQ |Byte1 [Byte?-4 Byte 5 |Bvte6-7
Master sendet: [0x68 |40 P’ Regler antwortet: [0x68 |40

Endetelegramm:

ByteQ [Byte1 |Byte? |Byte3 [Byted-7 ByteQ |[Bytel [Bvte?-3 Byted -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0

Passwort (Code B2)

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Passwort setzen / andern / I6schen. Dieser Zugriff ist erlaubt, wenn noch kein Passwort existiert oder im ‘eingeloggten’

Zustand.
Starttelegramm:
ByteQ  [Byte 1 Byte? [Byte3d [Byted Byte5 [Byte 6 Byte 7
Master sendet: [0x10 2 0xB2 0 80 0 0 23
ReglerByte 0 [Byte1 Byte? [Byte3 [Byted |Bvieb [Byte6 Byte 7
antwortet: |0x10 0 0
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Datentelegramme:
ByteQ |Bytel |Byte2-4 Byte5 |Byte6-7 ByteQ [Byte1 |Byte2-4 Byteb |Byte6-7
Master sendet: [0x68 |1 A Regler antwortet: [0x68 |1
ByteQ [Bytel |Byte?2-4 Byte5 |Byte6-7 ByteQ [Byte1 |Byte2-4 Byteb |Byte6-7
Master sendet: |0x68 |16 P Regler antwortet: |0x68 |16
Endetelegramm:
ByteQ [Byte1 |Byte? [Byte3 [Byte4-7 ByteQ |Bytel |Byte?-3 Byted -7
Master sendet: [0x16 Regler antwortet: |0x16 0

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)

Ausloggen (Aktivieren des Passwortes). Dieser Zugriff ist erlaubt, wenn ein Passwort existiert (Passwortstatus = 1 oder
2)

Starttelegramm:

Master sendet:

Regler
antwortet:

Master sendet:

Master sendet:

Bvte 0

Byte 1

Bvte 2

Byte 3

Bvte 4

Bvte 5

Bvte 6

Byte 7

0x10

0

23

0

Byte 0

Byte 1

Bvte 2

Byte 3

Byte 4

Byvte 5

Bvte 6

Byte 7

0x10

0

Datentelegramme:

Byte 0 [Bvte 1

Bvte 2

Bvte 3

Byte 4 -7

0x68 |1

Endetelegramm:

Byte 0 [Bvte 1

Bvte 2

Bvte 3

Byte 4 -7

0x16

Konfigurationsdaten (Code B3)
Der Zugriff tiber Code B3 erlaubt das gruppenweise Lesen und Schreiben von Konfigurationsdaten. Um
Konfigurationsdaten schreiben zu kénnen, muf8 vorher das Gerét in den Konfigurationsmodus geschaltet werden.
Wirksam werden alle neu eingegebenen Konfigurationen erst, wenn das Gerat wieder auf online umgeschaltet wird.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Konfiguration von TIMET.

Starttelegramm:;

Regler antwortet:

Byte 0 [Byte 1

Bvie?2 [Bvte3 [Byted-7

Regler antwortet:

0x68 |1

Byte 0

Bvte 1

Byte 2 - 3

Byte 4 -7

0x16

ByteQ  [Byte 1 Byte? [Byte3d [Byted Byteh |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 0 0xB3 101 0 69 0 0
Regler Bvte 0 [Byte1 Byte?2 [Bvte3d [Byted |[Bytebh [Byte6 Byte 7
antwortet: |0x10 0 1
Datentelegramme:
ByteO [Bytel [Byte? |Byte3 [Byted-7 ByteQ [Byte1 |Byte? [Byte3 [Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 Regler antwortet: |0x68 |1 0
Endetelegramm:
ByteQ [Bytel [Byte? [Byte3 [Byted -7 ByteQ |Bytel [Byte?-3 Byte 4-7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
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Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Parameter von TIMET.

KS98 in Off-Line schalten
Starttelegramm:

ByteQ  [Byte ] Byte? |[Byte3 |Byted Byte5 |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 0 21 0 0 0 1
ReglerByte 0 1Byte1 [Byte? [Byte3d [Byted [Byteb [Byte6 Bvte 7
antwortet: [0x10 0 0
Datentelegramme:
ByteQ [Bvte1 [Bvte? |Byte3 [Byted-7 Byte0 [Byte1 [Byte? |Byte3 |Bvted-7
Master sendet: [0x68 |1 1 Regler antwortet: [0x68 |1
Endetelegramm:
ByteQ [Byte1 |Byte? |Byted [Byted4-7 ByteQ |[Bytel [Bvte?-3 Byted -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
D Rechner iibertrdgt Daten an KS98:
Starttelegramm:
ByteQ  [Byte ] Byte? [Byte3 |Byted Byte5 |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 0 0xB3 101 0 69 1
ReglerByte 0 [Byte1 Bvte? [Bvte3d [Byted |Bvteb [Byte6 Byte 7
antwortet: [0x10 0 0
Datentelegramme:
ByteQ [Bvte1 [Byte? |Byte3 [Byted-7 Byte 0 [Byte1 [Byte? |Byte3 |Byted-7
Master sendet: [0x68 |1 1 Regler antwortet: |0x68 |1
Endetelegramm:
ByteQ [Byte1 |Byte? |Byte3 [Byted-7 ByteQ [Bytel [Bvte?-3 Byted -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
EI KS98 in On-Line schalten
Starttelegramm:
ByteQ  [Byte ] Byte? [Byte3 |Byted Byte5 |Byte 6 Byte 7
Master sendet: |0x10 0 21 0 0 0 1
Regler |Byte 0 [Byte 1 Byte? Bvted [Byte4d [Byteb |Bvtef Byte 7
antwortet: [0x10 0 0
Datentelegramme:
ByteQ [Bvte1 [Bvte? |Byte3 [Byted-7 Byte0 [Byte1 [Byte? |Byte3 |Bvted-7
Master sendet: (068 |1 0 Regler antwortet: |0x68 |1
Endetelegramm:
ByteQ [Byte1 |Byte? |Byte3 [Byted-7 ByteQ [Bytel [Bvte?-3 Byted -7
Master sendet: |0x16 Regler antwortet: |0x16 0
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3.7

3.71

Schnelleinstieg

Auf der dem Engineering Set beiliegenden Diskette befindet sich die GSD-Datei, Beispielprojekte fiir eine SIMATIC ©
S5/S7, die Typ-Datei sowie Beispielkonfigurationen fiir COM PROFIBUS. Mit Hilfe der Konfiguration und des Projektes
kann auf einfache Weise eine Kommunikation mit einem KS98/DP aufgebaut werden.

Schnelleinstieg mit S5

Testumgebung
Fiir den Testaufbau bendtigen Sie folgende Komponenten:
e Programmiergerat (empfohlen PG740)

e Automatisierungsgerat
S5-115U, S5-135U oder S5-155U mit IM 308-C

e KS98/DP
e Engineering Set (Bestell Nr. 9407 999 100x1)
e Kabel

PROFIBUS Kabel AG/IM 308-C <> KS98/DP

PG & AG

e PC-Adapter (Best. Nr. 9407 998 00001
e Engineering Tool (Best. Nr. 9407 999 063x1)

Beispiel einer Testumgebung:

Ein KS98/DP mit der Adresse 5 soll an einer IM 308-C tiber PROFIBUS-DP angeschlossen werden. Es wird das
ProzeRdatenmodul B gewahlt (1 Kanal + Parameter). Daten sollen in Fix Point-Format tibertragen werden. Die
E/A-Adressen in der S5 beginnen im P-Bereich bei 64.

Bevor die Testumgebung in Betrieb genommen wird, sollten Sie sicherstellen, dal die Automatisierungsgeréate keine
Anwendersoftware enthalten (“Urgeloscht”). Das gleiche gilt auch fiir die Memorycard der IM 308-C.

Vorgehensweise: Fig.:8  Konfigurationsbeispiel Modul b
o Engineering Tool ET/KS98 (mit COM PROFIBUS fiir SIMATIC S5 mit IM308C
installieren Konfigurieren: KS98/DP #5 <Modular Station: B.1: 1 channel [FixP]>
e |adender Beispieldatei Kennung Kommentar E-Adr. | A-Adr. ﬂ oK |
'PROFIBUS.EDG' 0 [eoe State1_1 POE4 Abbrech |
e Ubertragen des Projektes in das ; ?EE fta‘f-: EEEE
A nput_ Bestellnr.
Gerét. . 3 |aE Iput2_1 PGS —I
e Herstellen der Verbindungen 4 |aE YR P70 Kennung... |
(PROFIBUS) 5 [14E Inputd_1 Pi72 Datenis |
o Konfigurieren der Geréate 6 |1eE InpLtE_1 PO74 Reservieren|
KS98/DP an Netz anschlieRen und die 7 |1AE Inputé_1 PO7S Autoadr. |
Adresse 5 einstellen (iber Front). 8 |2Da Cnid1_1 POB4 e |
BusabschluRwiderstadnde am Regler und 9 |&0A Entrl2_1 POES —
am Stecker der SPS (S5) aktivieren. 10 |84 Dutput1_t POBE —I —
e PROFIBUS-Netzkonfiguration e i ET—
. . . . Ltputd .
Diskette (Engineering Set) in = TR Pz ] Hite |
PG stecken.

‘COM PROFIBUS" aufrufen und Beispiel laden (A:\ks98dp\typ\example\demo308i.et2)
- Bei IM308C richtigen CPU Typ auswahlen.
Adressierungen und DP-Netzwerk gegebenenfalls anpassen und in den DP-Master tibertragen (— Fig.: 8).
e Sh-Programm laden
Diskette (Engineering Set) in PG stecken.
STEP® 5 aufrufen.
Beispielprogramm laden, z. B. (A:\ks98dp\s5-fb\example.fix)
Die Adressen fiir Sende-/Empfangsfenster (A-A/E-A im FB) gegebenenfalls anpassen und in das AG (ibertragen.
AG auf Run schalten.
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Nach Inbetriebnahme des Testaufbaus kann mit Hilfe der dem Projekt beigefiigten Bildbausteine ein Test des
E/A-Bereichs und der Aufruf des Parameterkanals durchgefiihrt werden.

Bildbaustein 1:

OFeranden:

Signalzustaende:

H[er wgrden alle Eingangs-ProzeRdaten des Datenmoduls b dargestellt ~ —2tatsi-1  EB & Ki-ioioi010
(Fix-Point). JnetsTi o EM g8 Keososes
—InFut3_1 El Ta EF=+3618
—InFPutd_1 El 72 KF=+1234
—InFutS_1 El T F=+@
—InFute_1 ElW TE KF=+@
Bi|dbaUStein 2: OFeranden: Sisnalzustande:
Hier werden alle Ausgangs-ProzeRdaten des Datenmoduls b dargestellt — ZEnirii-t  f2 2 S
(Fix-Point). TMEetZT1 A €6 Kreslsome
—Outrt3_1 Al i) KF=+@8
—Outrtd_1 Al T2 KF=+@
—OutrtS_1 Al 74 KF=+@
—Outrte_1 Al TE KF=+@
Bildbaustein 3: Oreranden: Sisnalzustande:
Mit Hilfe dieses Bildbausteins kann auf die Parameter des “DULR mogz KE=+l
Funktionsbausteins zur Abbildung des Parameterkanals zugegriffen e TR 1 Kizoaa1
werden. -Code M &8 KF=+6
-FBho il =4 KF=+1@1
—FCTho [yl =53 EF=+@
~Ture 1} =13 EF=+24
. ) —AHZW 1} [=t53 EM=08880008 GE000E18
Vorzugeben sind z. B. beim Lesen von Werten: aoofen B @ e —
el bw it KF=+3860
oRAse 5
e Code
e FBno
e FCTno
e Setting

Eintragen einer “1" bei Lesen von

Eintragen einer “1" bei Schreiben von

Inteqe_r |Real [Char

Integer

[Real

[Char

_—

v | v [/

10

y___

v

2 10

e ANZW zeigt den Status und das Ergebnis nach Abschluf der FB-Bearbeitung an.
e DWLR, DWLI, DWLC zeigt die Anzahl der gelesenen Werte.

Bi|dbaUStein 4 OFeranden: Signalzustiande:
. DE 2
Dieser Bildbaustein zeigt die ersten Daten des Datenbausteins an, in den i =
B il 3 F=+&
. ] 4 F=+2888
Daten des Parameterkanals geschrieben werden bzw. aus dem Werte w1 F=+2
Dl 16 KF=+3888
gelesen werden. pu g KE=+300
1] g F=+4088
Dl =l F=+&
] =] F=+5088
il 1 F=+&
il 2 F=+5888
il 23 F=+&
il 24 F=+7B88
il 25 F=+&
il 26 F
] 27 F=+&
Dl 28 KF=+988a
(1] 29 KF=+58@
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3.7.2 Schnelleinstieg mit S7

Testumgebung

Fiir den Testaufbau bendtigen Sie folgende Komponenten:
e Programmiergerat (empfohlen PG740)
e Automatisierungsgerat

CPU315-2 DP
e KS98/DP
e Engineering Set (Bestell Nr. 9407 999 100x1)
o Kabel

PROFIBUS Kabel ~ AG <> KS98/DP
PG & AG

o PC-Adapter (Best. Nr. 9407 998 00001
e Engineering Tool (Best. Nr. 9407 999 063x1)

Beispiel einer Testumgebung:

Ein KS98/DP mit der Adresse 5 soll an eine CPU315-2 DP tiber PROFIBUS-DP angeschlossen werden. Es wird das
ProzeRdatenmodul B gewahlt (1Kanal + Parameter). Daten sollen in Fix Point-Format (ibertragen werden.

Bevor die Testumgebung in Betrieb genommen wird, sollten Sie sicherstellen, dal die Automatisierungsgeréate keine
Anwendersoftware enthalten (“Urgeldscht”).

Vorgehensweise:

* Engineering Tool ET/KSS8 B e e e e e L T
installieren nlleslm| & dulea| @) a2l
e |aden der Beispieldatei -
'PROFIBUS.EDG' I— j
. . : —
. gg:eér;ragen des Projektes in das Zr%_ —"
o Herstellen der Verbindungen : &l
(PROFIBUS) :
e Konfigurieren der Geréte : | L=
Am KS98/DP die Adresse 5 einstellen (iiber e El T
Front) und an Netz anschlieRen. 5 | 1A
BusabschluRwiderstande am Regler und am =
Stecker der SPS (S7) aktivieren. 5 A
e PROFIBUS-Netzkonfiguration | mm=r—l -
Diskette (Engineering Set) in PG stecken. al | —"_I
Diiicken Sie F1, um Hife 2u erhalten. [

Beispielprojekt dearchivieren
(A:\KS98DP\S7_FB
\EXAMPLE

\KS98demo.arj)
Projekt KS98demo 6ffnen
Adressierungen und CPU Hardwarekonfiguration gegebenenfalls anpassen und in den DP-Master (CPU315-2 DP)
iibertragen.
AG auf Run schalten.

Nach Inbetriebnahme des Testaufbaus kann mit Hilfe der dem Projekt beigefiigten Variablentabellen
(VAT x) ein Test des E/A-Bereichs und der Aufruf des Parameterkanals durchgefiihrt werden.
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VAT 1 . kg Variable beobachten und steuern - [K598demo\SIMATIC 300-Station(1ACPU315-2 DP(1)\._A\WAT1] [ E
. . ) . Elabelle Bearbeiten  Einfigen Zielsystem Varable Ansicht Eaxtras  Fenster  Hilfe |5 x|
Hier werden dle ProzeRdaten eines Dlﬁlglé ol %llaﬁ IE = (22w EH%@I Sﬁ‘l”l E||
DPREAD_ und eines DPWRITE_ X I Operand ISy‘mel ISt.at.usmErt. |StEuErmE[t I
FunktlonSb|OCkeS dargeSte”t(le-POInt) //ES98/DP Adr. 5 - Demonstration Process Data - 1 channel
PEB 0 ("Statel 1™ |2#0000 0001
PEE 1 |"Statez 1™ (20000 0001

PEW 256 ("Inputl 1™ 7271
PEW 255 |"Inputz 1" (4363
PEW 260 |"Input3 1™ |1637
PEW 262 ("Inputd 1" |0
FPEW Z64 ("InputS 1™ |0
PEW 266 ("Inputs 1" (300

PALB 0 |["Cntrll 1" |Kein Statuswert wvorhanden! |2#0000 0001
PLE "CntrlZz 1" |Kein Statuswert vorhanden! |Z2#0000 0001
PAI 256 ["Outputl 17 Kein 3tatuswert wvorhanden!
PAI 2558 ["OutputZ 1" Kein Statuswert wvorhanden!
PAN Z60 |"Outpuci 17 Kein 3tatuswert wvorhanden! (300
PAN 262 ["Outputd 17 Kein Statuswert wvorhanden!
PAW Z64 ["Output5 1" Kein 3tatuswert wvorhanden!
PAN 266 ["Outpute 17 Kein 3tatuswert wvorhanden!

[

| K598demat5IMATIC 300-Station(1),CPU315-2 DP(1] |EF [Orline  |Beabachten [ 11
VAT 2 §5 Variable beobachten und steuern - [K598demo\SIMATIC 300-Station(1)A\CPU315-2 DP(1)\.. \VAT2] [ME1 B3

Mlt Hllfe dlesel’ Varlab|eﬂtabe||e kann auf Elabelle Bearbeiten  Einfligen Zielsystern Variable Ansicht Estras  Fenster Hife
die Parameter des Funktionsbausteins zur Dic(@la) lille| [ =l]n] x| s sl 2|

H . Operand ) ol SJtatuswert Steusrvert
Abbildung des Parameterkanals zugegriffen Lov | | | I
H H H f/KS98 - DP Adr. & — Demonstration parameter channel =
werden.Im unteren Teil des Bildes sieht T Fomoimen TELEE0000 TEL1EE0000
man die ersten Daten eines Datenbausteins, w2 Cader 17 17
! B
in den Daten des Parameterkanals W 108 PFRTRC" a a
geschrieben werden bzw. aus dem Werte i 108 "Type” 28 S
Mir 110 "DWLE™ 20
gelesen werden. My 11z "DWLI" 0 /71
Mir 114 FDWLCT a
Mir 120 MANZT FixPr Z#0000 0000 0000 0010
M 0.0 "Start FixP" |ZHO 2H1 fo
M 121.4 "Reset FixP" (20 fl2HL
M 0.1 "Start Float™ [2#0 fi2H1L
Mir 130 "ANEW Float™ |ZH0000 0000 QOO0 0000
n 131.4 "Reset float" |2#H0
DB37.DEW 0|--—- 1600 /4300
DE37.DEUW 2 |- 1000
DE37.DEUW g |——- 600
DE37.DEUW 6 [——— 2000
DR37.DREM A l-—= AN LI
|K598demaotSIMATIC 300-Station{1WCPU315-2 DP(T) F|Dnlme |Beobachten |i

Vorzugeben sind z. B. beim Lesen von Fixpointwerten:

e (CodeNo, FBNo, FKTNo, Typ = 0 (— Kapitel 4)

e Service = 0x 0001

e Start_FixP=1

o ANZW_FixP zeigt den Status und das Ergebnis nach AbschluR der FB-Bearbeitung an.
e DWLR, DWLI, zeigen die Anzahl der gelesenen Werte.
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—

Werte von Daten werden fiir die Ubertragung in Datentypen gegliedert.

FP
Floating Point Zahl
Wertebereich: -29999 ... -0.001, 0, 0.001 ... 200000

e INT
positive ganze Integer-Zahl
Wertebereich: 0 ... 32767
Ausnahme: Abschaltwert *-32000"
e STI
Status, bit-orientiert, 1 Byte Lange
Wertebereich: 00H ... 3FH, {ibertragen: 40H...7FH
Es kénnen nur 6 Bits fir die Informationstibertragung genutzt werden, namlich Bit 0...5 (LSB = Bit 0). Bit 6
mul immer auf 1" gesetzt sein, um Verwechslungen mit den Steuerzeichen zu vermeiden. Bit 7 enthalt das
Parity Bit.
e CHAR5/16
Textstring bestehend aus n Zeichen, z.Z. definiert n=1, n=5, n=16
zuléssige Zeichen: 20H...7FH
e |CMP (Integer Compact)
Bitinformationen als Integeriibertragung, max. 15 Bits
Wertebereich: 0...32767; Integeriibertragung erfolgt im ASCII-Format.
fest auf ‘0" _|Bedeutung der Bits
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Wert |- 16384 18192 4096 (2048 [1024 517 256 (128 |64 |32 {16 |8 4 2 1
Beispiel:

Bit 13 =1 und Bit 1 =1, alle {ibrigen Bits sind ‘0’
interner Hex-Wert: 0x2002, als Integerwert: 8194, iibertragenen ASCII-Wert: ‘8194’
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“ Code-Tabellen
41 NHEUEGEEETEEL I

4.2

Die Adressierung der Daten erfolgt gemald dem nachstehenden Prinzip:
Code

DatenbereichCodenummern-Bereich
Level 1-Daten

-Read-only , (“Block 00”) 0x, (1x)

-Read/Write Integerwerte 2X

-Read/Write  Realwerte 3x
Parameter 4x, 5x, bx
Konfig-Daten 7x, 8, 9x
Funktionsnr.
DatenbereichFunktionsnummern-Bereich
Level 1-Daten 0..19
Parameter

- Realparameter 20..24

- Integerparameter 25...29
Konfig-Daten

- RealKonfigurationen 30 ...34

- Integerkonfigurationen 35...39
Sonderfkt. Anzeigetexte 80 ...84
Sonderfkt. Sonderdaten 85 ...89

Fiir die Level 1 - Daten mit den Codebereichen 0x und 1x gilt:
e  Werte 01, 02 bzw. 11, 12 sind fiir Statusworte vom Typ ST1 reserviert.

e Max. 7 weitere Werte vom Typ BCD
Blocklesezugriffe (Zehnerblock) sind maglich, falls definiert, Schreiben nur als Einzelzugriff.

Aufbau der Kopfzeile

Die Beschriftung der Kopfzeile hat folgende Bedeutung:

Bez._ __|Beschreibung __ |Bereich|L/S = _____|Def. ____ Typ. __ _|Bem. __ |Code _ |Fkt. Nr._
Kurzname | Funktionsbeschreibung |Werte- L =Lesen Default Wert |Datentyp |Bemerkung |Zugriffs- |Funktions
des Wertes bereich |S = Schreiben (bei Para. und |(— S.33) code Nummer
L/S = Lesen u. Schreiben|Konfig. Daten)

Die Spalte L/S entfallt, wenn innerhalb einer Tabelle lesen und schreiben erlaubt ist (siehe z. B. Konfigurations- oder
Parameterdaten).
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(Geratefunktion - Typ-Nr. 0) Feste Blocknummer 0

Bez. Beschreibung Bereich [L/S| Typ [ Bem. Code Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff 01,02 L |Block 00 0
Status 1 Geratestatus 1 LIST1| A 01 0
Status 2 Gergtestatus 2 | | ST1 R 02 0
Elock Blockzugriff . L [Block 20 0
Online _ _ _ ______________] 0 _____ LS
OFMade Geratezustand:  'Offline (Konfiguratian) _ _ _ _ _ _ _ _ _ | .. /2L INT 21 0
'Abbruch Konfiguration Vi L
Save Sicherheitszustand: *CiCHLAKIIY : L/S| INT 2| o0
Zuriicksetzen der lo- 'nicht gedndert/quittieren 0 /S
Reslrd kalen Datendnderung . geandert ' 1 L INT| C 23 0
ClearE Engineering léschen ﬂﬁ%&?ﬁ%ﬁl&h‘gﬁ """""" ? """ TI/? INT 24 0
Wire Verdrahtung beenden ﬂfﬂfﬁﬁ%ﬁ%dpﬁ """""" ?‘ """ Tl/? INT 25 0
Lebusa __Debug-Made 0.127 L/SIINT| D 26 0
Power-Fail-Check \nichtaktiv - _ _ _ _ _ _ ________] 0o _____ .
PuFChik aktivieren raktiv /aktivieren 1 s INT 21 | 0
. Schreiberlaubnis fiir 'Lese-.und Schreihberechtigung - _ - _ _ | 0o _____
EFItEDK Feldschnpittstelle Nur | eseberechtiqung 9N 1 L/S| INT 28 0
Elock Blockzugriff 01 L [Block 00 1
Status 3 Gergtestatus 3 | | ST1 E 01 1
Elock Blockzugriff 21..27 L |Block 20 1
Hulbas Basic HW-Option: Modul A, B 2101.2999 | L | INT| F 21 1
Hilest. Ext. HW-Option: Modul B, C 0000.9999 | | |INT| G 22 1
Shlopt. SW-0Option 0000.9999 | L | INT| H 23 1
Shlcode SW-Codenummer (7. - 10. Stelle) 7254 LIINT| 1 24 1
Shivers SW-Version (SW-Codenummer 11. - 12. Stelle) 0000..0099 | L | INT | J 25 1
OPvers Bedienversion 0000..0099 | L [ INT 26 1
EEPuers Versionsstand des EEPROM's 00000099 | 1 I INT 27 ]
Elock Blockzugriff 21..23 L |Block 20 2
WrErr Fehler des letzten Schreibzugriffs 0,100.127 | | | INT 21 2
WrErFos Position des letzten Schreibzugriffs 0.99 L [ INT 22 2
ReErt fehler des lefzten | esezuariffs 0100127 | 1 | INT 23 2
Elock Blockzugriff . 21,22 L [Block 20 3
Adr Schnittstellenadresse: :JP%%;FBZLSS' """""""" 8‘“‘?86' --|US|INT | K 21 3
HerF1 Flag fiir Adressdderung gesperrt 0/1 [/SLINT 22 3
Elock Blockzugriff 21..23 L [Block 20 4
FasMod Passwortmodus 0.3 L/S| INT L 21 4
Fasler Passwort-Versuche 0..99 L/SIINT| M 22 4
Kein Passwort vothanden_ _ _ _ _ _ _ _ | (| /(S
Fazst Passwortstatus  'Passwartvarhanden (eingeloggt) - _ - _ | . ) INT 23 4
L ' Passwort varhanden (ausgeloqqt) Vi
Refresh Schnelle Parameterkanal-Ubertragung aktivieren/deaktivieren 0..1 S | INT 31 98
Geritestatus 1 ‘Status 1’
MSB LSB
D7 (06 [ b5 [ pa | D3| D2 D1 | DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand "1’
DO XFail Sensorfehler (Sammelmeldung) nein ja
D1 CNF Geratezustand online configuration
D2 Sicherheitszustand nicht aktiv aktiv
D3 EEPROM-Fehler nein ja
D4 Power-Fail-Check nicht aktiv aktiv
D5 UPD Parameter Update nein ja
D6 1’ immer 1’
D7 Parity
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Gerétestatus 2 “Status 2’

MSB

LSB

D7

D6

| D5 | D4

p3 [ b2 | p1 | Do

Bit-Nr. Name Belequng

Zustand ‘0’

Code-Tabellen

Zustand 1"

D0 Engineering vorhanden nein ja

D1 Verdrahtung beendet nein IE

D2 Parameteranzeige durch Bedienung mdglich blockiert
D3 Konfigurationsanzeige durch Bedienung mdglich blockiert
D4 Hauptmenianzeige durch Bedienung mdglich blockiert
D5 Feldschnittstelle Read/Write Read

D6 1 immer 1’

D7 Parity

Parameter-Updatebit ‘ResUpd’
Wird ein Parameterwert oder ein Konfigurationswert tiber die lokale Front oder die PC-Schnittstelle gedndert, so wird

dies im UPD-Flag des Status1 angezeigt. Ebenso nach der Wiederkehr der Spannungsversorgung ist dieses Bit gesetzt.
Das Flag kann mit Code 23 = 0 zuriickgesetzt werden.

Debug
Dient zur Ubernahme der geschriebenen I/0-Daten bei AINPx und DINPUT.
2 2 | 2 2 | 2 |2 2
DINPUT | AINP6 | AINP5 | AINP4 | AINP3 | — [ AINP1

Beispiel: Die Ausgange von AINP1 und AINP5 sollen tiber Schnittstelle vorgegeben werden.In diesem Fall mult in
Trebua’ eine 9 eingetragen werden.

Geritestatus 3 ‘Status 3’

MSB

LSB

D7

s | b5 | pa

p3 | b2 | p1 | Do

Bit-Nr. Name Belequng

Zustand ‘0’

_Zustand 1"

D0 Buszugriff nicht erfolgreich nein ja

D1 Parametrierung fehlerhaft nein Ja

D2 Konfiguration fehlerhaft nein Ja

D3 Kein Nutzdatenverkehr nei Ja

D4 Datenzustand Kanal 1 .. 4 ok fehlerhaft
D5 Adressanderung gesperrt nein ja

D6 1 immer ‘1’

D7 Parity

HWhbas (Basic HW-0ption: Modul A, B)

Geratetyp (Modul A) Ausganas-HW (Modul P)
T H Z E
KS 98-1 2 1 0 1 Relais: Out1,2, 3,4
9 ' Strom: Out1,2
Relais: Qut 4,5

Beispiel: Der Wert 'HWhas = 2121 bedeutet, daR das angesprochene Gerat ein KS 98-1 mit 2 Relais und 2
Stromausgangen ist. (12NC z. B. 9407 956 xx0x1)

HWext (Ext. HW-Option: Modul B, C)

Modul B Modul C
T H Z E
nicht vorhanden 0 0 0 0 [nichtvorhanden
TTL-Schnittstelle - . -
IS0 1745 ohne Echtzeituhr 0 1 0 1 |Variante a: 1 analoger Ausgang (OUTS3, stetig)
RS485/422-Schnittstelle - . A
IS0 1745, mit Echtzeituhr 0 2 0 2 |Variante b:2 analoge Eingdnge (INP3, INP4)
PROFIBUS 1 0 0 1 Variante c: 5 digitale Eingénge (di8 .. di12) und
2 digitale Ausgange (dob, do6)

0 5 |Variante a+c

0 Variante b+c

0 7 |Variante a+b+c
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Beispiel: Der Wert "HWexts = 0104" bedeutet, dal$ das angesprochene Gerdt mit einem Modul B als TTL-Schnittstelle
ohne Echtzeituhr und einem Modul C mit der Variante ¢ bestickt ist. (12NC z. B. 9407 96x 11x01)

SWopt Umsetzung 12NC 10.Stelle

T H

0ol o0 0l o0 0ol ol ol o o l ol ol o 0o Ll ol ol o

Z. 7t. keine Definition

SWCod (SW-Codenummer 7. - 10. Stelle)

T H y4 E
7. Stelle 8. Stelle 9. Stelle 10. Stelle
Beispiel: Der Wert 'SWCod = 7254" bedeutet, dall das angesprochene Geréat die Software mit der Codenummer 4012
157 254xx enthélt.

SWVers (SW-Codenummer 11. und 12. Stelle)

T H Z E
11. Stelle 12. Stelle

Beispiel: Der Wert 'SWCod = 0011" bedeutet, dall das angesprochene Gerét die Software mit der Codenummer 4012
15x xxx11 enthalt.

Schnittstellenadresse

Ein einmaliger Schreibzugriff auf die Adresse (Code 21, Fkt. Nr. 3) sperrt weitere Schreibzugriffe. Ein neuer
Schreibzugriff ist erst wieder mdglich, wenn mit dem Code 73, Fkt. Nr. 35 ein Schreibzugriff erfolgte, die Adresse von
der Geratefront verstellt wurde oder die Sperrung durch Iéschen des Flags Ridi~F 1 mit Code 22, Fkt. Nr. 3 aufgehoben
wurde.

Passwort-Modus
Der Passwortmodus bestimmt die Zugriffsmdglichkeiten (— siehe folgende Tabelle) auf die Daten des KS 98-1 tiber die

Schnittstelle.

FasMod =0 |[FasMod =1 |PasMod =2 |[PasMod =3
Schreiben des Passwortes (einloggen) erlaubt erlaubt erlaubt erlaubt
Lesen und Schreiben von ProzeRdaten erlaubt erlaubt erlaubt gesperrt
Lesen und Schreiben von I/0-Daten und Trenddaten (Code B1) |erlaubt erlaubt erlaubt gesperrt
Lesen und Schreiben von Parametern und Anzeigetexten (Code B2) |erlaubt erlaubt gesperrt gesperrt
Lesen und Schreiben von Konfigurationen (Code B3) erlaubt gesperrt gesperrt gesperrt

PROFIBUS-Daten kénnen immer gelesen / geschrieben werden!

Passwort-Versuche i i}

Bestimmt die Anzahl der erlaubten Fehlversuche bei der Ubertragung des Passwortes (einloggen).Beim Uberschreiten
der erlaubten Anzahl von Versuchen wird der KS 98-1 in den OFFLINE-Mode geschaltet und das Passwort, sowie das
vorhandene Engineering geldscht.

Geratefunktion
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Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich [Default [Typ |Bem. |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Elock  [Blockzugriff . 41 .. 48 Block 40 25
Wear  |Uhweit Jahr * 0..99 0| INT 41 | 25
Month  [Uhrzeit Mopat ~ 1.12 1 INT 12 | 25
Das  [UhweitTag ~ 1..31 1 INT 13 | 25
Hour  [UhrzeitStunden . 0.23 0| INT 44 | 25
Minute |[UhrzeitMinuten 0.59 0 INT 45 25 B 0
i Parameteranzeige durch Bedienung 0 (mdglich) _ _ _ _
Fohide 1 [blockiert) O |NT] A% B
s Konfiguratinsanzeige durch 0 (moglich) _ _ _
chide Bedienung "1 (blockiert) 0 INT a7 25
i Hauptmeniianzeige durch 0 (moglich) _ _ _ _
m-hide Bedienung 1 (blockiert) 0 INT 48 25

Blockieren durch Bedienung

Die Parameter Far-0F, ConidrF und MendrF beeinflussen die Maglichkeit, vorhandene Einstellungen tiber die
Bedienung zu verandern. lhr Zustand wird mit den entsprechenden digitalen Eingangen der Funktion STATUS (— siehe
Seite ) verodert, sofern diese benutzt wird. Die Parameter werden im EEPROM gespeichert und sind damit auch nach

Power-0n vorhanden. Die Ergebnisse der ODER-Verkniipfung haben unterschiedliche Prioritéat.

MendF Far0F ConlF Hauptmenii Parameter Konfiguration
1 dc dc blockiert blockiert blockiert
0 1 dc bedienbar blockiert blockiert
0 0 1 bedienbar bedienbar blockiert

Blockierung der Konfigurationsanzeige heif3t, dall das Gerat den Online-Zustand nicht durch Bedienereingabe, sondern

nur durch Schnittstellennachricht verlassen kann und Anzeige der Konfiguration durch die Bedienung nicht méglich sind.
Blockierung der Parameteranzeige heift, da8 die Parameter nicht angezeigt werden kdnnen. Dies hat keine Auswirkung
auf die Anderung von Level-1-Daten in den Bedienseiten.

Beschreibung Typ Fkt. Nr. Code
SetPas Passwaort setzen / dndern / 1&schen CHAR(16) 80 B?
LogPas Einloggen (Passwort) CHAR(16) 81
AU pnsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Elock  |Blockzugriff 41 .48 Block | 70 35
Frot Protokollart 0 0 INT | 71 35
'0_(nicht einstellbar)
1_(2400Baud) .
Baud  |Baudrate 2 (4800Baud) 1 INT | 72 35
,3.(9600Baud) _ _ ________
'4 (19200 Baud) B3 0
. 10..99(IS01745) 0
Hd it el el
" Gerédteadresse 0. 126 (PROFIBUS) 126 INT | 73 35
.0 (50 Hz)
F L e U
(=X Netzfrequenz (60 Hz) 0 INT | 74 35
Lanau |Sprache LO_(gquj§_c[1) ------------ 0 INT | 75 35
11 (englisch)
1) Diese Parameter haben nur eine Wirkung, falls die Option Echtzeituhr (HW-Option B mit RS485) vorhanden ist.
2) Berechnung des aktuellen Jahres: Wertebereich 70 .. 99 entspricht 1970 .. 1999; Wertebereich 00 .. 69
entspricht 2000 .. 2069; Beispiele: Wert 98 entspricht dem Jahr 1998, Wert 02 entspricht dem Jahr 2002.
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ABSV
Parameterdaten
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(Absolutwert - Typ-Nr. 01)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default |[Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
a Multiplikationsfaktor -79999 . 999999 11,000 FP 141 20 B2 0
L] erschiebung -29999 .. 999999 10,000 FP_ 142 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Einginge: x1 \ \ \ 0 B
Analoge Ausadnae: | | ! 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: HESL 80 B2

(Addition / Subtraktion - Typ-Nr. 03)

Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
| Multiplikationsfaktor fiir x1 -29999 . 999999 11,000 FP 141 20
b Multiplikationsfaktor fiir x2 -29999 . 999999 11,000 FP 1427 20
c Multiplikationsfaktor fiir x3 -29999 . 999999 11,000 FP 143 20 B2 0
o Multiplikationsfaktor fiir x4 -29999 . 999999 11,000 FP_ja4 20
L] erschiebung -79999 999999 10,000 FP__ 145 20

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Einginge: x1 X2 X3 x4 0 B
Analoge Ausaanae: | | ! 1
_ Default-Anzeige Fict Nr. Code
Text 1: HLSU 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code [Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
a Multiplikationsfaktor fiir x1 -29999 999999 {1,000 FP_ (41 20
b Multiplikationsfaktor fiir x2 -29999 . 999999 11,000 FP 1427 20
c Multiplikationsfaktor fiir x3 -29999 . 999999 11,000 FP 143 20 B2 0
ai Verschiebung fiir x1 -29999 . 999999 10,000 FP__ 144 20
15} Verschiebung fiir x2 -279999 999999 10,000 FP_ 145 720
[t 5] erschiebuna fii -79999 999999 10,000 FP__ 146 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
_Ana,%g Eingange: x1 X2 X3 \ 0 B
aloge g ! 1
o Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1 MOC T 80 B2
SQRT (Wurzelfunktion - Typ-Nr. 08)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
3 Multiplikationsfaktor -29999 . 999999 11,000 FP 141 20
ad Fingangsverschiebung -29999 . 999999 {0,000 FP_ 142 20 B2 0
LS| Ausgangsverschiebung -79999 .. 999999 10,000 FP_ 143 20
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1/0-Daten
Beschreibung Flct Nr. Code
Analoge Eingdnage: x] \ \ \ 0
v , 1 B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Texi 1. SERT 80 B2
SCAL (Skalierung - Typ-Nr. 09)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
E] Multiplikationsfaktor -29999 .. 999999 {1,000 FP 141 20
2k \erschiebung -29999 999999  [0.000 FP 142 70 B2 0
ExF XDONEN - 1.000 FP 143 20
'_ 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analege Lingdrge: X : : d B1
- | 1
L Default-Anzeige Fct. Nr. Code |
Text 1 SLHL 80 B2
10EXP (10er-Exponent - Typ-Nr. 10)
1/0-Daten
Beschreibung Flkt Nr. Code
Analoge Eingdnage: x1 \ \ \ 0
A a A A ar 1 1 I ‘] B1
ANdlode A adna
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Texi 1. TOERF 80 B2
EEXP (e-Funktion - Typ-Nr. 11)
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Einginae: x] \ \ \ 0 B1
Analoge Ausadnae: ! ! !
_ Default-Anzeige Fct. Nr. Code |
Text 1 EE®F 80 B2

(Natiirlicher Logarithmus - Typ-Nr. 12)

Beschreibung Flct Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0
A o A A o 1 1 1 '] B1
ANdlode A adana
Default- ige Fkt. Nr. Code
Text 1 LH 80 B2
LG10 (10er-Logarithmus - Typ-Nr. 13)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x] \ \ \ 0 B1
Analoae Ausganae: | | !
o Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: LiGik 80 B2
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R MMNichtlineare Funktionen

(Linearisierungsfunktion - Typ-Nr. 07)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. Typ [Code |Fkt. Nr. [Code [Fkt. Nr.
®il Fingangswert fiir Punkt 1 -29999 999999 (0,000 EP 41 20
=1 B Ausgangswert fiir Punkt 1 -29999 . 999999 (0,000 EP 42 20
HO2D Eingangswert fiir Punkt 2 -29999 . 999999 |1.000 FP 43 20
ELe] Ausgangswert fiir Punkt 2 -29999 . 999999 |1.000 FP 44 20
=0 Fingangswert fiir Punkt 3 -29999 999999 [2.000 FP 45 20
9i33 | Ausgangswert fiir Punkt 3 -29999 999993 (2,000 |FP 46 20
A Eingangswert fiir Punkt 4 -29999 999999 [3.000 EP 47 20
did Ausgangswert fiir Punkt 4 -29999 . 999999 (3,000 EP 48 20
HOSD Eingangswert fiir Punkt 5 -29999 . 999999 |4.000 FP 49 20
S0 Ausgangswert fiir Punkt 5 -29999 . 999999 |4.000 FP 50 20
HOED Fingangswert fiir Punkt 6 -29999 . 999999 15,000 EP h1 20 B2 0
9iE3 | Aysgangswert fiir Punkt 6 -29999 999993 (5000  |FP 52 20
®LY D Eingangswert fiir Punkt 7 -29999 . 999999 [6.000 EP n3 20
LA Ausgangswert fiir Punkt 7 -29999 . 999999 [6.000 EP R4 20
MO8 Eingangswert fiir Punkt 8 -29999 . 999999 |7.000 FP 55 20
FIe-)] Ausgangswert fiir Punkt 8 -29999 . 999999 |7.000 FP o) 20
- Fingangswert fiir Punkt 9 -29999 . 999999 18.000 EP h7 20
LD Ausgangswert fiir Punkt 9 -29999 999999 [8.000 EP n8 20
x4 182 |Fingangswert fiir Punkt 10 -29999 . 999999 19,000 EP n9 20
201682 | Aysgangswert fiir Punkt 10 -29999 . 999999 [9.000 EP 60 20
#0112 |Fingangswert fiir Punkt 11 -29999 999999 10,000 |FP 61 20
=011 |Ausgangswert fiir Punkt 11 -29999 . 999999 110,000 |FP 62 20
1/0-Daten Fkt Nr Code
Analoge Eingénge: )r(\Lqr ' ' ' 0 B
Analoge Ausaanae: X 1 |
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: LIMERE 80 B2
GAP (Totzone - Typ-Nr. 20)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _[Def. [T Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
]l Unterer Finsatzpunkt -279999 _ 0,000 0,000 FP_ 141 20 B2 0
Hiah  [Qberer Finsatzpunkt 0,000 999999 10,000 FP 147 20
1/0-Daten Fkt Nr Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0
A o A A a- 1 1 1 1 B1
ANdlode A aand
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 EHF 80 B2
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Konfigurationdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
w1l Fingangswert fiir Punkt 1 -29999 999999 |0.000 FP__[71 30
LS B Ausgangswert fiir Punkt 1 -29999 . 999999 |0.000 FP__[72 30
w2 Eingangswert fiir Punkt 2 -29999 . 999999 |1.000 FP__[73 30
EL)] Ausgangswert fiir Punkt 2 -29999 . 999999 {1,000 FP__[74 30
L] Fingangswert fiir Punkt 3 -29999 . 999999 [2.000 FP__[75 30
Y633 |Ausgangswert filr Punkt 3 -79999 999993 7,000 FP_ 76 30
A 9 Eingangswert fiir Punkt 4 -29999 . 999999 |3.000 FP__[77 30
LG Ausgangswert fiir Punkt 4 -29999 . 999999 3.000 FP__[78 30
®CD Eingangswert fiir Punkt 5 -29999 . 999999 14.000 FP__[79 30
L] Ausgangswert fiir Punkt 5 -29999 . 999999 14,000 FP__[81 30
#4623  |Fingangswert fiir Punkt 6 29999 999999 5,000 FP 187 30
Ye63 | Aysgangswert filr Punkt 6 279999 999993 5,000 FP_ 183 30 B2 0
A Eingangswert fiir Punkt 7 -29999 . 999999 |5.000 FP__[84 30
ELW Ausgangswert fiir Punkt 7 -29999 . 999999 |6.000 FP__ 185 30
A= Eingangswert fiir Punkt 8 -29999 . 999999 |7.000 FP__186 30
ELE= )] Ausgangswert fiir Punkt 8 -29999 . 999999 [7.000 FP__[87 30
#4323  |Fingangswert fiir Punkt 9 279999 999999 8,000 FP_ 188 30
9033 |Ausgangswert fiir Punkt 9 -29999 999999 18,000 FP_ 189 30
x4 182 | Fingangswert fiir Punkt 10 -29999 999999 |9.000 FP_ 191 30
2182 | Aysgangswert fiir Punkt 10 -29999 . 999999 19.000 FP__ 192 30
#0112 |Fingangswert fiir Punkt 11 -29999 999999 {10,000 FP__[93 30
2011 |Ausgangswert fiir Punkt 11 -29999 999999 {10,000 FP__|94 30
Sed Anzahl der Segmente 0_10 ? INT 171 39

1/0-Daten Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0

A a A 3 o 1 1 1 ‘] B1
ANdlode A adna

Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |

Text 1: CHAR 80 B2
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X Ml Trigonometriesche Funktionen

(Sinus-Funktion - Typ-Nr. 80)

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.

Select [Enhelt Winkelgrad 0 - o |INT| @1 | 25 | B2 0
NNelt. boaenma

| Analoge Einginage: x1 \ \ \ 0 B1

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
i o | INT| 4 | 25 | B2 | o0

Beschreibung Fkt Nr. Code
| Analoge Finginge: x1 | | | 0
A\ o A A ol ] ’I B1
ANdl0de A adand
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: cos 80 B2
TAN (Tangens-Funktion - Typ-Nr. 82)

Parameterdaten

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code [Fkt. Nr. [Code [Fkt. Nr.

Select Emhe;t:_inkelgrd_ ——————————— O - 0 INT | 41 25 | B2 0
NNelt. bodenma

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Finginge: x1 . . . 0
A o Ausainge: | i i B1
Analoae Ausadna 1

_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1: TAH 80 B2
COT (Cotangens-Funktion - Typ-Nr. 83)
Parameterdaten
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Bestheihung Wertebereich |Default |Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Select EnfeltWinkelgrad - R o | INT| @ | 5 | B2 | o0

| Analoge Finainge: x1 \ \ \ 0
Analoge Ausadnae: ! ! ! 1
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IARCSIN (Arcussinus-Funktion - Typ-Nr. 84)
Parameterdaten
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Select -E'-”'leﬂ-\é\-’”—‘k@'gfad ———————————— ? —————————— 0 INT | 41 2% | B2 0
Fkt Nr. Code
Analoge Flnnannp x1 | | | 0
i 1 B1
_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1 ARCSIH 80 B2
ARCCOS (Arcuscosinus-Funktion - Typ-Nr. 85)
Parameterdaten
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
Select -E'—”helt—\é\-"f—‘ke'gfad ———————————— ? —————————— 0 INT | 41 2% | B2 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1 | | | 0 B1
Analoge Ausaanae: 1 X X X 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: ARCCOS 80 B2
ARCTAN (Arcustangens-Funktion - Typ-Nr. 86)
Parameterdaten
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Select -Emhelt'—WWkelgrad- ——————————— 0 _ . 0 INT 4 25 B2 0
Fkt Nr. Code
| 0
] 1 B1
Fkt. Nr. Code
80 B2

(Arcuscotangens-Funktion - Typ-Nr. 87)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default (Typ |Code |Fkt. Nr. [Code [Fkt. Nr.
0 INT 4 25 B2 0
Fkt Nr. Code
| 0
i 1 B1
Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1 ARECCOT 80 B2
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LWl ogische Funktionen

AND (UND-Gatter - Typ-Nr. 60)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: d1 Ld2 .d3 d4 0
Digitale Ausaanae: ! | 1 B
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 HHL: 80 B2
NOT (Inverter - Typ-Nr. 61)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: d1 \ 0 B
igitale Ausaanae: | | 1
| |
Ekt/ Nr. Code
80 YA

OR (ODER-Gatter - Typ-Nr. 62)
1/0-Daten
1/0-Daten Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: dl Ld2 .d3 d4 0 B1
igitale Ausaanae: ! ! 1
Default-Anzeige Fct. N, Code |
Texi 1. )3 80 B2
BOUNCE (Entpreller - Typ-Nr. 63)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: d1 0 B
Diaitale Ausaanae: | | 1
_ Default-Anzeige Fit. Nr. Code |
Text 1: BLOLUHCE 80 B2
EXOR (Exklusiv-ODER-Gatter - Typ-Nr. 64)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: dl Ld2 0
giiale Elnginge- 1 B
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: ExOE 80 B2
FLIP (D-Flip-Flop - Typ-Nr. 65)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Diaitale Eingdnage: d1.(signal) . d2 (clock) . d3 (reset) 0 B
Diaitale Ausganae: | | 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 FLIF 80 B2
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MONO (Monoflop - Typ-Nr. 66)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ |Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
Til Impulsdauer in s (d1, Mode1 =0) 0,0..999999 [1.0 FP_ |41 20
TiZ Impulsdauer in s (d2, Mode2 = 0) 0,0..999999 (1.0 FP 142 20
| Quelle der Impulsdauer T1=Til _ _ __ | __ _ I 0. ____
Madel Quelle der Impulsdauer T1 = x1 1 0 INT A 25 BZ 0
| Quelle der Impulsdauer T1=TiZ _ _ _ _ |__ _ _ [ 0____._
Modez Quelle der Impulsdauer T1 = x2 1 0 INT 42 25
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingédnge: x1 (Ti1) 1 x2 (Ti2) | | 0
Digitale Fing4nge: 'd2 X B1
D||ta|e Ausgénage: z1 177 174 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: MOHO 80 B2
STEP (Schrittfunktion fiir Ablaufsteuerung - Typ-Nr. 68)
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: | x1 (Casc) | | |
Digitale Eingange:  [d1_ _ _ _ _ _ __ 2o a3 4
o _ _ ______ de o d7 oo . '_dB ________ 0
d9_ _ ______ i - Ld1(reset) _ _ _ _ i d12 (stap) _ _ _ _ B1
d13 (skip) ! ! !
Analoge Ausuanqe y1 (step) : : : 1
Diaitale Al 71 (acti ! ! !
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: STEF 80 B2
TIME1 (Zeitgeber - Typ-Nr. 69)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez.  |Beschreibung x"e"‘*"e'e"’ Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
T1 Verzdgerungszeit in s (d1 = 0—1) 0,0..999999 (0.0 FP_ 141 20 B2 0
T2 Verzdgerungszeit in s (d1 = 1—0 0,0..999999 0,0 FP_ 142 20
RONTIQ pnsaateln
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung \I:Verteberelc Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Select [Vezdgeungseiten=T1/Te 0 _______ o [INT| 71| 35 | B3| o0
Verzéaerunaszeiten = x1 / x2 1
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingédnge: x1 (t1) nx2 (t2) | | 0
Digitale Fingange: X B1
D||ta|e Ausgénage: z1 ' 1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: TIMEL 80 B2
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X JMSignalumformer

AB

NONTIQ

Analog BIna andle |

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung LI Default [ Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
lapalog — hindrund umgekehrt_ _ _ _ _ _ - _J0_ _ _ __ _ __
Select |apalog— FPundumgekehet - - _ - _______ 0 INT | 71 35 B2 0
3 aus 8 und umaeke
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge:  |x1 | | |
Digitale Eingénge:  |d1 _ _ _ _ _ _ __ a2 - . 0 dd o 0
d5 'ds 'd7 'dg B
Analage Ausgange:
Digitale Ausgénge:
Anzeigetexte
Code
Text 1: HEIH B2
TRUNC (Ganzzahl-Anteil - Typ-Nr. 72)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Einginge: x1 \ \ \ 0 B
Analoge Ausadnae: | | ! 1
o Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1: TRELHC 80 B2
PULS (Analog-Impuls-Umsetzer - Typ-Nr. 73)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default|T Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Bereichsanfang -29999 .. 999999 10,000 EP_ 141 20
18R Bereichsende -29999 .. 999999 11,000 EP 142 20 B2 0
Fuls=-h |Impulse /h fiir x1 =1 BE 0_. 18000 0 FP_ 143 20
Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0 B1
Diaitale Ausaange: | | ! 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 FULS 20 B2
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(Vorwirts / Riickwarts-Zahler - Typ-Nr. 74)

Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
] Preset-Wert 0,000 ..9999,0 0,000 FP_ 141 20
1 EES max. Grenze -29999 .. 999999 19999.0 FP 142 20
1 min. Grenze -79999 .. 999999 10,000 FP 143 20 B2 0
Made _O.UeJle de.S ErESBtS = ‘:‘E __________ 0 _________ 0 INT M 25
L — "~  lQuelledesPresets=x1 11
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 (Preset) ) ) ) 0
Digitale Fingdnge: d1 (up) 1 d2 (down) 1 d3 (preset) 1 d4 (reset) B1
Analoge Ausgange: | y1 (Count) ' ' ' 1
Digitale Ausgange: |71 (carry) 172 (harrow) . .
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1 COUH 80 B2
A DIl | |
\NONTI(Q dUONSUdLe]
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default | Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
sanFrle [ntervallzeit 0,100 .. 999999 100 FP 71 30
LalMao Anzahl der zu erfassenden Werte 100 100 INT 71 35
Zeiteinheit firZamele:s - -0 - _____ B3 0
Zeiteinheit fir 2amFlecmin. o o ____ _] 0 INT | 72 35
= h
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 | | | 0
Digitale Fingange: d1 (disahl) 1 d2 (reset) 1 d3 (sample) ! B
Analoge Ausgange: | y1 (Mean) ' ' ' 1
igitale anae: ead !
o Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1 MEAH 80 B2
AU ) | | | | |
ALY DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Datentyp desnputs Uint8 _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 ____
\Datentyp desInputs Int8_ _ _ _ _ _ _ _ __ Lo ...
| Datentyp des Inputs Uintl& _ _ _ _ _ _ _ _ 2 o ___
Ioct  [Datentyp desinputs Int16 _ _ _ _ _ _ _ __ C I 0 INT | 41 25
| Datentyp des Inputs Uint32. _ _ _ _ _ _ _ _ 4 .
|Datentyp desInputs Int32 _ _ _ _ _ _ _ _ _ no o ____
Datentyp des Inputs Float 6 B3 0
| Datentyp des Outputs Uint8 _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _________
| Datentyp des Outputs Int8 _ _ _ _ _ _ _ __ Lo ...
| Datentyp des Outputs. Uint16_ _ _ _ _ _ _ | 2 o ____
Ooct |Datentyp des Outputs Int18 _ - _ - _ _ _ _ 3. 0 INT | 42 25
| Datentyp des Outputs Uint32_ _ _ _ _ _ _ _ A .
| Datentyp des Outputs Int32. _ _ _ _ _ _ _ _ N o ____
Daten Qutp 03
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingange:  [x1(loct1) 1 X2 (loct?) 1 X3 (loct3) 1 x4 (loct4) 0
x5 (X 1) ! ! ! B1
Analoge Ausgéange: | y1(Y 1) v2 (Ooct1) +v3 (0act?) +v4 (Ooct3) 1
.l 4 1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: [AOCTET 80 B2
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(EWeittunktionen

(Differentiator - Typ-Nr. 50)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich _|Default | Typ _[Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
a Verstarkungsfaktor -29999 .. 999999 1,000 FP 41 20
L) Ausgangsverschiebung -29999 .. 999999 0.000 FP 47 20 B2 0
T i i 99 1.0 FP 43 20
NONTI( ationsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung \|:Vertebere|c Def.|Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Alle Anderungen differenzieren
J\Lur pDS.ltIyEL Andarungeﬂ d|tferenz|efen 0 |INT| 7 35 B3 0
Fkt Nr. Code
| Analoge Finainge: x1 ! ! ! 0
e200200e-. ; i BT
Default-Anzeige Fict Nr. Code |
Text 1: LEHL 0 B2

INTE (Integrator - Typ-Nr. 51)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
T Zeitkonstannte in s 01999999 60,0 FP 41 20
xH Konstante -29999 999999 0,000 FP 42 20
L) Presetwert -29999 . 999999 0,000 FP 43 20
L Maximale Begrenzung 0,000 . 999999 1.000 FP 44 20 B2 0
i1h Minimale Begrenzung -29999 .. 1,000 0,000 FP 45 20
Mode  (Quelle des Breset= J:lE ___________ O 0 INT | a1 25
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 1 X2 (Preset) \ \ 0
Diaitale Eingdnage: d1 (stop) 1 d2 (reset) 1 d3 (preset) | B
Analnop Amaanop vl ' _ ' ' 1

Fkt. Nr. Code
80 B2

(Filter - Typ-Nr. 52)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschrelbung Weneberelch Default | Typ | Fkt. Nr. | Code | Code | Fkt. Nr.
I 99999 1,0 FP 20 41 B2 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: x1 | | | 0
Diqitale Flnnannp d1 (reset) ! ! ! B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: LAG1 80 B2
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DELA1 (Totzeit 1 - Typ-Nr. 53)
Parameterdaten
‘ Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ | Fkt. Nr. | Code | Code | Fkt. Nr.
i erzigerunaszah 0 1] INT 25 41 B2 0
1/0-Daten Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: [ x1 1 X2 (Preset) \ \ 0 B
Digitale Fingdnge: d1 (reset) 1 d2 (pereset) 1 d3 (clock) |
Analoge Ausainae: ' ' ' 1
L Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: DELH1 80 B2
DELA2 (Totzeit 2 - Typ-Nr. 54)
Parameterdaten
‘ Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Fkt. Nr. | Code | Code | Fkt. Nr.
Td g i 0.0 .. 999999 0,0 FP 20 41 B? 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge F_inofinap' x1 1 X2 (Preset) | | 0 B1
Digitale Fingdnge: d1 (reset) ' d2 (pereset) ! !
Analoge Ausadnae: ' ' ' 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 DELAZ 80 B2

(Filter mit Toleranzband - Typ-Nr. 55)

Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Fkt. Nr. [Code |Code |[Fkt. Nr.
. /Zeitkonstannte in § 0,0..199999 1.0 FP 20 41 B2 0
1.000 EP 20 41
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingédnge:  [x1 | | | 0
Digitale FingAnae: d1 (reset) ! ! ! B1
Analoge Ausadnae: ' ' ' 1

D - ige Fkt. Nr. Code
Text 1: FILT 80 B2
TIMER (Schaltuhr 1 - Typ-Nr. 67)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default |Typ |Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
T5. Mo [Finschaltzeitpunkt, Monat 012 Q INT | 41 25
T5.0  |Finschaltzeitpunkt, Tag 031 Q INT | 42 25
[5.H __ |Finschaltzeitpunkt, Stunde 0. 23 0 INT 43 25
ITS.Mi  |Finschaltzeitpunkt, Minute 0. 59 0 INT 44 25 B2 0
TE.LD  |Zeitdauer, Tage 0. 259 0 INT | 45 25
TE.H  |7eitdauer, Stunden 023 Q INT | 46 25
E.Mi |7eitdauer, Minuten 059 Q INT | 47 25
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
(Funktion [Auftzyklisch - _ _ _ - _ _ _ _ _ _ Q_________
Funci Funktion [duft einmal 1 0 INT N 35
ﬁunlét'mn llgu;ttégli,\cj]_ T % _________ B3 0
unktion [AuftvonMa. Fr - - - _ L _________
Funcz funktmn Lauftvon_Mo_ _Sa _________ 2 _ . 0 INT 72 3
_ Beschreibung Fkt Nr. Code
i d1 (disabl) . . . 0
Analnap Ammanop y1 (Week-D) ! ! ! 1 B1
_ Default-Anzeige Fit. N, Code |
Text 1 TIMEFR 80 R2
TIME2 (Schaltuhr 2 - Typ-Nr. 70)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
15, Einschaltzeitpunkt, Tag 0. 31 0 INT 41 25
[5.H  |Finschaltzeitpunkt, Stunde 0.23 0 INT 42 25
ITS.Mi  |Finschaltzeitpunkt, Minute 0.59 0 INT | 43 25 B2 0
ITE. D |7Zeitdauer, Tage 025, Q INT | 44 25
TE.H andaupr Qtundpn 023 0 INT | 45 25
0 "9 0 INT 46 25
_ Beschreibung Fkt Nr Code
i d1 (disahl) . d2 (reset) . d3 (start) , 0
Analnap Amaanop v1 (Week-D) ! ! ! 1 B1
Anzeig etexte
Fkt. Nr. Code
Text 1: TIMEZ 80 B2
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EXTR (Extremwertauswahl - Typ-Nr. 30)
I/0-Daten
Beschreibung Flt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 X2 X3 \ 0
Analoge Ausgénge: | y1(Max) 'y2 (Mid) 'y3 (Min) 'y4 (MaxNo) 1 B1
MidNo 'v6 (MinNg X X
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1 ERTR 80 B2
PEAK (Spitzenwertspeicher - Typ-Nr. 31)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge: x1 | | | 0
Digitale Fingdnge: d1 (stop) 1 d2 (reset) ! ! B1
A Ausgd Max v2 (M ' '
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1 FERE 80 B2
TRST (Halteverstarker - Typ-Nr. 32)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge:  [x1 | | | 0
Diaitale Finginae: d1 (hald) | | | B1
Analoge Ausainae: ' ' 1
_ Default-Anzeige Fict. Nr. Code |
Text 1: TEST 30 B2
SELC (Konstantenauswahl - Typ-Nr. 33)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
Cil.1 Konstante 1, Gruppe 1 29999 _ 999999 0.000 Fp 41 20
Cl.2  |Konstante 2, Gruppe 1 29999 . 999999 0.000 Fp 42 20
Cl1.3  |Konstante 3, Gruppe 1 29999 . 999999 0.000 Fp 43 20
Cl.4  |Konstante 4, Gruppe 1 29999 . 999999 0.000 Fp 44 20 B2 0
Cz.1 Konstante 1, Gruppe 2 29999 . 999999 0.000 FP 45 20
CZ2.2  |Konstante 2, Gruppe 2 29999 . 999999 0.000 Fp 46 20
CZ2.3  |Konstante 3, Gruppe 2 29999 999999 0.000 FP 47 20
C2.4 Konstante 4 DDE -79999 .. 999999 0.000 FP 48 20
Beschreibung Fkt Nr Code
Digitale Fingédnge: d1 | | | 0 B1
Analoage Ausadnae: ' ' 'Y4 1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 SELC 80 B2
SELD (Konstantenauswabhl - Typ-Nr. 33)
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: | x1 (select) | | |
. o d1 d2 d3 d4 0
Digitale Eingange: [ 45 (selq1] [ d6 (seld?] ! ! B
Analoge Ausgédnge: | Casc | | | 1
Digitale Ausgange: (71 | | |
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SELP (Parameterauswahl - Typ-Nr. 34)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
C1 Konstante 1 -29999 .. 999999 0.000 FP 41 20
C2 Konstante 2 -29999 .. 999999 0.000 FP 472 20 B2 0
C3 Konstante -29999 .. 999999 0.000 FP 43 20
I/O-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [ x1 | | | 0
Digitale Fingdnge: d1 42 : : B1
Analoae Ausadnge: | | !
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SELF 80 B2
SELV1 (Variablenauswabhl - Typ-Nr. 35)
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: | x1 1X2 1x3 1 x4 0
Digitale Fingidnge: | d1 d? : : B1
Analoge Ausaanae: 1 | | 1 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SELU1 80 B2
SOUT (Wahl des Ausganges - Typ-Nr. 36)
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge FingAnge: | x1 ! ! ! 0
Digitale Eingdnge: d1 1d2 ! ! B1
Analoge Ausadnge: ' ' Ly4 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 SouT 80 B2
REZEPT (Rezeptverwaltung - Typ-Nr. 37)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
etl.1 [Parameter 1 fiir Rezept 1 -29999 . 999999 |0,000 FP 141 20
Setl.? |Parameter ? fiir Rezept 1 79999 999939 {0,000 FP 147 20
Setl.3 |Parameter 3 fiir Rezept 1 -29999 999999 0,000 FP_ 143 20
Setl.4 |Parameter 4 fiir Rezept 1 -79999 . 999999 {0,000 FP 144 70
SetZ. 1 |Parameter 1 fiir Rezept 2 29999 999999 {0,000 FP 145 20
SetZ. 2 |Parameter ? fiir Rezept 2 29999 999999 {0,000 EP 146 20
Setd. 3 |Parameter 3 fiir Rezept 2 79999 939939 {0,000 FP 147 20
Setd. 4 |Parameter 4 fiir Rezept 2 -29999 999999 |0.000 FP 148 20
Set3.1 |Parameter 1 fiir Rezept 3 -29999 999999 |0,000 EP_ 149 20
Set3. 2 |Parameter ? fiir Rezept 3 -79999 . 999999 {0,000 FP_ 151 70 B2 0
Set3. 3 |Parameter 3 fiir Rezept 3 29999 999999 {0,000 P |72 20
Set3. 4 |Parameter 4 fiir Rezept 3 29999 999939 {0,000 P 153 20
Setd. 1 [Parameter 1 fiir Rezept 4 79999 939939 {0,000 FP |54 20
Setd.? |Parameter ? fiir Rezept 4 79999 939939 0,000 FP |55 20
Setd.Z |Parameter 3 fiir Rezept 4 29999 999999 {0,000 EP |36 20
Setd.4 |Parameter 4 fiir Rezept 4 29999 999999 {0,000 P |77 20
Set3.1 |Parameter 1 fiir Rezept 5 29999 999999 {0,000 FP |p8 20
Set3. 2 |Parameter 2 fiir Rezept 5 79999 999939 {0,000 EP 159 20
Set3.3 |Parameter 3 fiir Rezept 5 79999 939939 {0,000 FP_ 161 20
SetS. 4 [Parameter 4 fiir Rezept 5 -79999 999999 10,000 EP 167 20
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Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [x1 _ _ _ _ __ __ X2 . (5 B x4 o

x5 (SetNo) ! ! ! 0
Digitale Finginge: d1 (stare) ' d2 (manual) ! ! B1
Analoge Ausgange: Lyl _ _ _ _ __ __ Y2 o 17X [ |_y4 ________ 1
_ Default-Anzeige Fict N, Code |
Text 1 FECEFT 80 R?

(2-aus-3-Auswahl mit Mittelwertbildung - Typ-Nr. 38)

Einzelzugriff | Blockzugriff
ez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.

Lift Differenz-Grenzwert 0.000 .. 999999 1.000 FP 41 20 B2 0

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge:  [x1 _ _ _ _ __ __ o2 (XImult) - - _ox3(X2)- - - x4 (X2mult). _ -

x5 (X3) ' X6 (X3mult) ! ! 0
Digitale Finganage: d1 (faill) ' 42 (fail?2) ' d3 (fail3) ' d4 (off) B1
Analoge Ausgdnge: |y1 1y2 (Casc) | | 1
Digitale Ausgénge: [71 (err1) 172 (err?) ! !
o Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: 2UF S 80 B2

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: [x1 _ __ _____ X2 . [ x4 o 0
! B1
! 1
_ Fkt. Nr. Code
Text 1 SELLZ 80 B2
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%} B Grenzwertmeldung und Begrenzung

) 40

Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibun Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Uberwachte GroRex1 _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |l 0. _____|
Select _Uberwachte Grol&sdmdl _________ (R 0 INT | 71 35 B2 0
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
H1 Max. Alarm1 oder max. Grenze -29999 .. 999999 9999.0 FP 41 20
H2 Max. Alarm? -29999 .. 999999 9999.0 FP 42 20
|1 Min. Alarm1 oder min. Grenze -29999 .. 999999 -9999.0 FP 43 20 B2 0
|2 Min. Alarm? -29999 .. 999999 -9999.0 FP 44 20
=H Verschiebung -29999 .. 999999 0,000 FP 45 20
wed halthvsterese 0.000 .. 999999 1,000 FP 46 20
’M 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
| Analoge Fingange: x1 | | | 0
Analoae Ausaanoe vl ! ! : 1 B1
74 (12)
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 ALLF 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
|Uberwachte GerSB X1
0 INT 71 35 B2 0
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
HZ Max. Alarm2 -29999 . 999999 99990 | FP 42 20
Lz Min. Alarm? -29999 .. 999999 -9999.0 FP 44 20 B2 0
=H Verschiebung -29999 .. 999999 0,000 FP 45 20
wad halthvsterese 0.000 .. 999999 1,000 FP 46 20
I/O-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
| Analoge Finginge: x1 x2 (H1) x3(L1) | 0
Analoae Ausuanoe vl ! ! : 1 B1
74 (12)
Fkt. Nr. Code
80 B2

(Vergleich - Typ-Nr. 42)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. _|Beschreibung Wertebereich [Default | Typ |Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
Liff |Toleranzgrenze 5TE 0,000 999999 0,000 FP 41 20
|Quelle der Toleranzgrenze: i €f _ _ _ _ _ _ 0_ _ _______ B2 0
Mode Quelle der Taleranzgrenze: x3 1 0 INT 41 25
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I/0-Daten
Beschreibung Flct Nr. Code
Analoge Finginge: x1 X2 x3 (Diff) 0
Digitale Ausgange: |z1 (X1>X2) _ _ _ '_22 (XL=X2) _ __ 23 (X1<X2) __ _ '_24 (X1<X2) - - _ 1 B1
/\ /\ /\ > /\
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: ERLUAL 80 B2
VELO (Begrenzung der Anderung - Typ-Nr. 43)
rdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
Bt Positiver Gradient 0,000 999999 0,000 FP 41 20
Gt x— Negativer Gradient -29999 _ 0,000 0,000 EP 42 20
| Quelle des pasitiven Gradienten: Gzt - (Q - - _ - - _ _ __
Mode+ Quelle des positiven Gradienten: x? 1 0 INT Ml 25 B2 0
Mode— _Quelle des nagatwen GLadIEﬂI&n_EU"‘J{_ S () 0 INT | a2 25
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 L X2 (GrX+) 1 X3 (GrX-) | 0
Digitale FmrmnmJ d1 1d2 ! ! B1
Analoge A ' ' ' 1
Fkt. Nr. Code
80 B2
1 a4
\NOITI( DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
| ArbeitsweiseMax. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 ____
Model Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /1 35
lArbeitsweiseMax. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _________
ModeZ2 Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT 2 3
| Arbeitsweise:Max. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _ o ___
Mode3 Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /3 35
| ArbeitsweiseMax. Alarm _ _ - _ _ _ _ _ _ 0 ____
Moded4 Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /4 35 B3 0
lArbeitsweise:Max. Alarm _ _ - _ _ _ _ _ _ 0 _________
Moded Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /5 3
| Arbeitsweise:Max. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _ o ____
Modeé Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /6 35
| ArbeitsweiseMax. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 ____
Mode? Arhmtswmqp Min. Alarm 1 0 INT 7 3
0 INT 78 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez.__ Beschreibung Wertebereich | Default Typ | Code Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
L1 Alarmwert 1 -279999 .. 999999 0,000 EP 41 20
L2 Alarmwert 2 -29999 .. 999999 0,000 FP 42 20
L3 Alarmwert 3 -29999 .. 999999 0,000 FP 43 20
L4 Alarmwert 4 -29999 .. 999999 0,000 FP 44 20 B2 0
|5 Alarmwert 5 -29999 999999 0,000 FP 45 20
& Alarmwert 6 -29999 .. 999999 0,000 FP 46 20
L7 Alarmwert 7 -29999 .. 999999 0,000 EP 47 20
L5 Alarmwert 8 -29999 .. 999999 0,000 FP 48 20
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1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0
Digitale Ausgénge:  [zL(1) - _ _ _ _ _ z2(2) - - - __ Z3(18) - - ___ Z4(4) - - - __ 1 B1
Ao 0 I (17) IX8(|8)
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: LIMIT 80 B2
ALAR A arbe \ 1 4
NONTI( DNS( 1
Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Alarmfunktion: MeQ@wert - _ _ _ _ _ _ _ _ _ Q_________
0 INT 71 35 B3 0
Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
L 1ML unterer Alarmwert -29999 999999 -10,00 EP 41 20
L1k oberer Alarmwert -29999 999999 10,000 FP 42 20 B2 0
Lx=d haltdifferen 0.000 .. 999999 0,000 FP 43 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: x1 | | | 0
Digitale Fingdnge: d1 (fail) 1d?2 (stop) ! ! B1
Digitale Ausgange: |71 (Alarm) ' ' '
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: ACARM 80 R?
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412_

(Textcontainer mit sprachabhéngiger Auswabhl - Typ-Nr. 79)

Code-Tabellen

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge: | x1 (Index) 1 x2 (Case) 1 x3 (Usrlan) 0 B
Analoge Ausadnae: ndex | ! 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 Ei
Text?2 ::EH:_I
Text 3 __EH___E 80 B2
Text 4 TERAT_Z
Texth EAT_4
A e JOED on Pro ) 96
Konfig DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
) [ Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _ 0_ ________
DisrFl  |Zeilenuanzeigen - - _ _ _ _ _ _ _ _ __ 1. 0 INT | 71 35
Leerzeile Va
) | Zeile anzeigen, Wert anderhar _ _ _ _ _ _ Q________._
DizFrZ |Zeilenuranzeigen - _ - _ - _ _ ___ 1o 0 INT | 72 35
Leerzeile Va
) [Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _ 0_ ________
DisF3 |Zeilenuanzeigen - - _ _ _ _ _ _ _ _ __ 1. 0 INT | 73 35
Leerzeile VA
) | Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _ Q- _______._
Dizr4 |Zeilenuranzeigen - - - - - _ ___ 1o 0 INT | 74 35
Leerzeile Va
) [Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _ 0_ ________
DisF3 |[Zeilenuanzeigen - - _ _ _ __ 1. 0 INT | 75 35
Leerzeile 7
) [ Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _ Q- ________
Diz=Fr& |Zeilenuranzeigen - _ - - _ _ ___ 1o 0 INT | 76 35
| corzeile Vi
|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ - _ _ _ __ 0_ ________
|Anzeigezeile digital_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ 1 ____
Anieigeselle Zet -~ T D 1D .
zeigezeileBadio_ _ _ _ - _ _ __ ___3_________
Mode1 |Anzeigezeile Schalter. _ _ - _ _ _ _ _ _ _ 4 0 INT 7 3
|Anzeigezeile Taster_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ Do ...
|Anzeigezeile Text. _ _ _ _ _ _ _ _ __ __ 6 _ ________ B3 0
Anzeigezeile Menu 7
|Anzeigezeileanalog. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0__ _______
|Anzeigezeile digital. - _ _ - _ _ _ _ _ _ _ 1. __._
Avieigeelle Zet - - - -aoones
zeigezeileBadio_ _ _ _ _ _ _ __ ___3_________
Mode |Anzeigezeile Schalter. _ _ - _ _ _ _ _ _ _ 4 0 INT /8 3
|Anzeigezeile Taster_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ Do ___
|Anzeigezeile Text. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ 6 _________
Anzeigezeile Menu 7
|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ 0 ____
|Anzeigezeile digital_ _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ .
ﬁlﬂ!g&wﬁlﬂ ét;iﬂt ------------------ 31 —
zeigezeileBadio_ _ _ _ _ _ _ __ __ | ___3 ____
Mode3  H eigezeils Sehalter. - - - [LCIo: R 0 | INT | 79 | 35
zeigezeile Taster. _ _ _ _ _ _ _ _ __ |- ____ 5o ___
Anzeigezeile Text. _ - _ _ _ _ - _ ___ |- ____ 6. ____
Anzeigezeile Menu 7
|Anzeigezeileanalog. _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ 0. ____
|Anzeigezeile digital_ - _ _ - _ _ - __ _ _|_____ - ___
Aveeigeelle Zet -~ -2 C 1D DT 2o
zeigezeileBadio_ _ _ _ - _ _ __ __ | ___3 ____
Moded |Anzeigezeile Schalter. _ _ _ _ _ - _ _ _ _|_ __ _ _ 4 _ _ _ 0 INT 81 3
|Anzeigezeile Taster_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ |- ____ 5.
|Anzeigezeile Text_ _ _ _ _ _ _ - _ ___ |- ____ 6. ____
Anzeigezeile Menu 7
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|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ _ - __ _ _|_ ____ o ____
|Anzeigezeile digital_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ T ____
T 70
ze1gezelle 0 s S
Mode3 |Anzeigezeile Schalter. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _|_ __ __ 4 _ _ _ _ 0 INT 82 3%
|Anzeigezeile Taster_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_____ 5 ____
|Anzeigezeile Text. _ _ _ _ - _ _ _ __ _ _|_____ 6 ____
Anzeigezeile Menu 7
lAnzeigezeileanalog _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ 0. ____
lAnzeigezeile digital_ _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ T ___._
ﬁleigezeilﬂ égﬁ ------------------ 3% S
Zel1gezelle O_ |0
Modes |Anzeigezeile Schalter. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _|_ _ ___ 4 _ _ __ 0 INT 83 ¥
|Anzeigezeile Taster_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ ho___._
lAnzeigezeile Text. _ _ _ _ _ _ - _ ___ |- ____ 6. ____
Anzeigezeile Menu 7 —
Fl Nachkommastellen in Anaologzeile 1 0.3 0 INT 84 35
D2 Nachkommastellen in Anaalogzeile 2 0.3 0 INT 85 35
[F5 Nachkommastellen in Anaologzeile 3 0.3 0 INT | 86 35
e Nachkommastellen in Anaalogzeile 4 0.3 0 INT 87 35
D Nachkommastellen in Anaologzeile 5 0.3 0 INT a8 35
['FE Nachkommastellen in Anaalogzeile 6 0.3 0 INT 89 35
X me
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. |Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
“'1 |Startwert fiir analogen Ausgang 1 -29999 _ 999999 0 EP 41 20
‘"2 _|Startwert fiir analogen Ausgang 2 -29999 999999 0 EP 42 20
Y3 |Startwert fiir analogen Ausgang 3 -29999 999999 0 EP 43 20
‘"4 | Startwert fiir analogen Ausgang 4 -29999 999999 0 FP 44 20
'S |Startwert fiir analogen Ausgang 5 -29999 999999 0 FP 45 20
Y& | Startwert fiir analogen Ausgang 6 79999 939999 0 FP 46 20 B2 0
z1 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT | 41 25
=2 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 47 25
=3 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 43 25
=4 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 44 25
=5 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 45 25
Zz6& | Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 46 25
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [x1________ X2 . X3 L oo oL
xH ' X6 ' x7 (Casc) !
Digitale Eingange: [ .d1 (hide)_ _ _ _ _ 1d2 (lock) _ _ - _ 3 a4l 0
ds_ - . a6 - 47 oL (A8
d9 (store) ] ] ] B1
Analoge Ausgange: |yl _ _______ w2 o V3 7
vh VB y7 (Bl-no) v8 (Line) 1
Digitale Ausgénge: |21 _ _ _ _ _ _ _ _ :12 ________ ! 3. .'[14 ________
0
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 UWERET
Text 2: Hame_1 0Of+
'.l'p.xf 3 ame_1 On 80 B2
Text 12: are_& O f
Text 13: arme_& On
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Kontiqg D | 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default|Typ EOd Fkt. Nr. |Code|Fkt. Nr.
M Skal. Bargraph 1 (0%) -79999 .. 999999 0,000 FP 71 30
o 153 Skal. Bargraph 1 (100%) -79999 999999 100,00 | FP 1? 30
3 mid Skal. Bargraph 1 (Startwert) -29999 999999 0000 [ FP | 73 30
] 5] Skal. Bargraph 2 (0%) -279999 . 999999 0,000 FP 74 30
#Y 1'33 Skal. Bargraph 2 (100%) -79999 . 999999 100,00 | FP 75 30
x4 mid Skal. Bargraph ? (Startwert) -29999 .. 999999 0,000 | FP | 76 30
) x1/x2_anzeigen, Wert &nderbar - _ _ _ _ _ 0_ ________
Lisrl Ix1/x2nuranzeigen_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ 1 __._ 0 INT | 71 35 B3 0
x1/x2 L eerfeld Vi
) 1x1/x2_anzeigen, Wert &nderbar _ _ _ _ _ _ 0_ _ _______
Lisp2 Ix1/x2nuranzeigen _ _ - _ - _ _ _ _ _ __ 1 __._ 0 INT | 72 35
x1/x2 L eerfeld 2
[F 1 Nachkommastellen in Werteanzeige 1 0.3 0 INT | 73 35
P2 Nachkommastellen in Werteanzeige 2 0.3 0 INT | 74 35
Tup Beide Bargraphen waagetecht _ _ _ _ _ _ 0_ ________ 0 NT | 75 35
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Startwert fiir analogen Ausgang 1 -29999 . 999999 [ 0.000 FP 41 20 B? 0
W2 artwert flir ana - 999999 0,000 FP 47 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: |x1 X2 1x3 (Bar 1) x4 (Bar 2)
x5 (Mark11) [x6(Mark 12)  |x7 (Mark21)  [x8 (Mark 22) 0 B1
Digitale Fingdnae: d1 (hide) .d2 (lock) . .
Analoge Ausgange: ly1 y?2 1y3 (Bl-no) ! 1
Anzeigetexte
o Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: LEar
Text 2: Hame_
Text 3: UMIT_ 80 B2
Text 12: HAME_2
Text 13: UHIT_2
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PARA » nto A . . 08
dl'd

NOII [ d [ dlell
Einzelzugriff |Blockzugriff
' Bez. Beschreibung Wertebereich | Default| Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
F 1-E1 Blocknummer Parameter 1 0250 0 INT 71 35
P 1-MHo Nummer Parameter 1 1.99 1 INT 72 35
P 2-El Blocknummer Parameter 2 0.250 0 INT 73 35
P 2-Ho Nummer Parameter 2 1..99 1 INT 74 35
P 3-El Blocknummer Parameter 3 0250 0 INT 75 35
P Z-Ho Nummer Parameter 3 199 1 INT 76 35 B3 0
P 4-E1 Blocknummer Parameter 4 0250 0 INT 77 35
P 4-MHo Nummer Parameter 4 1.99 1 INT 78 35
P 3-El Blocknummer Parameter 5 0.250 0 INT 79 35
P S5-HMao Nummer Parameter 5 1..99 1 INT 81 35
P &-El Blocknummer Parameter 6 0250 0 INT 82 35
F E—HMo Nummer Paramete 99 1 INT 83 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [x1(PJ). _ __ __ X2 (P 2) ______ x3(P3) - _ - Wx4(P4) - -
x5 (P 5) 1 X6 (P B) ! ! 0
Digitale Fingange: d1 (hide) ' d2 (lock) ' d3 (store) !
Analoge Ausgange: [yl (PJ). - __ __ Wy2(P2)_ - - . y3(R3) - o LyA(P4) - - B1
yh (P ) 1v6 (P 6) ! ! 1
Digitale Ausgange: |21 (P1). _ _ _ __ 122(P2)_ Z3(RP3) - T'7_4 P4y _____
P 0 P 0
Anzeigetexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: UPARH
Text 2: Para
Text 3: Unit 80 B2
Text 12: Para &
Text 13: Unit &
H ' [ (e ) 0Q
ontig ationsds
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [ Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
|l=amFle Wert des Abfrageintervalls 0,200 .. 999999 1,000 INT 71 30
5] Anzeigeskalierung 0 % -29999 999999 0,000 INT 72 30
186 Anzeigeskalierung 100 % -29999 999999 100,00 | INT 73 30
) \Blockoummer Parameter 1 _ _ _ _ _ _ | 0..250_ _ - __ _ | B3 0
Unit INummer Parameter 1. _ _ _ _ _ _ _ _ | 1..99 - _ | 0 INT | 71 35
Blorknummpr Parametpr 2 0..250
1 INT 12 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 | | | 0
Digitale Fingange: d1 (hide) ' d2 (disabl) 1 d3 (reset) 1 d4 (sample) B
Analnop Ausgange: 1yl (X-100) v2 (Bl-na) ' ' 1
ead 1
- Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: UTREHLD 80 B2

Textz——_UNIT_

Die 100 nur lesbaren Trenddaten kdnnen tiber vier B1-Zugriffe gelesen werden. Der Index, der mit jedem Lesezugriff
tbertragen wird, zeigt den zuletzt aktualisierten Wert an (— siehe folgendes Bild).

Ringspeicher
Trenddaten 1...25 Trenddaten 26...50 Trenddaten 51...75 Trenddaten 76...100 Trenddaten 101...125
Fkt-Nr. 80 Fkt-Nr. 81 Fkt-Nr. 82 Fkt-Nr. 83 Fkt-Nr. 84
kHHHHHHHHHHHH L P P T P T LT PP LT PP LT
A
Indexwert (z.B. 30) }
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% k EKommunikation
L1READ (Lesen von Level-1-Daten - Typ-Nr. 100)
Bez. Beschreibung L/S Typ |Bereich Bem. _ Code |Fkt. Nr.
EBlock Blockzugriff L | Block 01 .09 00 0
Status 1 [[1RFAD Status 1 L | ST1 A [0 0
Status 2 |L1READ Status 2 L | ST B 02 0
nl Analoger Fingang X1 L FP_ 29999 999999 03 0
e Analoger Fingang X2 L FP_ 29999 999999 04 0
Ha Analoger Fingang X3 | FP_ 1-29999 999999 05 0
wd Analoger Fingang X4 | FP__ 29999 999999 06 0
pat] Analoger Fingang X5 L FP_ 1-29999 999999 07 0
=) Analoger Fingang X6 L FP_ 1-29999 _ 999999 08 0
“r Analoger Fingang X7 L FP 129999 999999 09 0
‘Status 1’
MSB | SB
D7 (06 | ps [ pa [ p3 [ D2 | D1 | DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
DO d1 Zusatnd d1 aus ein
D1 d2 Zusatnd d2 aus ein
D2 d3 Zusatnd d3 aus ein
D3 d4 Zusatnd d4 aus ein
D4 db Zusatnd d5 aus ein
D5 dé Zusatnd d6 aus ein
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
‘Status 2’
MSB |SB
D7 06 | ps [ pa [ p3 [ D2 | D1 | DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand "1’
DO d7 Zusatnd d7 aus ein
D1 d8 Zusatnd d8 aus ein
D2 d9 Zusatnd d9 aus ein
D3 d10 Zusatnd d10 aus ein
D4 d11 Zusatnd d11 aus ein
D5 d12 Zusatnd d12 aus ein
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: |x1________ X2 - - [ H 1P ¢
xH ' X6 'x7 !
Digitale Eingange:  |.d1_ _ _ __ _ __ 2 s T B 0 B1
d
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1 L1RERLD 80 B2
L1WRITE (Schreiben von Level-1-Daten - Typ-Nr. 101)
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S [Typ _|Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
oc Blockzugriff | | Block 131 .39 30 0
Digitale Ausgédnge 71 .. 215 L/S| ICMP [0..32767 A 31 0
Vi Analoger Ausgang Y1 L/S| FP 129999 .. 999999 32 0
W2 Analoger Ausgang Y2 [/S| FP  |-29999 999999 33 0
VI Analoger Ausgang Y3 [/S| FP_1-29999 999999 34 0
4 Analoger Ausgang Y4 [/S| FP |-29999 999999 35 0
V'S Analoger Ausgang Y5 [/S| FP  |-29999 999999 36 0
YE Analoger Ausgang Y6 [/S| FP 129999 999999 37 0
Y Analoger Ausgang Y7 [/S| FP 129999 999999 38 0
i Analoger Ausgang Y8 [/ST FP 129999 999999 39 0
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Bit [15 14 13 12 11 10 9 8 7 B o) 4 3 VA 1 0
Bedeutuna (0 4 0 179 78 77 76 75 74 3 77 1
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Ausgange: |yl _ __ _____ W2 o o [ WYAD .
¥ Ly6 Ly/ 1y8
Digitale Ausgénge: |71 _ _ _ _ _ _ __ 7 1 B0 S 1 B1
179 - . 8. | 7. .. I S
29 . 0. o N L 4 72
/ | !
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 LIWEITE 80 B2

Analoge Eingdnge: [x1________ u(% ________ X3 XA
xhH 1Y 1 1
Digitale Eingange:  [d1_ _ _ _ ____ 2 o d3 LA 0
d B1
1
_ Default-Anzeige Fict Nr. Code |
Text 1 DFREEAD 80 B2
DPWRITE (Schreiben von Level-1-Daten ither PROFIBUS - Typ-Nr. 103)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Ausgénge: |yl _ __ _____ W2 o 3o YA .
V5 1 VB 1 1
Digitale Ausgénge: [zl _ _ _ _ _ _ __ 7 4 I A
P 26 ] |z7_ - 1B : B1
9 III11C T T A
1213 - . AV S 15 o |
717 (b-err) | 718 (p-err) 1219 (c-err) 720 (d-err)
dalld
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: CPFWEITE 80 B2
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LN L NKS98-CAN-Erweiterung

C_RM2x (CANopen Feldbuskoppler RM 201 - Typ-Nr. 14) Blocknummer 21-25
Parameterdaten

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.

Nodeld  [Knotenadresse des RM201 -29999 .. 999999 0,000 FP 41 | 20 B2 0
O-Daten
| Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Ausgange: |z1 (et_err) z2 (id_err) z3 (valid) | 1 B1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: C_RMZx 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Modultyp RM 241 =4x24VDC_ _ _ _ _ _ _ 0 _________
MT2F  |Modultyp.RM 242 =8x24\VDC_ _ _ _ _ _ _ T 0 INT 71 35
Modultyp RM 243 = 4 x 230VAC 2
Inu 1 E!nqanqss!qnaH_dwekt 0 0 INT 79 35
Eingangssignal 1 invers 1
Inu 2 E!nqanqss!qnalz_dwekt 0 0 INT 73 35
Eingangssignal 2 invers 1
Inu 3 E!nqanuss!qnaISFjwekt 0 0 INT 24 35
Eingangssignal 3 invers 1
Inu 4 E!nqanuss!qnalﬂr_dwekt 0 0 INT 75 35 B3 0
Eingangssignal 4 invers 1
Inu 5 E!nqanqss!qnal5_d|rekt 0 0 INT 76 35
Eingangssignal 5 invers 1
Inu & E!nqanuss!qnaIBQNekt 0 0 INT 77 35
Eingangssignal 6 invers 1
Inu 7 E!nqanqss!qnal7_d|rekt 0 0 INT 78 35
Eingangssignal 7 invers 1
Ire o |Eingangssignal 8direkt. _ _ _ _ _____ ] 0 0 NT | 79 35
Eingangssignal 8 invers 1
Fkt Nr. Code
Digitale Ausgange: |z1 (et _err) 172 (lotid) 123 (valid) 174 (di 1)
75 (di 1) 126 (di 1) 77 (di 1) L8 (di 1) 1 B1
79 (di 1 1710 (di 1 '711 (di 1) '
"* jetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text1; |RM-_DI 80 B2
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(RM 200 - digitales Ausgangsmodul - Typ-Nr. 16)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |[Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
| Modultyp RM 251=8x24\VDCO5A _ _ _ |____0_____
TP [Modultyp BM 752 = 4 x Relais (230 VOC) 24 1 0 |INT | 71 | 3
Ausgangssignal 1 direkt 0
Trw 1 Ausgangssignal 1 invers 1 0 INT 2 35
Ausgangssignal 2 direkt 0
Tres 2 Ausgangssignal 2 invers 1 0 INT 3 35
Ausgangssignal 3 direkt 0
Tres 3 Ausgangssignal 3 invers 1 0 INT 74 35
Ausgangssignal 4 direkt 0
T 4 Ausgangssignal 4 invers 1 0 INT [ 3 B3 0
Ausgangssignal 5 direkt 0
Tres 3 Ausgangssignal 5 invers 1 0 INT /6 35
Ausgangssignal 6 direkt 0
T & Ausgangssignal 6 invers 1 0 INT 7 35
Ausgangssignal 7 direkt 0
T @ Ausgangssignal 7 invers 1 0 INT /8 3
Inu § (pusangssignalfidiekl - 0 o | INT| 79| 3B
A aanad anal o 1Nve
Fkt Nr. Code
Digitale Eingange:  [d1(da 1) d? (do 2) d3(do 3) d4 (do 4) 0 B1
d5 (dao B) d6 (do B) dZ (do 7) d8 (do 8)
Digitale Ausgénge: [ z1(et_err) 71 (slotid) 71 (valid) 71(di 1)
71(di 2) 171 (di 3) 171 (di4) 171(di B) 1 B1
di 6 ' 71 (di ' 71 (di 8) '
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: EM_LO 80 B2
H A H 00 [ | " i | g
0 | DNS(
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default|Typ |Code|Fkt. Nr.|Code FNI?
Tt Filterzeitkonstante [s] A1 0999999 05 |FP 71 30
“E Physikalischer Wert bei 0% A1 -29999 .. 999999 0.000 [FP 12 30
%188 1 |Physikalischer Wert bei 100% Al 29999 999999 | 100.00 [FP 73 30
T+ 2 Filterzeitkonstante [s] A2 0999999 05 |FP 74 30
bt Physikalischer Wert bei 0% A? -29999 . 999999 | 0.000 [FP 75 30
#1882 |physikalischer Wert bei 100% A2 -29999 . 999999 | 100.00 [FP 16 30
T 3 Filterzeitkonstante [s] A3 0999999 05 |[FP 77 30
“E 3 Physikalischer Wert bei 0% A3 -29999 .. 999999 0.000 [FP 78 30
%188 3 |Physikalischer Wert bei 100% A3 29999 999999 | 100.00 [FP 79 30
T+ 4 Filterzeitkonstante [s] A4 0999999 05 |FP 80 30
nE Physikalischer Wert bei 0% A4 -29999 . 999999 | 0.000 [FP 81 30
“188 4 |Physikalischer Wert bei 100% A4 -29999 . 999999 | 100.00 [FP 82 30
Modultyp RM 221-0=4x0/4..20mA_ _ _ _ _ _ _ - _0____]
IModultyp RM 221-1=4x-10/0..10V_ _ _ _ _ _ |- ___J1____|]
|Modultyp BM 221-2=2x 0/4..20mA + 2x-10/0..10\V _|_ _ _ - 2_ _ _ _ | B3 0
HTHP MOdetypBMZZZ'U.:_4.X O/A-ZOmA,_TPS. [P, _3 _____ 0 |NT 71 35
Modultyp RM 222-1 = 4x -10/0..10V,Poti, IPS_ _|_ _ _ _ 4_ _ _ _ |
| Modultyp 222-2=2x0/4. 20 A +2x-10/0..1QV, Poti, TPS |- _ - - 5_ _ _ _ |
| Modultyp 224-1 = 4x Thermoelement /Pt 10Q, 16Bit. _|_ _ _ _ 6_ _ _ _ |
Modultyp BM 274-1 = ?2x Thermoelement, 16Bit 7
Sensortyp von Al: 1
TypJ=-120..1200°C_ _ _ _ _ _ - _ _ _ __ ___|_________/
I TypK=-130..1370°C_ _ _ _ _ _ _ _ _______ 2 o _]
Typl=-120..900°C. _ _ _ __ _________ 3 _
5T9Fr 1 |[TypE=-130.1000°C_ _ _ _ _ _ _ _ ____ ___ 4 ] 1 INT | 72 35
I TypT=-130..400°C_ _ _ _ _ _ _ ________ Q]
TypS=12..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ ________ 6 __ o ___]
TypR=13..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ ______ Lo ]
Typ B =50_1820°C 3
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ITypN=-109..1300°C _ _ _ _ _ _ __ ______ 9 _ ]
TypW=50_2300°C _ _ _ _ _ _ _ ________ 0. - -]
IPt100=-200 .. 8R0°C _ _ _ _ _ _ ________ 30_ _ - - - _
\Finheitssignal=0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _______ A0_ - _ _ - __ _ ]
\Finheitssignal =-10..1QV_ _ _ _ _ _ ___ _ ___ L
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ _ __ _ ___ 0. __ -
Finheitssignal = 0..20mA 51
) \FinheitvanA1=°C_ _ _ _ _ _ _ _ ________ Q_ ]
Unit 1 |Finheitvan A1=°F _ _ _ _ _ _ _ __ _ ______ T INT | 73 35
Einheit von A1=K Va
Sensortyp von A2: 1
I Typ.J=-120..1200°C_ _ _ _ _ _ _ | ________]
ITypK=-130..1370°C. _ _ _ _ _ _ __ ______ 2 ]
TypL=-120..900°C. _ _ _ _ _ _ ________ 3
I Typ_E=-130. oo o 4 _ ]
I TypT=-130..400°C_ _ _ _ _ _ _ ________ o]
e —
I TypR=13.. i S /AN
STeF 2 BB 182090 - L. llllC g ] INT: 741 3
Typ.N.=-109..1300°C _ _ _ _ _ _ _ _______ 9 _ ]
ITyp W =80..2300°C _ _ _ _ __ _________ 0. - - ____
IPt100=-200 ..850°C _ _ _ _ _ _ ________ 30 - _ _____
\Finheitssignal =0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _______ A0_ - _ - __ _ |
\Finheitssignal=-10..1QV_ _ _ _ _ _ _ __ _ ___ L
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ _ __ _ ___ 0. _ -
Einheitssignal = 0...20mA h1
. \Einheit vanA2=°C_ _ _ _ _ _ _ __ _______ Q________
Unit 2 |Finheit vonA2=°F_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ______ 1. ____] INT | 75 35
Einheit von A2=K Va
Sensortyp von A3: 1
TypJ=-120..1200°C_ _ _ _ _ _ _ | ______
Typ K=-130..1370°C. _ _ _ _ _ ___ ______ 2 ]
Typl=-120..900°C. _ _ _ _ __ ________ 3
I TypE=-130..1000°C_ _ _ _ _ _ _ ________ 4 _ ]
I TypT=-130...400°C_ _ _ _ _ _ _ ________ D]
M T
[ TypR=13.. i ] /A
STF 3 UpBoB01820°C - L llIllC g ] INT| 76 | 35
ITypN.=-109..1300°C. _ _ _ __ _ ________ 9 _
ITyp W =580..2300°C _ _ _ _ __ _________ 0. - - ____
IPt100=-200 ...850°C _ _ _ _ _ _ ________ 30 - _ _____
\Finheitssignal =0..10V_ _ _ _ _ _ _ _ __ ____ 40 - _ - _ _
\Finheitssignal =-10..1QV_ _ _ _ _ _ _ __ _ ___ L
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ ___ _ ___ 0. _
Einheitssignal = 0...20mA h1
) \Einheit vanA3=°C_ _ _ _ _ __ _ ________ 0 _ _______/
Unit 3 |Finheit vonA3=°F_ _ _ _ _ _ _ __ _______ 1________] INT | 77 35
Finheit von A3=K Vi
Sensortyp von A4: 1
TypJ=-120..1200°C_ _ _ _ _ - _ | ______
ITypK=-130..1370°C. _ _ _ _ _ _ ________ 2
Typl=-120..900°C. _ _ _ __ _________ 3
I TypF=-130..1000°C_ _ _ _ _ _ _ ________ 4 _ ]
I TypT=-130...400°C_ _ _ _ _ _ _ __ ______ o]
TRI3 a0 T A
TypR=13.. i ] /A
STeF & nB-501820°C - ...l 0C g ] INT:| 78 | 35
ITypN.=-109..1300°C. _ _ _ _ _ _ ________ 9 _
ITyp W=50..2300°C _ _ _ _ __ _________ 0. - - ____|
IPt100=-200 .. 850°C _ _ _ _ _ _ ________ 30_ - - - ___ ]
\Finheitssignal=0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ___ 4a0_ - - - _
\Finheitssignal =-10..1QV_ _ _ _ _ _ ____ ___ N
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ ___ ____ 0.
Einheitssignal = 0...20mA 51
) \Finheit vanA4=°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _______ 0 _
Unit 4 |Finheit vonAd=°F_ _ _ _ _ _ _ __ _ ______ 1. ____] INT | 79 35
Finheit von Ad=K Vi
; \Upscale: 23=1,y1=x100 _ _ _ _ _ _______ [ | I
Fail 1 Downscale: 73 =1, y1 _1X|ana 1 INT | 80 35
; \Upscale: z4=1,yl==1@Q _ _ _ __ __ ____ 0 _ _______/
Fail 2 Dgwnscale 74 _y1 y1 _1}{9% 1 INT | 81 35
; Upscale: 75 =1, y1 = 0
Fail 3 Downscale: 75 = 1 y1 _1}{BEII3 1 INT | 82 35
; Upscale: 76 =1, y1 = 0
Fail 4 Downscale: 76 = 1, y1 =@ 1 INT | 83 35
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Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
xlin 1 MeRwertkorrektur Al 1, Fingang 1 29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
#lout 1 | MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 1 129999 .. 999999 0000 | EP | 42 20
#Zin 1 MeRwertkorrektur Al 1, Fingang 2 129999 . 999999 100,00 | FP 43 20
#2out 1 |MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 2 129999 .. 999999 10000 | FP | 44 20
wlin 2 MeRwertkarrektur Al 2, Fingang 1 -29999 999999 0,000 P 45 20
#lout 2 |MeRwertkorrektur Al 2, Ausgang 1 129999 .. 999999 0000 | FP | 48 20
w2in 2 MeRwertkarrektur Al 2, Fingang 2 -79999 .. 999999 100,00 FP 47 20
s2out._ 2 |MeRwertkorrektur Al 2, Ausgang 2 -29999 .. 999999 100,00 | FP 48 20 B2 0
#lin 3 MeRwertkarrektur Al 3, Fingang 1 -29999 .. 999999 0,000 FP 49 20
#lout. 3 |MeRwertkorrektur Al 3, Ausgang 1 -29999 .. 999999 0000 | FP 50 20
®Z2in 3 MeRwertkarrektur Al 3, Eingang 2 29999 . 993999 100,00 | FP 51 20
#2out. 3 |MeRwertkorrektur Al 3, Ausgang 2 -29999 .. 999999 100,00 | FP 52 20
#lin 4 MeRwertkorrektur Al 4, Fingang 1 29999 .. 999999 0,000 EP 53 20
#lout 4 | MeRwertkorrektur Al 4, Ausgang 1 129999 .. 999999 0000 | FP 54 20
®Z2in 4 MeRwertkorrektur Al 4, Fingang ? 29999 . 999999 100,00 | FP 55 20
w“2out 4 J 999999 100,00 P ho 20
Fkt Nr. Code
Analoge Fingédnge: x1(Slot x) 0
Digitale Fing4nge: d1 (lock) d2 (hide)
Analoge Ausgénge: y1(AL1) v1(AL1) y1(AL1) y1 (AL1) B1
‘o s |zl (et-err) 71 (slotid) 71 (valid) 71 (fail 1) 1
Digitale Ausgange: 2 2 1 {fail 4) 71 {tcfail)
':‘w jetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 EM_AI 80 B2
Hinweis!
Diesem Funktionsblock fehlten bis zur Bedienversion 6 die Parameterdaten zur Onlinekalibrierung. Zur Unterscheidung wird der
aktuelle Funktionsblock mitTyp-Nr. 19 und der alte Funktionsblock ohne Parameterdaten mit Typ-Nr. 17 gefiihrt.
A( U0 0( A | ] 0( | 0
U [] | |
:Emzelzugrlf Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich tD elaul Typ EOd ;krt Code ;krt
“E Wert van AQ 1 bei 0% -79999 . 999999 | 0,000 | FP 71 30
w188 1 |Wert von AQ 1 bei 100% -29999 999999 | 100,00 | FP 1?2 30
wE 2 Wert von AQ 2 hei 0% -79999 999999 | 0,000 FP 73 30
w188 2 |\Wert von AQ 2 bei 100% -79999 999999 | 100,00 | FP 74 30
wE E Wert van AQ 3 hei 0% -79999 999999 | 0,000 | FP 75 30
“1B8 35 |Wert von AQ 3 bei 100% -79999 999999 | 100,00 | FP 16 30
wE 4 Wert van AQ 4 bei 0% -79999 . 999999 | 0,000 | FP 71 30
w188 4 |\Wert von AQ 4 bei 100% -279999 999999 | 100,00 | FP 78 30
| Modultyp RM 231-Q=4x0/4..20mA / 4x0..10V_ _|_ - _ _0__ __
MTaF Modultyp RML231-1=4x0/4..2QmA/ 2x0.1QV/2x-10.10V| - - - 1 ____| O INT | 71 35 B3 0
Modultyp BM 231-2 = 4x 0/4._.20 mA / 4x -10..10 V 2
e R
sgangs-Signal 1 _ _ _0.10v_ - _____ _(U________
Otwr 1 |Ausgangs-Signal 1 - - - 0_.20mA_ _ _ __ __ __ 200 _ - _____ 0 INT | 72 3
Ausgangs-Signal 1 4 20mA 21
Ausgangs-Signal 2 -10 10V 10
lAusgangs-Signal 2 - - _0.10V_ __ _ ______ Moo
LSP 2 usgangs-Signal 2 - - - D - 20mA- .- 7 I 0 |INT| 73] 3
Ausgangs-Signal 2 4 20mA 21
KS98-CAN-Erweiterung 67 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Code-Tabellen

ﬁsgang&-ggnal 3__-10. 18§// __________ 0. - _____
sgangs=Signal 3 _ _ _0.10V_ - __ ______ Moo
otur 3 |Ausgangs-Signal 3 _ - 0. 20mA_ _ _ __ __ __ 200 _ - _____ 0 INT | 74 3
Ausgangs-Signal 3 4 20mA 21
T R
sgangs-Signal4 _ _ _0.10V_ _ _ - ____ _[U________
Ot 4 |Ausgangs-Signal 4 - _ _0_.20mA_ _ _ _ _ __ __ 200 _ - _____ 0 INT | 75 3
Ausgangs-Signal 4 4 _20mA 21
; \Fehlerbehandlung Ausgang laus_ _ - _ - _ _ _ _ _ 0________
Fail 1 Bei Fehler Ausgang 1 halten 1 0 INT | 76 3%
; \Fehlerbehandlung Ausgang2aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0________
Fail 2 Bei Fehler Ausgang 2 halten 1 0 INT | 77 3
; |Fehlerbehandlung Ausgang3aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ Q________
Fail 3 Bei Fehler Ausgang 3 halten 1 0 INT | 78 3%
Fail 4 fehlemehandlung_Ausgang Aaus_ o ______ 0. 0 INT | 79 | 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge:  [x1(Slot x) 1x2 (AQ 1) 1x3(AQ 2) x4 (AQ 3) 0
x5 (A0 4) ! ! ! B
Digitale Ausgange: |zl (et-err) 22 (slatid) +23 (valid) 174 (fail 1) 1
ai 6 (faj (fail 4) A
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: EM_HO 80 B2
) ) 00 1
Konfigurationsdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |[Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Tfm 1 Filterzeitkonstante van Al 1[s] 0999999 0,000 FP 71 30
wE 1 Wert von von Al 1 bei 0% -29999 .. 999999 0,00 FP 12 30
nleal Wert von von Al 1 bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 73 30
Ch 1 Nennkennwert von Al [mV/V] -29999 _ 999999 100,00 FP 74 30
Tfm 2 Filterzeitkonstante van Al 2[s] 0999999 0,000 FP 75 30
nE 2 Wert von von Al 2 bei 0% -29999 999999 0,00 FP 16 30
wles 2 Wert von von Al 2 bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 71 30
Ch 2 Nennkennwert von Al [mV/V] -29999 .. 999999 100,00 FP 18 30
MTarE Modultyp RM 225 = DMS-Madul 0 0 INT 11 35 B3 0
Stor Fingangs-Signal 1 -4 +4mV/V 0 0 INT | 72 35
Unit Finheit Fingang 1 mV/V/ 71 11 INT 13 35
Stop 2 Fingangs-Signal 2_-4 +4mV/V 0 0 INT | 74 35
Unit 2 Einheit Fingang 2 mV/V 71 71 INT 75 35
; \Fehlerbehandlupg z3=1.y1=x10Q _ _0_ _ _ _ _ _ _ _ _
Fail 1 Fehlerbehandlung 73=1,y1=x0 1 0 INT /6 3%
Fail 2 thlprhphandluna 74=1y1=x100 0 0 INT 77 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default |'Typ _[Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
wlil 1 MeRwertkarrektur Al 1, Eingang 1 1-29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
lout 1 MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 1 1-729999 999999 0,000 FP 42 20
®2in 1 MeRwertkorrektur Al 1, Fingang 2 1-29999 999999 100,00 | FP 43 20
oyt 1 MeRwertkarrektur Al 1, Ausgang 2 |-29999 . 999999 100,00 | FP 44 20 B2 0
xlin 2 MeRwertkarrektur Al 2, Fingang 1 1-29999 . 999999 0,000 FP 45 20
xlout 2 MeRwertkorrektur Al 2, Ausgang 1 -29999 .. 999999 0,000 FP 46 20
H2in 2 I\/Ieflwertkorrpktur AI 2 E|naan0 2 1-29999 999999 100,00 | FP 47 20
- 999999 100,00 FP 48 20

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: | x1 (Slot x) ! ! !
Digitale Eingénge: | d1(set_t1) d2 (res_t1) d3 (zera_1) .d4 (set_t?) 0
ds (res t2) db (zerg_2) . B1
Analoge Ausgédnge: | x1 (Al 1) 'x2 (AL1) ! !
Digitale Ausgange: |71 (et-err) 172 (slotid) 173 (valid) 174 (fail 1) 1
75 (fail 2) 176 (ready) ! !
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Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1: FM_DMS 80 B2
pfangsha 0 4 0 0 ] b
| [} U |
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
Modeid [Knotenadresse des sendenden KS98 |1 ..42 1 INT 71 35 B3 0
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge v] V2 V3 VA
, . vh :vb‘ :v7 :v8
Ausgénge: 9 . . .
71 (id-err) ! 72 (valid) ! z3 (do 1) 174 (do 2) 1 B
Digitale 75(do 3) .76 (do 4) .77 (do B) .77 (do 6)
Ausainae: 75 (do 7) 175(do 8) 175(do 9) 175 (do 10)
usgange: 75 (do 11) '75(do 12) '75(do 13) '75(do 14)
ao | ao 10 |
_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1 [CRCL 20 B2
) endeba Bl0 1
NONTI( DNS( H1
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
i -29999 .. 999999
delta QSSdlggling, die neuen Sendevorgang 0.100 Fp 7 20 B3 0
_ 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
x1 X2 X3 x4
énalf)ge . xh 1 X6 1 x7 1 x8
ingénge: \Q : : :
d1(di1) d2 (di2) ,d3(di3) d4 (di 4) 0 B1
. A . 1dh(dib) ' d6 (di 6) ' d7(di7) 1 d7 (di 8)
Digitale Eingange: e ;) 5 (i 10] 05 (i 1) 5 (i 12)
d5 (di 13) .d5 (di 14) .d5 (di 15) !dq (di16)
| 1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: [CSEHLD 80 B2
0 80U | 010 0 0 | '
| [} U |
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Knotenadresse de 42 2 INT 71 35 B3 0
Beschreibung Fkt Nr, Code
VLC1) 2 (C2) 3 (Ca) VA (G 4)
Analoge y5(C5) v (C 6) 7 (G 7) v (C8)
Ausgénge: va(C 9) v10(C10) y11(C11) v12(C12)
y13(C13) 14 (C14) Ly15(C 15) Ly16(C 16) 1 B1
Digitale 71 (et-err) 172 (id-err) 173 (valid) 174 (online)
AUsaande: 75 (fail 1) ' 76 (fail 2] 77 (fail 3) 177 (di 1)
usgange: di di (d14) L
':‘w jetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: [C_ES8:x 80 B2
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KS8x (KS 800 und KS 816 Reglerfunktion - Typ_Nr. 59)
I/0-Daten

Beschreibung Flkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: | x1 (Cx) 1x2 (W) 1x3 (Yman) !
Digitale Eingange: | .d1(a/m) 42 (C off) 43 (w/w?) - d4 (we/wi) 0

d5 (ostart) \ \ \
Analoge ! : : B1
Ausginge: y1(X) 'y2(Y) 'y3 (St1) 'y4 (St2) 1
ptale 21 (eterr)  'z2(valid) 23 (xfail |

_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code

Text 1 [KEEx 80 B2

AL f PD0O-Lese D 1 00

Konftiq atlc paten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Maodeid Knotenadresse des Senders 0 0 INT 71 35
INode_guarding Aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _ ________
Guard Node quarding Fin 1 0 INT 2 3% B3 0
COBidl (‘OB Adresse des 1 anfanm POD S 385 1320 -32000 | INT 73 35
- 85 . 1320 -32000 INT 74 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Fingénge: | d1 (start) | ! ! 0
y1(R11) y2 (R121) 'y3(R13) "v4 (R14)
Analoge y5 (R15) Ly6 (R16) 7 (R17) y8 (R18)
Ausgénge: y8(R2 1) 'v8(R2 2) 'v8(R2 3) 18 (R2 4) B1
v8 (R 5) 'v8 (R2 6) "8 (R27) "v8 (R? 8) 1
Digitale . |
Ausainge: z1 (id-err) 122 (et-err) 123 (valid) :
L Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: [CPEERD 80 B2
A PD( elb 0 | 8Y
Kontiq ationsadaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Maodeid Knotenadresse des Senders 0 0 INT 71 35
INode_guarding Aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_ ________
Guard Node guarding Fin 1 0 INT 2 3 B3 0
ICOBEidl COB- Adrpqqp des 1.Sende-POD'’s 385 1320 -32000 | INT 73 35
COBidZ B-Ad e de ende-POD’ 85 . 1320 -32000 INT 74 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Fingange: | d1 (start) ! ! !
x1(T1.1) X2(1121) X3(T13) x4 (114)
Analoge x5 (T15) X6 (T16) X2 (117) X8 (T18) 0
Eingange: x8 (12 1) 'x8(T22) ' x8(T2.3) ' x8 (T2 4) B1
x8 (12 5) "¥8(126) 812 7) "x8(128)
Digitale . | | . |
Ausainge: z1 (id-err) 122 (et-err) 123 (valid) : 1
Anzeigetexte
L Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: [CPWREIT 80 B2
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(CAN-SDO-Funktion Typ.Nr. 92)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default |Typ |Code [Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
Wet-t. 7u schreibender Wert -29999 _ 999999 0,000 EP 41 20
|Art des Objektzugriffsread - _ - _ _ | 0. _ - _______
HGEEE_'S' Art des Ohjektzugriffs write 1 0 INT sl 25
Hodeid Knotenadresse des Ziels 2 2 INT 42 25
| Datentyp des Objekts_Uint8 _ _ _ _ | 0. - ________
| Datentyp des Objekts_lot8 _ _ _ _ _ | I ..
| Datentyp des Objekts_Uint16_ _ _ _ | 2 o ____ B2 0
b-Tore | Datentyp des Objekts_lot16. _ _ _ _ | B ... 0 INT | 43 25
\Datentyp des Objekts_Uint32_ _ _ _ | A
| Datentyp des Objekts_Int32. _ _ _ _ | D o ____
i Datentyp des Ohjekts Float 6
Subind  |Qbjektverzeichnis Subindex 0 755 INT | 44 25
ndex ek ichni X 65535 INT 45 25
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: | x1(Nodeid)  +x2 (D-Type)  1x3 (Subind) 1 x4 (Index)
xb (Wert) : : : 0
Digitale Fingange: d1 (r/w) Ld2 (ztig) | |
Analoge ! ! ! B1
Ausgénge: y1(Yiread) | | ) 1
Digitale : : |
Ausainge: z1 (err) 172 (ready) ! .
_ Default-Anzeige Fct. Nr. Code |
Text 1: [C500 80 B2
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4.15

Code-Tabellen

Programmgeber
APROG (Analoger Programmgeber - Typ-Nr. 24)
ProzeBdaten
Bez. Beschreibung L/S [Typ |Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
EBlock Blockzugriff | Block |01,.. 09 00 0
Status 1 |Programmgeberstatus L | ST1 A _[01 0
Status 2 |Programmgeberstatus L | ST2 B 02 0
PHreff eff. Programmnummer L | FP .99 03 [0
Thet. Programmzeit netta L | FP 0. 59999 04 [0
bt Programmzeit brutto | EP_ |0 59999 05 0
WF Pragrammgehersollwert | FP_1-79999 _ 999999 06 0
Trest Restzeit Programmgeber L EP_ |0 59999 07 0
Wend Endwert akt. Segment L FP 29999 999999 08 0
Seog Seqmentnummer | FP_ 11999 N9 [}
Elock Blackiibertragung L 03 00 1
t. Soamentrestzeit | RCD 1-29999 200000 N3 1
EBlock Blockzugriff || Block 21 24 20 0
IFEuH Programm Stop/Run /ST INT 101 21 0
PRzt Programm Continue / Reset L/S| INT 0.1 22 0
FSearch | Programmsuchlauf starten /ST INT 101 23 [0
F—lkeg F-Key-Funktion (A/H-Umschaltung L/S | INT 0.1 24 0
ransl Programm Auto /Hand /ST INT 01 25 0
EBlock Blackzugriff || Block 31,35 30 0
Prr Pragrammnummer wirksam L/S 1..99 31 0
Programm Preset Wert Pmode = Seg 1..999
PSet Pmode = Zeit US| PP |y “fogag Sl
Wrrreset | Sollwertvorgabe (im Handbetrieb!) L/S 36 0
Programmgeberstatus “Status 1°
MSB LSB
D7 o6 [ps_ 04 D3 | D2 | D11 DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand 0" Zustand 1"
D0 Prun Programm-Run Stop |duft
D1 End Programm-End nein ja
D2 Pres Programm-Reset aus ein
D3 Errl fehlerhafter Parameterblock o.k. Fehler
D4 Err2 Unendlichschleife bei Parameterblcken o.k. Fehler
D5 0 immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
Programmgeberstatus ‘Status 2’
MSB LSB
D7 o6 D5 [p4 D3 [ D2 | D11 DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
DO PHart Programm Halt kein Halt Halt
D1 Man Programm Manual Auto Manual
D2 0
D3 0
D4 0
D5 ‘0 immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1’
D7 Parity
ameterdatern
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
A Programmsollwert nach Reset -79999 .. 999999 0,000 FP 41 20
W& Untere Sollwertgrenze -29999 999999 -29999 FP 42 20
W188  |Qbere Sollwertgrenze -29999 999999 999999 P 43 20
|Rarpenfunktion _ _ - _ _ _ _ _ _ ____ 0 __ . _._
WHode Sprungfunktion 1 0 INT | 41 &
|Preset auf Segment. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _________
Fhiade Preset auf Zeit 1 ! INT 4 25 B? 0
; Gradienten-Prioritat 0
Thrio /eitprioritat 1 0 INT | 43 25
['F Nachkommastelle des Sollwertes 0.3 0 INT 44 25
FecHMax | Maximale Rezeptanzahl 1.99 99 INT 45 25
LSuchlauf imSegment. _ _ - _ _ _ _ _ __ (|
SMode  |Sychlauf im Programm /abschnitt _ _ - L - _ _ _ - __ __ 0 INT 46 25
kein Suchlauf VA
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Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Konfig pnsdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. |Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
|Programm fortsetzen - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_ _ - ______]
FuwrUF | Sychlauf im aktuellen Segment_ _ _ _ _ _ _ _ o 0 | INT | 71 35
Fartsetzen bei aktueller Zeit Vi
|Nach Programmende anhalten _ _ _ _ _ _ _ _ 0. - _______]
FEnd  Resetnach Programmende _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ I g 0 | INT | 72 35
T quptgnd Halt Vi B3 0
LTurba | Zeit=Stunden: Minuten _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_ ________
Zeit = Minuten : Sekunden 1 0 INT 3 3%
| A/H-Taste schaltet F-Key Ausgang _ _ _ _ _ _ 0. _ - ______]
FEes  A/H-Taste gibt Pulsan E-Key Ausgang _ _ _ _ [1_ _ _ _ __ _ _ _ | 0 | INT | 74 35
H-Taste steurt Proarammaebe
Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: [x1 (PSet)_ _ _ _ _ 1x2 (DBlack) - _ _ - x3(PragNa) - _ _ 1x4(XVall _ _ __
x5 (Slav No) ! ! ! 0
Digitale Eingange: ~ [.d1 (hide)_ _ _ _ _ 1d2 (lock) _ _ _ _ 1d3(run) - - _ sd4freset) _ _ _ _
db (preset) . d6 (search) +d7 (p-show) . d8 (halt)
d9 (manfree) | | B
Analoge Ausgange: |yl (Wp) _ _ _ _ _ \y2 (INetta) - _ _ _y3(TBrutt) _ _ _ .y4(TRest)_ _ _ _
LyD (SegNo)_ _ _ _1y6(WEnd) _ _ _ »y7(PragNa)_ _ _ 1y8(SegRes) _ _ _
v9 (Bl-na) : : : 1
Digitale Ausgange: |z1 (run). _ _ _ _ _ 22 (teset) - _ _ _ z3lend)_ _ _ _ 24 (fkey) . - _ |
Drese 1 70 {MAdNug | !
_ Default-Anzeige Fit. Nr. Code |
Text 1- AFFOE 80 B2
APRO PROG-D D
ameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt.Nr.
TF Zeit fiir Segment 1 0.0 ..59999 -32000 FP_ 141 20
WE Endwert fiir Segment 1 -29999 . 999999 |0.000 FP_ 142 20
Te2 Zeit fiir Segment 2 0,0 . 59999 -32000 FP__ 143 20
WFZ Endwert fiir Seqment 2 -29999 999999 |0.000 FP_ 144 20
TE3 Zeit flir Segment 3 0,0 59999 -32000 FP__ 145 20
WE3 Endwert fiir Segment 3 -29999 . 999999 |0.000 EP__|46 20
TF4 Zeit fiir Segment 4 0.0 . 59999 -32000 FP_ 147 20
WF4 Endwert fiir Segment 4 -29999 . 999999 |0.000 FP_ 148 20
TS Zeit fiir Segment 5 0,0 59999 -32000 FP__ 149 20
WES Endwert fiir Segment 5 -29999 999999 0,000 FP_ 51 20 B2 0
TFE& Zeit fiir Segment 6 0,0 .59999 -32000 FP__ |52 20
WEE Endwert fiir Segment 6 -29999 . 999999 |0.000 FP__ |53 20
TEY Zeit fiir Segment 7 0,0 59999 -32000 FP__ |54 20
We 7 Endwert fiir Segment 7 -29999 . 999999 0,000 FP__ |55 20
TFE Zeit fiir Segment 8 0.0 59999 -32000 FP__ 76 20
We2 Endwert fiir Segment 8 -29999 999999 0,000 P |57 20
TFS Zeit fiir Segment 9 0,0 .59999 -32000 FP__ |58 20
WES Endwert fiir Segment 9 -29999 . 999999 |0.000 FP__ |59 20
TE1E Zeit fiir Segment 10 0,0 59999 -32000 P61 20
ndwert fiir Seamen 999999 {0,000 FP__ 162 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Finginge: x1 (DBlock) , , , 0
v i 1 B1
Fkt. Nr. Code
Text 1 AFPEOGL 80 B2
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APROG-Da

Code-Tabellen

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt.Nr.
\Zeitsegment _ _ _ _ - _ _ _ _ _ _____ 0_ ________
|Gradientensegment. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 1. ___._
galtesegment ______________ % _________
prungsegment. _ _ _ _ _ _ _ _ __ ___3_________
Tarl | Zeitsegment, warten am Ende. _ _ _ _ _ _ 4 . < INT M 25
|Gradientensegment, wartenamFbEnde_ _ & - _ _ - _ _ _ _ _
|Haltesegment, warten am Ende_ _ _ _ _ _ 6 _ ________
Sprungsegment, warten am Fnde /
\Zeitsegment _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____|-____ 0 ____
|Gradientensegment. _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ - ___
galtesegment ___________________ % o
prungsegment. _ _ _ _ _ _ _ _ __ __ _|____3 ____
Tarz |Zeitsegment, warten am Ende. _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 4 __ __ < INT 42 25
|Gradientensegment, wartenam Ende_ _ _|_ _ _ _ _ 5o ___
|Haltesegment, wartenam Ende_ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 6. ____
Sprungsegment, warten am Fnde Vi
| Zeitsegment _ _ _ _ - _ _ _ __ _ __ _ _|_____ o ____
|Gradientensegment. _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ - ____
galtesegment ___________________ % o
prungsegment. _ _ _ _ _ _ _ _ __ ___|____.3 ____
Tars |Zeitsegment, warten am Ende. _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 4 __ __ < INT 43 25
| Gradientensegment, wartenam Ende_ _ _|_ _ _ _ _ 5o ___
|Haltesegment, wartenam Ende_ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 6 ____
Sprungsegment, warten am Ende 7
\Zeitsegment _ _ _ - _ _ _ - ____ _|-____ 0. ____
|Gradientensegment. _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ T ___
\Haltesegment _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____ _|_____ 2 ____
|Sprungsegment. _ _ _ _ _ _ _ _ ____ _|-____ 3. . INT
| Zeitsegment, warten am Ende. _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 4 _ _ __
|Gradientensegment, wartenam Ende_ _ _|_ _ _ _ _ 5o ___
|Haltesegment, wartenam Ende_ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 6. ____
Sprungsegment, warten am Fnde Vi
Zeitsegment _ _ _ _ _ _ _ _ _______|-____ 0. ____
|Gradientensegment. _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ - ___ B? 0
galtesegment ___________________ % o
prungsegment. _ _ _ _ _ _ _ _ __ ___|____.3 ____
TP |Zeitsegment, warten am Ende. _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 4 __ __ < INT 43 25
| Gradientensegment, wartenam Ende_ _ _|_ _ _ _ _ ho____
|Haltesegment, wartenam bnde_ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 6. ____
Sprungsegment, warten am Fnde Vi
| Zeitsegment _ _ _ _ - _ _ _ __ _ __ __|_____ o ____
|Gradientensegment. _ _ _ _ _ - _ _ _ _ |- ____ - __
galtesegment ___________________ 32 o
prungsegment. _ _ _ _ _ _ _ _ __ ___|____.3 ____
T=rl8 |Zeitsegment, warten am Ende. _ _ _ _ _ _|_ __ _ _ 4 _ _ __ < INT o1 25
| Gradientensegment, wartenam Ende_ _ _|_ _ _ _ _ 5o ___
|Haltesegment, wartenam Ende_ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 6 ____
Sorungseament warten am Fnde Z
Tearl |7eit fiir Segment 1 0,0 . 59999 -32000 FP__[41 20
WE1 Endwert fiir Segment 1 -29999 . 999999 |0.000 FP__ |42 20
TrarZ |7eit fiir Segment 2 0,0 59999 -32000 FP__143 20
WF2 Endwert fiir Segment 2 -29999 . 999999 {0,000 FP__la4 20
Trar3  |7eit fiir Segment 3 0,0 59999 -32000 FP_ 145 20
WF3 Endwert fiir Segment 3 -29999 . 999999 10,000 FP_ 146 720
Teard | 7eit fiir Segment 4 0,0 59999 -32000 FP__|47 20
WE4 Endwert fiir Segment 4 -29999 . 999999 |0,000 FP__ 148 20
TrarS  |7eit fiir Segment 5 0,0 .. 59999 -32000 FP__149 20
WES Endwert fiir Segment b -29999 999999 |0,000 FP_ 51 20
TrarE  |7eit fiir Segment 6 0,0 ..59999 -32000 FP_ 5?2 20
WFE& Endwert fiir Segment 6 -29999 . 999999 10,000 FP_ 1”3 720
TEar? |7Zeit fiir Seqment 7 0,0 59999 -32000 FP__ |54 20
We 7 Endwert fiir Segment 7 -29999 . 999999 {0,000 FP__ |55 20
Trar2  |7eit fiir Segment 8 0,0 59999 -32000 FP__[56 20
WFg Endwert fiir Segment 8 -29999 999999 |0,000 FP 57 20
Trar®  |7eit fiir Segment 9 0,0 ..59999 -32000 FP_ 58 20
W2 Endwert fiir Segment 9 -29999 999999 |0.000 FP__ |79 20
TEarl1@ |7eit fiir Segment 10 0,0 59999 -32000 FP__|61 20
WF1E Endwert fiir Segment 10 -29999 . 999999 {0,000 FP__I52 20
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Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Finginge: x1 (DBlock) , , , 0
v i 1 B1
Fkt. Nr. Code
Text 1 AFREOGEZ 80 B2

(Digitaler Programmgeber - Typ-Nr. 27)

Bez. Beschreibung L/S Typ |Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff || Block 01,0309 00 0
Status 1 Programmgeberstatus 1 L | ST C 01
Status 2 Aktuelle Zustande der Steuerspuren L | ST D [02 [0
FHreff eff Programmnummer L P 1199 03 0
Thet Programmyzeit netto L FP |0 59999 04 10
Thrut, Programmyzeit brutto L FP |0 59999 05 10
Trest Beszeit Programmgeber L FP_ 1059999 07 D0
Sea Segmentnummer L Fp|1..999 09 0
Elock Blockzugriff | 01,03 00 1
Status 3 Status 3 L | ST E 01 ]
Seakest Segmentresizeit | EP_1-29999 200000 03 1
Elock Rlocksugrift LT Black D122 24 25 2010
FPRuR Programm Stop/Run /ST INT |01 2110
FR=et Programm Continue / Beset /ST INT 01 220
Fled F-Key-Funktion (A/H-Umschaltung [/ST INT 0.1 24 0
marnual Programm Auto / Hand /S| INT [0..1 25 0
Elock Blockzugriff || Black [31 3010
Pt Programmnummer wirksam [/S1 INT 11.99 31 0
Programm Preset Wert ~ Pmode = Seg 1..999

PSet Pmode = Zeit LS| PP 0..59999 35 0
dot. . .dol Steuerspurvargabe (im Handbetrieb!) [/S1 FP 1000000111111 36 0

Programmgeberstatus ‘Status 1’

Bit-Nr. Name Belequng

MSB

LSB

D7 [p6 |5 | pa

p3 | b2 | p1 [ po

Zustand ‘0’ Zustand ‘1’

D0 PRun Programm-Run Stop lauft
D1 End Programm-End nein ja

D2 PRes Programm-Reset aus ein

D3 Err fehlerhafter Parameterblock o.k. Fehler
D4 Err2 Unendlichschleife bei Parameterblocken o.k. Fehler
D5 ‘0 immer ‘0’

D6 1’ immer ‘1"

D7 Parity

Aktuelle Zustédnde der Steuerspuren “Status 2’

Bit-Nr. Name Belequng

MSB

LSB

D7 [06 | D5 | D4

D3 | D2 | D1 | DO

Zustand ‘0’ Zustand ‘1"

D0 Stsp1 Steuerspur 1 aus ein
D1 Stsp2 Steuerspur 2 aus ein
D2 Stsp3 Steuerspur 3 aus gin
D3 Stspd Steuerspur 4 aus ein
D4 Stspb Steuerspur 5 aus ein
D5 Stspb Steuerspur 6 aus ein
06 1 immer ‘1’

D7 Parity

Programmgeber

1]
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Programmgeberstatus ‘Status 3

Code-Tabellen

MSB LSB
D7 D6 [p5 D4 [D3 [ p2 | M DnJ
Bit-Nr. Name Belequng Zustand 0’ Zustand 1"
DO Phat Programm Halt kein Halt Halt
D1 Pan Programm Manual Auto Manual
D2 0
D3 0
D4 0
D5 0 immer ‘0’
D6 1 immer 1’
D7 Parity
U [} d U [l
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt.Nr.
| Programm fortsetzen_ _ _ - _ _ _ _ _ _ _ |l 0. ______]
Furle Fortsetzen bei aktueller Zeit 2 0 INT| 71 3%
| Nach_Programmende anhalten _ _ _ _ _ _ [l 0. ______|
FEnd | ResetnachProgrammende_ - - _ - _ _ _ | o] 0 INT | 72 35
Reset und Stop 2 B3 0
| Zeit=Stunden - Minuten_ _ _ _ _ _ _ _ _ [ 0. _____|
Turbo Zeit = Minuten : Sekunden 1 0 3
| A/H-Taste schaltet F-Key Ausgang - _ - _ [0 - _ _ ___ __| INT 35
Fkew [ A/H-Taste giht pulsan F-Key Ausgang - _ [1_ _ _ _ _ _ _ _ _ | 0 74
Parameterda
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt.Nr.
Reset der Steuerspuren 6...0 nach Reset 0. 111111 0 FP 41 20
PMode  [Fresefauf Segment ____________ (| 1 INT | 41 25 B2 0
/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 (PSet) 1 x2 (DBlack) 1 x3 (ProgNa) x4 (SlavNa)
Digitale Eingdnge: | .d1 (hidej_ _ _ _ _ 1d2 (lock) - _ _ _ _ rd3 () - _ - _ - rdddreset) - _ _ _ 0
d5 (preset) ' d6.(p-show) ' d7 (halt) ' d8 (manfree)
Analoge Ausgange: |yl (INetto)_ _ _ _.y2 (IBrutt) _ _ _ _iy3(TRest)_ _ _ _ J\L4_(SBQN.0)_ - B1
vh (PragNo) 1v6 (SegRest) Iv7 (Bl-na)
Digitale Ausgange: | z1 (tun) _ _ _ _ _ JZ(LBSBI) _____ 'z3end)_ _ _ _ _ 24 (fkey). _ - _ _ 1
75 (dal) - - - - - .1& (do2) - - __ | z7_(d133) _____ ]281dod) ~ ~ ___
9 (do 0 (do6 1 (preset) 712 (manual)
Anzeigetexte
- Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: CFEOG 80 B2
KS 98 76 Programmgeber
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meterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung \|:Vertebere|c Default| Typ |Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt.Nr.
TFl Zeit fiir Segment 1 0.0 .. 59999 -32000 EP (41 20
K} Steverspurwert im Segment 1 0111111 0 FP 147 20
Te2 Zeit fiir Segment 2 0,0 59999 -32000 FP 143 20
Dz Steuerspurwert im Segment 2 0. 111111 0 EP |44 20
TE3 Zeit fiir Segment 3 0.0 59999 -32000 EP |45 20
D3 Steuerspurwert im Segment 3 0. 111111 0 EP_ 146 20
Tr4 Zeit fiir Segment 4 0.0 .. 59999 -32000 FP 147 20
04 Steverspurwert im Segment 4 0111111 0 FP 148 20
TES Zeit fiir Segment 5 0,0 59999 -32000 FP 149 20
] Steuerspurwert im Segment 5 0 111111 0 EP |91 20 B2 0
TF& Zeit fiir Segment 6 0.0 59999 -32000 FP |52 20
D& Steuerspurwert im Segment 6 0. 111111 0 EP 153 20
TFv Zeit fiir Segment 7 0.0 .. 59999 -32000 EP (54 20
[ Steuerspurwert im Segment 7 0111111 0 FP_ |55 20
Te2 Zeit fiir Segment 8 0,0 59999 -32000 FP 156 20
K] Steuerspurwert im Segment § 0. 111111 0 FP |57 20
TF32 Zeit fiir Segment 9 0.0 59999 -32000 EP |58 20
L3 Steuerspurwert im Segment 9 0. 111111 0 EP (59 20
TrlE | 7eit fiir Segment 10 0.0 .. 59999 -32000 EP_ 161 20
LiG euerspurwert im ¢ 1 0 FP 167 20
| Beschreibung Flct Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 (DBlock) L L L 0
A e A anage: 1 1 | 1 B1
ANdIode AuSddnd
Default-Anzeige Flt. Nr. Code
Text 1: DPEOGE 80 B2
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‘% ["J@Reglerfunktionen

Code-Tabellen

CONTR (Regelfunktion - Typ-Nr. 90)

ProzeBdaten
Bez. Beschreibung L/S Typ _|Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
EBlock Blockzugriff L | Block |01 ..05,07, 09 00 0
Status 1 Status 1 L | ST1 A |01 0
Status 2 Status 2 L | ST B (02 0
Wef eff. Sollwert L FP_1-29999 .. 999999 03 0
aeff eff |stwert L FP_|-29999 .. 999999 04 0
Yeff wirksame StellgriRe | FP__|-29999 _ 999999 05 0
=l Regelahweichung | FP_ 29999 999999 013} 0
Ml HauptregelgriRe 1 L FP 129999 999999 07 0
na HilfsregelgriRe 2 L FP 129999 999999 08 0
3 HilfsregelariRe 3 | FP_1.29099 Q9999 9 0
Elock Blockzugriff L_| Block |01.0305.07 00 1
Status 3 Status 3 L | ST c [0 1
WSt atus Sollwertstatus L | ST D [02 1
WE StellgraRenriickmeldung | FP_1-29999 . 999999 03 1
QuC+ Qverridecontrol + L FP__|-29999 _ 999999 05 1
Quc- Qverridecontrol + L FP 129999 999999 06 1
W=t ext Sollwert | FP_1.29099 Q9999 7 1
Elock Blockzugriff L | Block 01,03 00 2
T5tatus Status Tuning 1 /S| ST1 E 01 2
POt Parametersatz der ontimiert werden soll AN I 2 03 2

lack Blockzugriff L | Block [21 .. 26,28 20 0
o2 Zusatzstellwert ein/aus L/S| INT 10/1 21 0
FI-F Strukturumschaltung L/S| INT 10/1 22 0
A-M Automatik/Hand- Umschaltung [/S| INT 10/1 23 0
05t art Start der Selbstoptimierung /ST INT 10/1 24 [0
Wi Umschaltung Wext/Wint /ST INT 0/1 25 0
[ e Umschaltung w/W?2 [/S| INT J0/1 26 0
Cof'f Begler ein/als 1 /S| INT _I0/1 29 N
EBlock Blockzugriff L | Block [31,32, 35,36 30 1
ol interner Sollwert, nicht fliichtig (EEPROM) [/S| FP_1-29999 . 999999 31 1
ool interner Sollwert, fliichtig (RAM) /S| FP_1-29999 . 999999 32 1
dmarn differenzielle StellgrdRenvorgahe [/S| FP_1-210 210 35 1
i absolute StellgrdRenvorgahe 1/S EP__ 1108 108 38 1
EBlock Blockzugriff || Block [31 .39 30 2
Tul Verzugszeit Heizen L FP__|0 999999 32 Vi
I Anstiegsgeschwindigkeit Heizen L FP_10..9999 33 Vi
Fl ProzeRverstarkung Heizen L FP_10..9.999 34 Vi
[S0E1 Fehlercade der Selbstoptimierung Heizen I P 0 8 3/ P
TuZ Verzugszeit Kiihlen L FP__ |0 999999 36 Vi
Lz Anstiegsgeschwindigkeit Kiihlen L FP_ 109,999 37 VA
FLE2 ProzeRverstarkung Kiihlen L FP_|0..9.999 38 Vi
MSE2 Fehlercade der Selbstaptimierung Kiihlen L FP 0.8 33 I
‘Status 1’
MSB LSB

Bit-Nr. Name Belegung

D7 06 [ p5 | pa [ p3 [ p2 [ D1 [ DO

Zustand ‘0’

Zustand ‘1"

DO Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D1 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D2 A/M Automatik/Hand Auto Hand
D3 y/Y2 y/Y2-Umschaltung y Y2
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja
D5 XFail Sensorfail nein ja
D6 1 immer ‘1’

D7 Parity
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‘Status 2’
MSB LSB
D7 o6 | ps | pa [p3 b2 [p1 [Dpo
Bit-Nr. __Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand 1’
D0.D3 O immer ‘0’
D4 PI/P Zustand PI/P Pl P
D5 CFail Zustand Regler ok nicht ok
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
‘Status 3’
MSB LSB
D7 [p6  [p5  [pa  Ip3 | p2 | p1 _Ipo
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand "1’
DO ‘0 immer ‘0’
D1 DOVC- Overridecontrol- aus ein
D2 DOVC+ Overridecontrol+ aus ein
D3.D5 O immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
Sollwertstatus ‘WStatus’
MSB LSB
D7 o6 [ps [ psa | p3 | D2 | D1 | DO

Bit-Nr. Name Belegung

Zustand ‘0’

Zustand 1’

D0 w/W2 w/W2-Umschaltung W W2
D1 We/Wi Wext/Wint-Umschaltung Wext Wint
D2 HoldWeff  Weff eingefroren nein ja
D3 GrwOff Sollwertgradient unterdriickt nein ja
D4 Trk Tracking aus ein
D5 0 immer ‘0’
D6 s immer "1’
D7 Parity
Status Tuning ‘TStatus’
MSB LSB
D7 D6 D5 [p4 (D3 | D2 | D1 | DO
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
D0 0Stab ProzeR in Ruhe nein ja
D1 Orun Betrieb Selbstoptimierung aus ein
D2 Oerr Ergebnis Selbstoptimierung ok Fehler
D3.D5 O immer ‘0’
D6 s immer 1’
D7 Parity
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Einzelzugriff | Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. | Typ Code Fkt. Nr. god Fkt.Nr.

H“hiE Untere Normierungsgrenze -29999 .. 999999 0 FP | 71 30

“nlB@8 | Obere Normierungsgrenze -29999 .. 999999 100 | FP | 72 30

SFac Faktor fiir stdchiometrisches Verhaltnis 0,010..99,990 1,000 | FP | 73 30

Signalgerdt mit_einem Ausgang. _ _ _ _ _ _ _ __ 0_ o ____
| Signalgerat mitzwei Ausgdngen _ _ _ _ - _ _ _ _|1_________
| 2-Punkt-Regler_ _ _ _ _ _ _ __ _ _ _______|12_________
| 3-Punkt-Regler: Heizen/Kiihlen schalt. _ _ _ _ _ _ 3 .
| 3-Punkt-Regler: Heiz. stetig/Kiihl. schalt. _ _ _ _ _|4_ _ _ ___ _ __
| 3-Punkt-Regler: Heiz. schalt./KhL stetig._ _ _ _ _ 5 ___

CFunc AJY/Aus-Reger T 6 T 9 |INT| 71 35
| 3-Punkt-Schrittregler_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ___ _|7_________
| 3-Punkt-SchrittreglermitYp _ _ _ _ _ _ _ __ __ 8_ o ___
| StetigerRegler_ _ _ _ _ _ _ _ __________ 9 __._
| Stetiger Regler mit Split-Bange_ _ _ _ _ _ _ _ __ 10 ..

Stetiger Regler mit Stellungsriickmeld. Yp 1
| Standardregler_ _ _ _ _ _ _ _ __________ 0_ _______._

CTare  |Verhdltnisregler - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____\1_________ 0 |INT| 72 35
3-Komponentenregler 2
| Festwertregelung. _ _ _ _ _ _ _ _ __ ______ 0_ o ___._

WFune Festwert-/Folgeregelung 1 0 INT | 73 3
| Wirkungsrichtunginvers _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ 0_ _______._

CMed® \irkungsrichtung direkt 1 0 |INT| 74 ] &

. | Xw differenzieren _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ___ 0_ ________

Chiff X differenzieren 1 0 |INT| 75 % B3 0
(Neutral _ _ _ _ _ _ o _______._ 0_ o ____
LYpid=Ymin(0%)_ _ _ _ _ - _ _ ___ | _______

CFail |Ypid=Ymax(100%) _ _ _ _ _ _ _ _ _______12_________ 0 |INT| 76 35
| Ypid = Y2 (Verst. nicht Uber die Front). _ _ _ _ _ _ 3 .

Ypid = Y2 (Autom.) oder Yman (Handb.) 4
| Kein Override-Control _ _ _ _ _ _ _ _ ______ 0_ _______._
| Override-Contral + _ _ _ _ - _ _ _ ________|J_________

CouC \Override-Control - _ _ _ _ _ _ _ _________12________"_ 0 INT\ 77 3

Qverride-Control + / - 3
| Kein Trackingvon Wint_ _ _ _ _ _ _ _ ______ 0_ _______._

WTrac | Sollwert-Tracking _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____\0_________ 0 |INT| 78 35

Istwert-Tracking 2
| Verhdltnisreglers:x1 + NQ) /x2_ _ _ _ _ _ _ _ __ 0 ______._

Ratio | Verhaltnisreglers(xl + NQ) /(X L+x2)_ _ - - _ - _\1___ ______ 0 |INT| 79 35
Verhéltnisreglers:(x2 -x1 + NQ) / x2 2

Hhe Nachkommastellen (Istw.) 0.3 0 |INT| 81 35
| Inhalt der Bargraphzeile: StellgréBe. _ _ _ _ _ _ _ 0. _ __ _____

DisF | Inhalt der Bargraphzeile: Regelabweichung_ _ _ _|1_ _ _ _ _ _ _ __ 0 |INT| 82 35

Inhalt der Bargraphzeile: Xeff 2

OMode | Art der Selbstoptimierung: Standard 0 0 |INT| 83 35
| Bedingung fiir ProzeR_in Ruhe: grad=0_ _ _ _ _ _ 0 .

grad <0 (Regler invers) 1

Okond 'grad >0 (Reglerdirekt) _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ __ _|_________ 0 INT | 84 3

grad 0 2
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ame 3]
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich [Default |Typ |Code [Fkt. Nr. |Code|Fkt.Nr.
e Untere Sollwertgrenze (Weff) -29999 .. 999999 0 FP | 41 20
Wiga Obere Sollwertgrenze (Weff) -29999 .. 999999 100 FP | 42 20
Wz Zusatzsollwert -29999 .. 999999 100 FP 43 20
Gruw+ Sollwertgradient plus 0,007 .. 999999 -32000 | FP 44 20
G- Sollwertgradient minus 0,007 .. 999999 -32000 | FP 45 20
Gruws Sollwertgradient fiir W2 0,001 .. 999999 -32000 | FP 46 20
He unpunktverschiebung 29999999999 | 00 | P | 47 | 20
erhaltnisregelung
E Faktor a (3-Komponentenreg.) -9.99 .. 99.99 1,00 FP 48 20
“sh Schaltpunktabstand 0.2..20,0 0.2 FP | 49 20
Truls  |Minimale Stellschrittzeit 0.1.20 0.3 FP 51 20
T Laufzeit des Stellmotors 5..999999 30 FP 52 20
n=dl Schaltdifferenz Signalgerét 0,10.. 999999 1,00 FP 53 20
L Abstand Zusatzkontakt -29999 .. 999999 32000 | FP 54 20 B2 0
ned2 Schaltdifferenz Zusatzkontakt 0,10 ..999999 1.00 FP 55 20
#“zhl Schaltpunktabstand (PD) 0,0..1000,0 0.0 FP_ | 56 20
Ashz Schaltpunktabstand (PD) 0,0..1000,0 0.0 FP_| 57 20
W2 Zusatzstellwert -105.0 .. 1050 0.0 FP | 58 20
Ymin Untere StellgréBengrenze -105,0 .. 105,0 0 FP | 59 20
Yrax Obere StellgroRengrenze -105,0.. 105.0 100 FP 61 20
YA Arbeitspunkt des Reglers -105,0 .. 105.0 0.0 Fp 62 20
YOt | Stellwert bei ProzeR in Ruhe -105,0 .. 105.0 0.0 Fp 63 20
dYort  |Sprunghdhe bei Selbstoptimierung 5..100 100 FP 64 20
|Alle Sollwertumschaltungen gesperrt_ _ _ 0 _ _ _ _ _ _ _ _
\We Umschaltung gesperrt _ _ _ _ _ _ _ _ . .
W Block W2 Umschaltung gesperrt 2 < INT | 41 2
Alle Sollwertumschaltungen frei 3
filad ! Proportionalbereich 1 0.1..9999 100.0 FP 65 20
KP2 Proportionalbereich 2 0.1..9999 100.0 FP 66 20
Tn Nachstellzeit 0,0 .. 999999 10,0 FP 67 20 B2 .
Tw Vorhaltezeit 0,0 .. 999999 10,0 FP 68 20
Trl Schaltperiodendauer Heizen 0.4..9999 5.0 FP | 69 20
Tr2 Schaltperiodendauer Kihlen 0.4 ..9999 5.0 P | 41 21
T
Beschreibung Fkt Nr Code
Analoge Eingdnge: [x1(X1)_ _ _ _ __ X2(X2) - o 1 x3(X3) - ox4(Wext) - _ _
x5 (OVC+) _ 'xﬁ(D\LC_) _____ vx7(Yp) - CC rx8{Yhm) - _ _
x9 (Yadd) ' x10(Casc) !
Digitale Eingénge: | .d1 (hide) - _ _ _ _ 2 (lock) _ _ _ _ _ vd3(ine) - - - - - 1d4(dec)_ - _ _ _
ld5 (xf)_ _ - ___ d6 (ypfl - - - - vd7(a/m) - - _ rd8dw/w2)_ - _ _ 0
1d9 (we/wi)_ - _ 1 d104pi/p) _ _ _ _ d11 (dovet) - _ Jd12(dove-) - _ _
1 d13 (track) _ _ _ _.dl41y/y2)_ _ S d150offl _ - _ ~ 1d16 (sm/hm)- _ _ B
| d17 (astart). _ _ _'d18{w stapl - d19(gr aff) - _ _'d2[] (rstart) _ _ _
d21 (o _hide) ' d22 (oplock)
Analoge Ausgange: _yl (Wetf) _____ Y2 - V3 - o LYADW) - C
1v6 (Yout1) Iv7 (Yaut?2) Iv8 (Bl-no
Digitale Ausgange: _zl (yl) ______ 202 'Z30cfail) - -~ _lz4[offl _ _ _ _ _ 1
Lz (a/m) - - _ |16-(¥/¥21 ..... v27we/wil _ _ _ 178(pi/p)_ - _ _ _
9 (g run 1711 (0 err) 1712 (xw sup)
L —— Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1
Text 2 H-UHIT 80 B2
Reglerfunktionen 81 KS 98




Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Code-Tabellen

CONTR+ (Erweiterte Regelfunktion - Typ-Nr. 91)
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung LS T Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
EBlock Blockzugriff || Block |01 05,07, 09 00 0
Status 1 Status 1 L | ST A 01 0
Status 2 Status 2 L ST1 B [02 0
Weff effSollwert L FP_1-29999 .. 999999 03 0
Aeft eff Istwert L FP_1-29999 .. 999999 04 0
Yet'f wirksame StellgréRe L FP__]-29999 .. 999999 05 0
=l Regelabweichung | FP_ 129999 999999 06 0
Ml HauptregelgriRe 1 L FP 129999 999999 07
na HilfsregelgrdRe 2 L FP_1-29999 999999 08 0
W HilfsregelartiRe 3 | FP_1.79099 999999 N9 0
Elock Blockzugriff L | Block |01.0305.07 00 1
Status 3 Status 3 L | ST C 01 1
WStatus Sollwertstatus L | ST1 D [02 1
Ve StellgréRenriickmeldung L FP_ 1-29999 .. 999999 03 1
QuC+ Qverridecontral + [ FP__|-29999 999999 05 1
Quc- Qverridecontral + L FP_|-29999 _ 999999 06 1
=t axt Sollwert | FP_1.290099 999999 N7 1
EBlock Blockzugriff L | Block 01,03 00 2
T5tatus Status Tuning 1 /S| ST1 E (01 2
POt Parametersatz der ontimiert werden soll [/S1 FP 11 8 03 2
lack Blockzugriff L | Block [21 26,28 20 0
2 Zusatzstellwert ein/aus /S| INT [0/1 21 0
FI-F Strukturumschaltung /S| INT |0/1 22 0
A-M Automatik/Hand- Umschaltung /ST INT |0/1 23 0
05t art Start der Selbstoptimierung /ST INT |0/1 24 0
Wi Umschaltung Wext/Wint /ST INT 10/1 75 0
LWl Umschaltung w/\W?2 /S| INT 10/1 26 0
Coff Regler ein/aus /S INT 1071 28 0
Elock Blockzugriff || Block [31,32.35.36 30 1
ol interner Sollwert, nicht fliichtiq (EEPROM) /S| FP1-29999 999999 31 1
ool interner Sollwert, fliichtig (RAM) /S| FP1-29999 999999 32 1
dtman differenzielle StellgriRenvorgahe /S| FP 1210 210 v
) absolute StellardRenvorgabe /S P 1108 109 38 1
Elock Blockzugriff L | Block [31 39 30 2
FarHe wirksame Parametersatznummer /S| FP_ 1.6 31 2
Tul Verzugszeit Heizen L FP__ 10999999 32 2
s Anstiegsgeschwindigkeit Heizen L FP_|0..9.999 33 2
Fl ProzeRverstarkung Heizen | FP__ |0 ..9999 34 Vi
M5G1 Fehlercade der Selbstoptimierung Heizen I FP 0.8 3 P
TuZ Verzugszeit Kiihlen L FP__|0 999999 36 2
Lz Anstiegsgeschwindigkeit Kiihlen L FP_10..9.999 37 2
F2 ProzeRverstarkung Kiihlen L FP_10..9.999 38 VA
MSE2 Fehlercade der Selbstoptimierung Kiihlen L FP 0.8 39 P
‘Status 1’
MSB |SB
D7 [06 [ ps [ D4 [ D3 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand 0’ Zustand "1’
D0 Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D1 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D2 A/M Automatik/Hand Auto Hand
D3 y/Y2 y/Y2-Umschaltung y Y2
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja
D5 XFail Sensorfail nein Ja
D6 1’ immer ‘1"
n7 Parity
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‘Status 2’
MSB LSB
D7 [p6 | ps | pg D3 [D2 [D1 DO
Bit-Nr. _Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand "1’
po.D3 0 immer ‘0’
D4 PI/P Zustand PI/P Pl P
D5 CFail Zustand Regler ok nicht ok
D6 1’ immer 1’
D7 Parity
‘Status 3’
MSB | SB
D7 D6 ID5 D4 D3| D2 | D1_]DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1"
DO 0 immer ‘0’
D1 DOVC- Overridecontrol- aus ein
D2 DOVC+ Overridecontrol+ aus ein
D3.D5 0 immer ‘0’
D6 1’ immer 1’
D7 Parity
Sollwertstatus ‘WStatus’
MSB LSB
D7 [p6 D5 [ pga | D3 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
D0 w/W2 w/W2-Umschaltung w W2
D1 We/Wi Wext/Wint-Umschaltung Wext Wint
D2 HoldWeff  Weff eingefrohren nein ja
D3 GrwOff Sollwertgradient unterdriickt nein ja
D4 Trk Tracking aus ein
D5 0 immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
Status Tuning ‘TStatus’
MSB | SB
D7 [D6_ [p5 o4 D3 | D2 | D11 DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1"
D] OStab Prozel§ in Ruhe nein ja
D1 Orun Betrieb Selbstoptimierung aus ein
D2 Oerr Ergebnis Selbstoptimierung ok Fehler
D3.D5 0 immer ‘0’
D6 1’ immer 1’
D7 Parity
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Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. | Typ| Code| Fkt. Nr. gOd Fkt.Nr.
A Untere Normierungsgrenze -29999 .. 999999 Q0 | FP| 71 30
“hlEg Obere Normierungsgrenze -29999..999999 | 100 | FP | 72 30
SFac Faktor filr stéchiometrisches Verhaltnis 0,010..99,990 1,000 | FP | 73 30
| Signalgerat mit einem Ausgang. _ _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
| Signalgerat mit zwei Ausgangen _ _ _ _ _ _ _ _ 1. _____
| 2-Punkt-Regler_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ______ 2 _____
| 3-Punkt-Regler_Heizen/Kiihlen schalt. - _ _ _ _ 3 ..
_g;guﬁt_—%g:er;HHg@z.stcjeqﬂ?Z/KKﬂEjl].Eschal_t o g _________
| 3-Punkt-Regler_Heiz. schalt./KihL stetig._ _ _ |5 _ _ _ _ _____
CFunc A /Y Aus-Regler - ool 6T 9 |INT| 71 35
| 3-Punkt-Schritteegler_ - _ _ - _ _ _ __ ____ 1. _______
| 3-Punkt-SchrittreglermitYp - _ - - _ - __ _ _ 8 _____
| StetigerRegler_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ______ 9_ ________
| Stetiger Regler mit Split-Bange_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0
Stetiger Regler mitStellungsriickmeld. Yp 11
| Standardregler_ _ _ _ _ _ _ _ __ _______ 0. ________
CTore | Verhdltnisregler - _ _ _ - _ - _ _ _______ 1. 0 |INT| 72 35
E-Komponentlenregler 2
| Festwertregelung. _ _ - _ - _ _ _ _ _ ___ __ 0_________
WFunc Festwert-/Folgeregelung 1 0 |INT| 73 8
| Witkungsrichtung.iovers - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_________
CHode Wirktj}?gsrichtung direkt 1 0 |INT) 74 3
; | Xw_differenzieren. _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ____ 0. ________
COiff X differenzieren 1 0 |INT| 75 3 B3 0
\Neutral _ _ _ _ _ - _ _ ____________ 0. ________
) Ypid=Ymin(0%). _ - _ - _ __________ 1. _____
CFail LYpid=Ymax (100%) - - _ - _ __ _ __ ____ 2 o ___ 0 |INT| 76 35
| Ypid = Y2 (Verst. nicht iberdie Front). _ _ _ _ _ 3 ___
Ypid = Y2 (Autom.) ader Yman (Handh.) 4
_OKf/iD Qdue%ide;%]ontmL _____________ [1) _________
\Qverride-Cantral + - _ - _ _ - __ ___ ____|1_________
CDUE _Oyerrid_e—_CQ_nUQ_l - 2 _________ 0 |NT 77 35
Qverride-Contral + /- 3
| Kein TrackingvonWint. _ _ _ _ _ _ _ _____ 0_________
WTrac | Sollwert-Tracking - _ _ - - - _ - _ _ __ ___ 1. 0 |INT| 78 35
Istwert-Tracking 2
) | Verhdltnisreglers:{(xJ + NQ) /x2_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_________
Fatio | Verhaltnisreglers:(x] + NQ) / (xL+x2)- _ - _ _ _ 1. ___ 0 |INT| 79 35
Verhaltnisreglers:(x2 -x1 + NQ) / x2 2
“he Nachkommastellen (Istw.) 0.3 0 | INT| 81 35
) |Inhalt der Bargraphzeile: StellgeéBe. _ _ _ _ _ _ 0. ________
LizFr Inhalt der Bargraphzeile: Begelabweichung_ - _|1_ _ - _ _ __ __ 0 |INT| 82 35
Inhalt der Bargraphzeile: Xeff 2
OMode Art der Selbstaptimierung: Standard 0 0 [INT| 83 35
_Bs(%jinggu(né] Iulr F’J_Qze&)irl Rube: grad=0_ _ _ _ _ L1') _________
grad <0 (Regler invers
Otond Lgrad >Q.(Reglerdirekt) - _ _ - _ _ - __ _ _ _ _|__________ 0 |INT| 84 3
me )
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ [Code |Fkt. Nr. |Code|Fkt.Nr.
%] Untere Sollwertgrenze (Weff) -29999 999999 0 FP 41 20
W18 Obere Sollwertgrenze (Weff) -29999 .. 999999 100 FP 42 20
(e Zusatzsollwert -29999 .. 999999 100 FP 43 20
G+ Sollwertgradient plus 0,001 999999 -32000 | FP 44 20
G- Sollwertgradient minus 0,001 .. 999999 -32000 FP 45 20
Grw2 Sollwertgradient fiir W2 0,001 999999 -32000 | FP 46 20
e Dulipunkiverschiebung 29999999999 | 00 | FP | 47 | 2
erhaltnisregelung
E] Faktor a (3-Komponentenreg.) -9,99 .. 99,99 1.00 FP 48 20
Hsh Schaltpunktabstand 02200 02 FP | 49 20 B2 0
Truls Minimale Stellschrittzeit 01.20 03 P | 51 20
M | aufzeit des Stellmotaors h 999999 30 FP h? 20
nedl Schaltdifferenz Signalgerat 0,10 ..999999 1,00 FP n3 20
L Abstand Zusatzkontakt -29999 .. 999999 -32000 | FP R4 20
w2 Schaltdifferenz Zusatzkontakt 0,10 999999 1.00 FP 55 20
nshl Schaltpunktabstand (PD) 0,0..1000,0 0.0 FP hh 20
neh Schaltpunktabstand (PD) 0,01000,0 0,0 FP h7 20
W2 Zusatrstellwert -105,0 . 105,0 0.0 FP_| 58 20
Yrin Untere StellgréiRengrenze -105,0 . 105.0 0 FP h9 20
e Qbere StellgréRengrenze -105,0 .. 105.0 100 FP 61 20
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. [Code|Fkt.Nr.
Arbeitspunkt des Reglers -105,0 .. 105,0 0.0 FP 62 20
HOF L Stellwert bei ProzeR in Ruhe -105.0 . 1050 0.0 P | 63 20
dY'art Sprunghéhe hei Selbstoptimierung 5100 100 FP | 64 20
FOFL 7u optimierender Parametersatz 1.8 1 INT | 41 25 B2 0
%Ia{%ﬂvdy]exltumschaltungen gesperrt_ _ _ ﬂ) _________
|\We_Umschaltung gesperrt _ _ - _ _ _ _ _|1_ ________
W Block W2 Umschaltung gesperrt 2 < INT | 41 25
Alle Sollwertumschaltungen frei 3
Fl Propartionalbereich 1 0,1.9999 100,0 P 65 20
HEZ Prapartionalbereich 2 0.1.9999 100,0 EP 66 20
In Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 EP 67 20 B? 1
Iu Vorhaltezeit 0,0 .999999 10,0 EP 68 20
Trl Schaltperiodendauer Heizen 0.4.9999 5.0 EP 69 20
Fa Schaltperiodendauer Kiihlen 0,4.9999 5.0 FP 41 21
“El 2 Propartionalbereich 1 0,1.999.9 1000 | FP | 65 20
“E2 2 |Proportionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
Tn 2 Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 EP 67 20 B? 9
Tw 2 Vorhaltezeit 0,0 ..999999 10,0 FP 68 20
[F1 2 |Schaltperiodendauer Heizen 049999 5.0 FP | 69 20
Trs 2 Schaltperiodendauer Kiihlen 0.4 9999 5.0 FP | 41 21
ARl 3 Propartionalbereich 1 019999 1000 | FP | 65 20
“EZ 3 |Proportionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
Tn 3 Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 EP 67 20 B2 3
Tw 3 Vorhaltezeit 0,0 ..999999 10,0 FP 68 20
Tel 3 [Schaltperiodendauer Heizen 04.9999 5.0 FP_| 69 20
F2 3 Schaltperiodendauer Kiihlen 0.4 .999.9 5.0 P | 41 21
“El 4 Propartionalbereich 1 019999 1000 | FP | 65 20
HEZ 4 Proportionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
Tn 4 Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 EP 67 20 B2 4
Tw 9 Vorhaltezeit 0,0 .999999 10,0 FP 68 20
(F1l 4 Schaltperiodendauer Heizen 0.4.9999 50 FP 69 20
Trd 4 Schaltperiodendauer Kiihlen 0,4 9999 5.0 FP | 41 21
bl Propartionalbereich 1 019999 1000 | FP | 65 20
“EZ 3 |Proportionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
Th 3 Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 EP 67 20 B2 5
Tv 5 Vorhaltezeit 0,0 ..999999 10,0 FP 68 20
Fl 5 Schaltperiodendauer Heizen 0.4 9999 5.0 FP | B9 20
Trd S Schaltperiodendauer Kiihlen 0,4 9999 5.0 FP | 41 21
“Rl & Propartionalbereich 1 019999 1000 | FP | 65 20
H“EZ & |Proportionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
T & Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 EP 67 20 B2 5
Tv & Vorhaltezeit 0,0 ..999999 10,0 FP 68 20
Trl &  [Schaltperiodendauer Heizen 04.9999 5.0 FP_| 69 20
F2 & haltperiodendauer Kiihlen 0.4 9999 50 Ep 41 21
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: |x1 (X1)_ _ _ _ _ _ 20X2)_ _ - __ 33 o x4 (Wext). _ - -
x5 (OVC+) _ _ _ _'xB(0VC-). _ _ _ _ xZ(Yp)o oo 'x8 (Yam) _ _ _ _ _
x9 (Yadd) +x10 (ParNa) +x11(Casc) :
Digitale Eingange: [d1 (hide)_ _ _ _ _ wd? (Jack) _ _ - _ _ wd3(ine). - - - d4 (dec) _ - _ __
15 (xf) - - _ - wdblypf) - - - - - w7 (a/m) - - - _ - d8 (w/w2) - - - - 0
1d9 (we/wi)_ _ _ _ 1 d1Q(pi/pl - - - _rd1(davet) - - i d12(dave-) - _ -
1d13 (track) . _ _udl4(y/y2) - - _dISfoff) oo _ 1d16 (sm/hm) - _ _
|d17 (ostart). _ _ _vd18(wstop) - _ _rd19(groff)_ _ _ _+d2Q(rstart)_ _ _ _ B1
d21 (o_hide) ' 422 (oplock) ! !
Analoge Ausgange: [yl (Weff)l. _ _ _ _ W2 X)L - 3L - AW _
lyo (W) _ _ - - _ w6 (Yout?) _ _ _ _vyZ (Yout2) - _ _ _y8(ParNa) _ _ _ _
v9 (bl-na) : : : 1
Digitale Ausgange: [z1(yU - - - _ __ 2y2) . z3(cfal). - - i zA(off)_ - _ - _
178 (a/m) - _ - _ . 26 (yy2) - - 77 (we/wi) - _ _ 28 (pifp) -~ _ _
79 (0 run) '710 (0 stabh) '711 (0 err) ' 712 (xw sup)
Anzeigetexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: COMTE+
Text2.  A=UMIT 80 B2
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PIDMA (Regelfunktion - Typ-Nr. 93)
ProzeRdaten
B
. . e |Co
Bez. [Beschreibung L/S |[Typ |Bereich mlde Fkt. Nr.
E%DEk Blockzugriff | Block |01 05,07, 09 00 |0
AU\ Status 1 01 [0
%t,lt, L ST1 A
A%\ Status 2 02 [0
= = L ST1 B
Wetf |eff Sollwert | FP_ 1-29999 999999 103 [0
metf |eff Istwert | FP_ 1-29999 999999 104 0
Yeff |wirksame StellgréRe L FP_1-29999 999999 |05 |0
#=l Regelahweichung L FP_ 1-29999 999999 106 [0
sl HauptregelgriRe 1 L FP 129999 999999 (07 [0
[ HilfsregelgriRe 2 L FP_ -29999 . 999999| 08 |0
3 Hilfqrggplnrhﬂp 3 | FP_ 129999 999999/ N9 0
%DEk Blockzugriff | Block [01.0305.07 00 1
2LU| Status 3 01 |1
ﬁg% . L ST1 C
e AL Sollwertstatus L ST1 pP2 |
WE StellgréRenriickmeldung | FP_ 1-29999 . 999999 103 1
QUC+ | Qverridecontrol + L FP_ 1-29999 999999 |05 1
QUC- | Qverridecontrol + L FP_ 1-29999 . 999999 |06 |1
ext oyt Sallwert | FP_1.79999 990999 |07 1
:%EGE Blockzugriff L Block (01,03 00 2
- A% |Status Tuning 1 L/S ST E[0 [2
POt | Parametarsatz der ontimiert werden ol 1/S [ 2 03 2
1ok [Blockzugriff L Block [21 . 26,28 20 |0
242 | Zusatzstellwert ein/aus L/S INT _10/1 21 0
Egg Automatik/Hand- Umschaltung L/S INT _|0/1 23 0
; é’“ Start der Selbstoptimierung L/S INT [0/ 24 0
We-<1 |Umschaltung Wext/Wint L/S INT _10/1 25 0
w-W2 |Umschaltung w/W?2 L/S INT _10/1 26 |0
Zof'f Reqlerein/alig | /S INT 10 /.1 29 10
Elock |Blockzugriff | Block [31,32. 35,36 30 1
interner Sollwert, nicht fllichtig -29999 .. 999999, 31 [1
Mol rpRow) s |
wol |interner Sollwert, fliichtig (RAM) L/S FP_ -29999 . 999999| 32 [1
d''man|differenzielle StellgréRenvorgabe L/S FP_ -210 .. 210 35 [1
rab | ahsolute StellgréRenvorgabe L/S FP_ 1105 105 36 1
‘Status 1’
MSB LSB
D7 06 [ ps [ pa [ D3 [ D2 [ D1 | DO
Bit-Nr. _Name Belequng Zustand 0’ Zustand "1’
DO Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D1 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D2 A/M Automatik/Hand Auto Hand
D3 y/Y2 y/Y2-Umschaltung y Y2
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja
D5 XFail Sensorfail nein ja
D6 1’ immer ‘1’
D7 Parity
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‘Status 2’
MSB | SB
D7 b6 | ps | pa [p3 b2 [p1 [Do
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
D0.D3 0 immer ‘0’
D4 - -
05 CFail Zustand Regler ok nicht ok
D6 1’ immer ‘1"
N7 Parity
‘Status 3’
MSB | SB
D7 [p6 D5 [p4 D3 [ p2 [ D1 DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
DO ‘0 immer ‘0’
D1 - -
D2 - -
D3.D5 0 immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
Sollwertstatus ‘WStatus’
MSB LSB
p7 [pe [p5 | pa [ p3 | p2 [ D1l Do

Bit-Nr. Name Belequng

Zustand ‘0’

Zustand ‘1"

00 w/W2 w/W2-Umschaltung w W2
D1 We/Wi Wext/Wint-Umschaltung Wext Wint
D2 HoldWeff ~ Weff eingefroren nein ja
D3 GrwOff Sollwertgradient unterdriickt nein Ja
D4 Trk Tracking aus ein
D5 0 immer ‘0’

D6 s immer ‘1"

D7 Parity

Status Tuning ‘TStatus’

Bit-Nr. Name Belequng

MSB

LSB

D7

b6 [D5  [p4  [D3

| p2 | p1 | DO

Zustand ‘0’

Zustand ‘1’

D0 -

D1 Orun Betrieb Selbstoptimierung aus ein

D2 Oerr Ergebnis Selbstoptimierung ok Fehler
D3.D5 0 immer ‘0’

D6 s immer ‘1’

n7 Parity

Reglerfunktionen
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Bez.

Beschreibung

Code-Tabellen

Wertebereich

Def.

Typ

Einzelzugriff

Code

Fkt. Nr.

Blockzugriff

Code

Fkt.Nr.

AnE

Untere Normierungsgrenze

-29999 .. 999999

JA

30

nnl B8

Obere Normierungsgrenze

-29999 .. 999999

100

FP

12

30

SFac

Faktor fiir stchiometrisches Verhaltnis

0,010..99,990

1,000

FP

13

30

CFunc

| 2-Punkt-Regler_ _ _ _ _ __ ________ 0

| StetigerRegler_ _ _ _ _ _ _ _ __ _____
| 3-Punkt-Regler._Heizen/Kiihlen schalt. _ _ _
| 3-Punkt-Regler._Heiz. stetig/Kiihl.schalt. _ _
| 3-Punkt-Regler: Heiz. schalt./KiihL stetig._ _
| Stetiger Regler-mit Split-Bange_ - - _ _ _ _
| 3-Punkt-Schritteegler_ _ _ - - _ _ _ _ _ _ _

| 3-Punkt-SchrittreglermitYp - _ _ _ _ _ _ _ 7

Stetiger Regler mit Stellungsriickmeld. Yp

INT

Al

35

CTare

| Standardregler_ _ _ _ _ - _________
Verhaltnisregler - _ _ - _ - __ _ _____
3-Kompaonentenregler

INT

72

35

WFunc

| Festwertregelung. _ _ - _ _ - _ _ __ _ __
Festwert-/Folgeregelung

INT

73

35

CHode

| Witkungsrichtung.invers - _ _ _ _ - _ _ _ _
Wirkungsrichtung direkt

INT

74

35

CFail

Neuteal - _ _ _ _ _____________
Ypid=Ymin(0%)_ _ _ _ __________
L Ypid = Ymax (100%) - - - - _ _ _ _ _ _ __
LYpid = Y2 (Verst. nicht Giber.die Front). _ _ _
Ypid = Y2 (Autom.) oder Yman (Handh.)

INT

75

35

COLC

| Kein Override-Control _ _ - _ _ - _ - _ _ _

Qverride-Control + / -

INT

76

35

WTrac

| Kein Trackingvon Wint. _ - _ - - _ - ___
| Sollwert-Tracking. _ - - - _ - __ _____
[stwert-Tracking

INT

77

35

Ratio

| Verhaltnisreglers:(x1 + NQ) /x2_ _ _ _ _ _ _
| Verhaltnisreglers:(x] + NQ) / (xL+x2)_ _ _ _
Verhaltnisreglers:(x2 -x1 + NQ) / x2

INT

78

35

A

Nachkommastellen (Istw.)

INT

19

35

DizF

| Inhalt der Bargraphzeile: StellgrdRe. _ - _ _
|Inhalt der Bargraphzeile: Regelabweichung_
Inhalt der Bargraphzeile: Xeff

INT

80

35

B3
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default|Typ [Code |Fkt. Nr.|Code|Fkt.Nr.
als] Untere Sallwertgrenze (Weff) -29999 999999 0 P | 41 20
166 Qbere Sallwertgrenze (Weff) -29999 999999 100 P | 42 20
2 Zusatzsollwert -29999 . 999999 100 FP 43 20
G+ Sollwertgradient plus 0,001 ..999999 -32000 | FP | 44 20
£ Sallwertgradient minus 0,001 999999 -32000 | FP 45 20
£ M Sollwertgradient fiir W2 0,001 999999 -32000 | FP 46 20
HE Nullpunktverschiebung Verhaltnisregelung | -29999 999999 0.0 FP 47 20
3 Faktor a (3-Komponentenreg.) -9,99 . 99,99 1.00 FP_| 48 20
Fause  |Minimale Stellschrittpause 0,1..999999 0.1 FP | 49 20
Fuls  |Minimale Stellschrittzeit 0.1.20 0.3 FP_| 51 20
| aufzeit des Stellmotars h 999999 30 P h? 20
Lhraon Schaltdifferenz Signalgerat 0,10 999999 1,00 FP_| 53 20
thtoft  |Ahstand Zusatzkontakt -79999 999999 -32000 | FP h 20
W Zusatzstellwert -105.0.. 1050 0.0 FP | 95 20
Ymin Untere StellgréRengrenze -105,0 .. 1050 0 FP 6 20
ras Obere StellgréRengrenze -105,0 . 1050 100 FP h7 20
e Arbeitspunkt des Reglers -105,0 1050 0.0 FP | 58 20
dYort  |Sprunghihe bei Selbstoptimierung 5100 100 FP | 79 20
“limit  |Abschaltpunkt fiir dYopt 0.0 999999 10 FP | 81 20
Tdrift |Driftschdtzzeit 0,0 . 999999 30 FP | 62 20
no1=e  |Rauschenschatzzeit 0,0 ..999999 30 FP 63 20
[ Regelverstarking 019999 1 FP_| 64 20
Tn Nachstellzeit 0.0 999999 10,0 P 65 20
Tu Varhaltezeit 0,0 999999 10,0 FP | 66 20
Trl Schaltperiodendauer Heizen 0.4.9999 0.0 EP | 67 20
P Schaltperiodendauer Kiihlen 0,4.9999 h.0 FP 68 20
LD Vorhaltverstarkung 1..999999 4 FP_| 69 20
bll_F Sollwertgewichtung P-Teil 01 1 FP | 41 21
chl_d Sallwertgewichtung D-Teil 0.1 0 P | 42 21
T=at Zeitkonstante integralsattigung 1999999 20 FP | 43 21
#“sh Schaltpunktabstand 0999999 0 EP | 44 21
|Strecke mit Ausgleich. _ _ - _ _ _ __ _ _ _ | 1 ___._
FTape Integralstrecke A ! INT | 41 25
i Drifterkennungaus_ - - - - - - _ _ _ _ _ _ | 0. ____._
Drift DrifTPrkPnnu% aktiv 1 0 INT | 42 25
|Regelverhalten langsam _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ | 1 ____
Copeed | | 2 1 INT | 43 25
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingange: [x1(X1)_ _ __ __ X2(X2) - - - . x3(X3) - _ . 1x4 (Wext) - _ _
1 X5 (OVC+) _ _ _'xa(O\[C ______ ! x7_(Ypl o tx8(Yhm) - _ __
x9 (Yadd) +x10 (Casc) ,
Digitale Eingange: d_'l (hide) _ _ _ _ _ 2 (lock) _ _ _ _ _ vd3(ing) - _ - 1d4(dec)_ - _ _ _ 0
db{xf)l_ - - ___ 6 fypfl - - - d7.(a/m) _ _ _ _ 1dS{w/w2)_ _ _ _
9 (we/wi)_  _ _'leJttackl oo dUdlyly2)o - id12(off). - -
[d13 (sm/hm) _ _ _id14{astart)_ _ _ . d15(wstap) _ _ 1 d16 (groff) _ _ _ B1
d17 (rstart) ' d18 (o_hide) 119 (oplock) !
Analoge Ausgange: [yl (l/\[etf) _____ Y2 (Yo D ADW)
yh (W .vﬁ (Yout1) .v7 (Yout?) .v8 (Bl-na)
Digitale Ausgange: |71 [y 1_) ______ 172(y2) - _ - 173 (cfail) - _ _ _1z4foffl - _ _ __ 1
175 (a/mj _____ 8 (yy2) oo Z7{wefwil - _ _ 1z8lorun) - - _ _
(oe 0 (xw sup
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: FICHA
Text 2: A—UMIT 80 B2
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417 [SLLELDLE
AINP1 (Analoger Eingang 1 - Typ-Nr. 110) Feste Blocknummer 61
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S [Typ |Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
X0t Trigger fiir Kalibrierung X0 L/ST INT [0/1 21 0
X100t Trigger fiir Kalibrierung X100 /ST INT [0/1 22 0
\NOITI( | paten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Physikalischer Wert bei 0% -29999 999999 0,000 FP 71 30
Xlﬁa Physikalischer Wert bei 100% -29999 . 999999 100,00 EP 72 30
MFail Frsatzwert hei Sensarfehler -29999 . 999999 0000 | FP 73 30
Ttm Filterzeitkonstante [s] 0,0..999999 0.5 FP 74 30
ket Bezugstemperatur bei STK =2 0.000 . 140,00 0.000 Ep 75 30
TypL-200..900°C_ _ _ _ ______ 0_ ________
TypJ-200..900°C_ _ _ _ ___ ___ 1 _ ..
I TypK-200..1350°C _ _ _ _ __ _ __ 2 o ____
I TypN.-200..1300°C_ _ _ _ __ _ __ 3 __
1 Typ.S-50..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ 4 _ .
I TypR-50..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ Do ___
Typ_T-200..400°C_ _ _ _ __ _ _ __ 6 _____
Typ W Q..2300°C _ _ - __ _____ ] o ___
I TypE-200..900°C_ _ _ __ _____ 8 o ____
TypB0..1820°C_ _ _ _ __ _____ 9 _ o ____
Tar IPt100-99,9..850,0°C _ _ _ _ _ _ __ 200 - - _____ 0 INT 71 35
IPt100-99,9.2500°C _ _ ______ 2 .
12x Pt100-99,9..850°C_ _ _ _ _ _ _ _ 25 ___ B3 0
12x Pt100-99,9..2500°C_ _ _ _ _ __ 260 - __ _____
10..20mA_ _ _ _ ___________ 30 _ - ____
4.20mA_ _ _ _ ___ ________ 3 ..
0.10V_ - _____ 32 _ ..
2.10NV_ - ____ 33 ..
\Ferngeher Q.5Q0€2 _ _ _ _ _ ____ 400 - - oo
\Widerstand 0...500 € (linear)_ _ _ _ _ 45 _ .
Widerstand 0..250 Q (linear) 46
f%iI;F]um%ﬂon ?IUEI oot [1) _________
; zl=Lyl=x1yaa_ - _ |l _________
Fal 1 11_=_1q \L»I_zxﬁ ____________ 2 _________ 1 |NT 72 35
71=1yl=HFail 3
[MeRwertkarrekturaus _ - _ - _ _ _ _ 0. _______._
mkarr Karrektur einstellhar 1 0 INT 3 3%
; \Finheit=°C _ _ _ __ ________ 1 ..
Unit. Einheit = °F ) 1 INT | 74 35
lint. Temperaturkampensation_ _ _ _ _ 0_________
STK ex aturkompensation ! INT 5 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
#11m MeRwertkarrektur P1, Fingang -29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
#1lout MeRwertkorrektur P1, Ausgang -29999 .. 999999 0,000 FP 42 20 B? 0
Halh MeRwertkarrektur P2, Fingang -29999 999999 100,00 FP 43 20
2ot e P7 Ausaang - 999999 100,00 FP 44 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge: x1(Y) ) ) ) 0
Diqitale Finginae: d1 (lock) 1 42 (hide) | | B1
Analoge Ausgange: [ y1 (Inp1) ! ! ! 1
iqitale ange: al (inc) | 74 (dec)
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: HIMF1 80 B2
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. (Code |Fkt. Nr.
L) Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 1 30
KIE‘@ Physikalischer Wert bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 72 30
WFail Ersatzwert bei Sensorfehler -29999 .. 999999 0,000 FP 73 30
Tfm Filterzeitkonstante [s] 0,0 .. 999999 05 FP 74 30
10..20mA. _ _ _ . 0. _ ..
Tar 4 20 mA 31 30 INT 71 35 " )
|Fail-Funktionaus _ _ _ _ _ _ _ _ ___ __ 0________._
: Z1=Lyl=xlil@@8____________ 1 ____
Fail R A y T 1 INT | 72 35
1=1vI=%Fail 3
|MeRwertkorrekturaus _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_________
Hkore Korrektur einstellbar 1 0 INT 3 %
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. (Code |Fkt. Nr.
xlim MeRwertkorrektur P1, Eingang -29999 .. 999999 0.000 FP 41 20
xlqut MeRwertkorrektur P1, Ausgang -29999 .. 999999 0,000 FP 42 20 B? 0
w2l MeBwertkorrektur P2, Eingang -29999 .. 999999 100,00 FP 43 20
-29999 .. 999999 100,00 FP 44 20
Fkt Nr. Code
' 1 B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 AIHF3 80 B2
A o A 0( ]a | | D b/
config DNS(
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
xH Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
188 Physikalischer Wert bei 100% 29999 .999999 | 10000 | FP | 72 30
wFail Ersatzwert bei Sensorfehler -29999 . 999999 0,000 Fp 73 30
Tfm Filterzeitkonstante [s] 0.0 ..999999 0.5 FP 74 30
10..20mA. _ _ o _____ 30 - _______
Tar 4790 mA a1 30 INT 7 35 53 .
Fail-Funktion iug BT 0 _________
Fail zZl=1yl=xl1880__ _ _________ 1_________
al = Cyl=xB . A 1 INT 72 35
Z=1yl=HFail 3
:x:k ar MGB\NB.I’YISOIFEKIUI a.US __________ O _________ U |NT 73 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. (Code |Fkt. Nr.
x1lin MeRwertkorrektur P1, Eingang -29999 .. 999999 0,000 Fp 41 20
xlout MeRwertkorrektur P1, Ausgang -29999 .. 999999 0,000 FP 472 20 B2 0
H2in MeRwertkorrektur P2, Eingang -29999 .. 999999 100,00 FP 43 20
w2out. | MeRwertkorrektur P2, Ausgang -29999 .. 999999 100,00 | FP 44 20
Fkt Nr Code
Analoop Aumanap y1 (Inp4) | | |
o 1 B1
Fkt. Nr. Code
Text 1: HINF4 80 B2
Eingdnge 91 KS 98




Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Code-Tabellen

ALY pnsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
wH Physikalischer Wert bei 0% -79999 . 999999 0,000 FP 71 30
KIE‘E‘ Physikalischer Wert bei 100% -29999 . 999999 100,00 FP 12 30
wFail Ersatzwert bei Sensarfehler -29999 . 999999 0,000 FP 73 30
Tfm Filterzeitkonstante [s] 0,0 ..999999 0.5 FP 74 30
0.20mA _ _ _ - ____________ 30 _______
Twe  fA0MA oo S 0 | INT | 71| 35
0.10V_ - - . 32 . B3 0
210V 33
|Fail-Funktion iu& 5ottt Q_________
; Zl=1lyl=x1BW1__ __________ 1.
Fall .Z']_=_’L \L1_=KE_ oo 2 _________ 1 |NT 72 35
1=1yl=HFail 3
[MeRwertkarrekturaus _ - _ _ - _ - _ _ _ 0_________
Bk arr Correldur einstellns 0 INT 73 35
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
®lin MeRwertkorrektur P1, Fingang -29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
#lout MeRwertkarrektur P1, Ausgang -29999 . 999999 0,000 FP 472 20 B? 0
®2in MeRwertkarrektur P2, Fingang -29999 . 999999 100,00 FP 43 20
P?7_Ausaang - 999999 100,00 FP 44 20
Fkt Nr. Code
' 1 B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 HIHFS 80 B2
IAINP6 (Analoger Eingang 6 - Typ-Nr. 115) Feste Blocknummer 66

ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S [Typ _|Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
X0t Trigger fiir Kalibrierung XQ [/ST1 INT |0/1 21 0
i (i ibri /S INT _10/1 22 0
Konftiqg pnsdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0,000 EP 71 30
Kl'a'a Physikalischer Wert bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 712 30
“Eail Frsatzwert bei Sensarfehler -29999 999999 0,000 FP 73 30
Ttm Filterzeitkonstante [s] 0.0 999999 05 Fp 74 30

0..20mA_ _ _ _ - ____._ 30 - .
Tur 4.20mA. - . 31 . 30 INT 71 35

Ferngeber 0..500Q 40 B3 0

f%il;ﬁunl%ﬂon qul 5ot Ell _________

; Zl=Lyl=xx1waea_ - _ _ |L_________

Fail PR T b T 1 INT | 72 35

1=1yl=HFail 3

MeRBwertkarrekturaus - - - _ - _ _ _ _ _ 0_________
wkore Correldur einstellns 0 INT 73 35
Parameterdaten

Einzelzugriff |Blockzugriff

Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
xlin MeRwertkorrektur P1, Fingang -29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
#lout MeRwertkarrektur P1, Ausgang -29999 . 999999 0,000 FP 472 20 B? 0
HEaihn MeRwertkorrektur P2, Fingang -29999 .. 999999 100,00 FP 43 20
2ot MeRwertkorrektur P2, Ausgang -29999 999999 100,00 FP 44 20
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Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1(Y) ! ! ! 0
Diaitale Finginae: d1 (lock) 1 d2 (hide) ! ! B
Analoge Ausgange: [ y1 (InpB) ' ' ' 1
iqj ange: al 3 (inc) [ 74 (dec)
_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1: AIHFPE 80 B2
) P Dig | | ) este Blo g
\NOII{ DNS( B
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Ausgang direkt (z1 =dil)_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0_________
Il Auggagg invers (71 = diT) 1 0 INT | 71 3
| Ausgang direkt (22 =di2) - _ _ _ _ _ _ _ _ 0. _____._
Trz Amga% invers (z2 :d_iZ)) 1 0 INT 2 3%
| Ausgang direkt (z3=di3)_ - _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
Trws Ausgang invem—({z3 = |3)) 1 0 INT 3 3%
| Ausgang direkt (z4=did4)_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
T Aqua% invers (74 = di4) 1 0 INT | 74 8
| Ausgang direkt (z5=dig)_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0. _______._
IS Amga% invers (zh :d_iﬁ)) 1 0 INT /5 3%
| Ausgang direkt (z6 =di6) - - _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
Inue Ausgang invem—({zﬁ = |6)) 1 0 INT /6 3 B3 0
| Ausgang direkt (z7 =diZ)_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
Inw? Amga% invers (77 = di7) 1 0 INT | 77 8
| Ausgang direkt (28 =di8)_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
Inug Ausgang invers (z8 = di8) 1 0 INT /8 3%
| Ausgang direkt (z9=di9)_ _ _ _ _ _ _ _ _ 0. ________
I3 Ausgang invem—({zg= 9) ) 1 0 INT 3 3
| Ausgang direkt (z10=di10). _ - _ _ _ _ _ 0. ________
Tri@ Ausgang invers (710 = diT0) 1 0 INT 81 35
| Ausgang direkt (1 1=di11). _ - _ _ _ _ _ 0. _____._
Trnwil Ausgang invers (z11 = di11) 1 0 INT 82 3%
| Ausgang direkt (z12=di12)_ _ _ _ _ _ _ _|0__ _______
Ausaang inve 1 0 INT 83 35
Fkt Nr, Code
1 B1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: LIHFUT 80 B2
Eingédnge 93 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

4.18

Code-Tabellen

RONTIQ pnsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Wert von x1 bei 0% -279999 .. 999999 0,000 EP 71 30
=166 Wert von x1 bei 100% -29999 .. 999999 100,00 EP 712 30
|Signalquelle: d1 (digital) - _ - _ - _ _ _ _ | 0 _________
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT i 3
\direkt / Arbeitsstrom - _ _ _ _ - _ _ _ _ _ _ 0 _ o ____ B3 0
Mode invers / Buhestrom 1 ! INT /2 35
lagik 0/20mA. _ _ _ _ - _ __ _ ______ 0 ____
Tur 20mA T_ o ____ 0 INT 73 35
4 20mA Vi
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 | | |
tld 1 CNJAnge , 0 B1
Fkt. Nr. Code
80 B2
( Pro gjang 1 Blo 8
ALY DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 EP 71 30
=166 Wert von x1 bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 712 30
|Signalquelle: d1 (digital) - _ - _ - _ _ _ _ | 0 _________
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT i 3
\direkt / Arbeitsstrom - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0 _ o ____ B3 0
Mode invers / Buhestrom 1 ! INT /2 35
lagik 0/20mA. _ _ _ _ - _ __ _ ______ 0 ____
Tar L20mAL D Lo ___ 0 INT 73 35
4 OmA
I/0-Daten
Beschreibung Flkt Nr. Code
Analoge Fingénge: X1 | | |
la 0gE tINGANGE , 0 BT
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: OuTZ 80 B2
U Pro gang \ 0 0 0
U [} U |
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
# Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
=18H Wert von x1 bei 200% 7 -29999 .. 999999 100,00 FP 12 30
|Signalquelle: d1 (digital) - - - _ _ _ _ _ _ 0_________
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT i 3
[ direkt/ Arbeitsstrom - _ _ _ _ - _ _ _ __ 0_ ________ B3 0
Hode invers / Buhestrom 1 ! INT 2 3
lagik 0/20mA. _ _ _ - _ ___ ______ 0_ ________
Tor 0_.20mA_ _ - _ _ - _ _ _________ 1. ____ 0 INT 73 35
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1 | | |
¢ Lingange , 0 B1
Fkt. Nr. Code
80 B2

KS 98
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Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

0UT4 (ProzeBausgang 4 - Typ-Nr. 119) Feste Blocknummer 84
U [} U [l
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [ Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
# Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
18R Wert von x1 bei }OU% 7 -29999 .. 999999 100,00 FP 12 30
|Signalquelle: d1 (digital) - - - _ _ _ _ _ _ _ Q_________
S Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT N 35 B3 0
Made ﬂLrekL/_Ameltsstmm ____________ (| 1 INT | 72 35
nve ne om
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: x1 | | | 0 B1
| d ]a | | Bl g
U [} U [l
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
# Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
=1E8 Wert von x1 bei 100% -79999 999999 100,00 FP 12 30
| Signalquelle: d1 (digital) - _ - - _ - _ _ _ Q_________
Src Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT N 35 B3 0
Made _dLrekL/ALbeltsstmm ___________ Q- _ - 1 INT | 72 35
nve Ruhe 0om
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr, Code
Analnap Elnaanop x1 | | | 0 B
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 OuTS 80 B2
DIGU Dig A ELD ' D J
U [} U |
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Ausgang direkt (doT=d1) _ _ _ _ __ _ | O
Tret Ausgang |nvers‘{do1 H_)) 1 0 INT /1 35
Ausgang direkt (do? = d? 0
Tz Ausgang invers (da? = d?) 1 0 INT 12 3
| Ausgang direkt (do3 =d3) - _ _ _ _ _ _ | O
Inws Ausgang invers (do3 = d3) 1 0 INT 3 35 B3 0
| Ausgang direkt (do4 =d4) _ _ _ _ _ _ _| O
Inwd Ausgang invers (dod = d4) 1 0 INT 74 3
_Ausgangdwekudof: @ ________ O
IS Ausgang invers (dob = 1 0 INT /5 35
-------- e 35
Fkt Nr. Code
0 B1
Fkt. Nr. Code
Text 1: DIGOUT 80 B2

Ausginge

95

KS 98
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(% 7 usatzfunktionen

Code-Tabellen

(LED-Anzeige - Typ-Nr. 123) Feste Blocknummer 96

Einzelzugriff Blockzugriff
Bez. Beschreibung pertebereic | petauit| Typ | Code | Fit. Nr. |Code |t Nr.
| Keine Invertierung LLEDJ dly) - - __ | o
Tresd [nvertierung (LEDT = dT) 1 0 INT Ml 25
| Keine Invertierung (LED2 =d2) _ _ _ _ _ _ | O _______
Tz [nvertierung (LED? &87 3 1 0 INT 42 25 B? 0
| Keine_Invertierung (LED3=d3) _ _ _ _ _ _ | Q_______
Tress Invertierung (LED3 = d3) 1 0 INT 43 25
| Keine Invertierung (LED4 =d4) _ _ _ _ _ _ | O _______
Irwg ertierund (LEDA - dd 0 |INT| 44 25
1/0-Daten
| Beschreibung Fkt Nr. Code
3 Lda 0 B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 LELD 80 B2

| Beschreibung Fkt Nr. Code
0 B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: all] T 1
1.'e.xf 2 #IMFORMATIC 24 %0 8
Text 12: #IMFORMATION 124
STATUS (Statusfunktion - Typ-Nr. 125) Feste Blocknummer 98
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingénge: 1 d1 (p-hide) - _ _ _1.d2(c- hldej - d3(m-hide) _ _ _ Jdlublock)_ - 0
d59(nc) 1de(nc)
Analoge Ausgange: Y] (Minute) _ _ -, Y2 (Hour)_ _ _ _ _ Y3 (Day) _ _ __ 1'Y4_(M0nrhl .
Y5 (Year) Y6 (Week-D) Y7 (Langu) Y8 (nc) B1
Digitale Ausgange: |zl (p-hide) _ _ _ _'z2(c-hide) _ _ '23_(m hide) _ _ _ rz4 (b-lack)_ _ _ _ 1
25 stn.ch)_ __ _'ZB(fail)_ - - _ - (Z/(sate) - _ _ _ 1z8(pwrchk) _ _ _
0 (dp-e 1(n.c) 1712 (n.c)
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: STHTUS 80 B2

KS 98
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Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

(Konstantenfunktion - Typ-Nr. 126) Feste Blocknummer 99

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Cl Analoge Konstannte 1 -29999 999999 0,000 EP 41 20
C2 Analoge Konstannte 2 -29999 999999 0,000 EP 42 20
C3 Analoge Konstannte 3 -29999 .. 999999 0,000 P 43 20
Cd Analoge Konstannte 4 -29999 999999 0,000 EP 44 20
CS Analoge Konstannte 5 -29999 999999 0,000 EP 45 20
C& Analoge Konstannte 6 -29999 999999 0,000 EP 46 20
Cv Analoge Konstannte 7 -29999 999999 0,000 EP 47 20
ca Analoge Konstannte 8 -29999 999999 0,000 EP 48 20 B? 0
(-] Analoge Konstannte 9 -29999 .. 999999 0,000 Fp 49 20
Clie Analoge Konstannte 10 -29999 999999 0,000 EP 51 20
Cii Analoge Konstannte 11 -29999 999999 0,000 EP 52 20
clz2 Analoge Konstannte 12 -29999 999999 0,000 EP n3 20
C13 Analoge Konstannte 13 -29999 999999 0,000 EP R4 20
c14 Analoge Konstannte 14 -29999 999999 0,000 EP % 20
Cl5 Analoge Konstannte 15 -29999 .. 999999 0,000 Ep 56 20
Cl& 999999 0,000 FP 57 20

Fkt Nr. Code
1 B1

L Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: COMST 80 B2

(Sicherheitsfunktion - Typ-Nr. 94)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Y1 Wert fiir analogen Ausgang 1 -29999 999999 0.000 EP 41 20
N Wert fiir analogen Ausgang 2 -29999 .. 999999 0.000 EP 42 20
Y3 Wert fiir analogen Ausgang 3 -29999 999999 0.000 FP 43 20
i Wert fiir analogen Ausgang 4 -29999 999999 0.000 FP 44 20
S Wert fiir analogen Ausgang 5 79999 939999 0.000 FP 45 20
Ve Wert fiir analogen Ausgang 6 -29999 999999 0.000 EP 46 20
Y Wert fiir analogen Ausgang 7 -29999 999999 0.000 EP 47 20
=] Wert fiir analogen Ausgang 8 -29999 .. 999999 0.000 EP 48 20 B? 0
=zl Wert fiir digitalen Ausgang 1 0/ 0 INT 41 25
z2 Wert fiir digitalen Ausgang 2 0/1 0 INT 42 25
z3 Wert fiir digitalen Ausgang 3 0/1 0 INT | 43 25
=4 Wert fiir digitalen Ausgang 4 0/1 0 INT 44 25
rta Wert fiir digitalen Ausgang 5 0/ 0 INT 45 25
rd =} Wert fiir digitalen Ausgang 6 0/ 0 INT 46 25
z7 Wert fiir digitalen Ausgang 7 0/ 0 INT 47 25
=i Nert fiir digitalen Ausaana 8 0 0 INT 48 25
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge:  |x1 __ ______ X2 - o X3 I
x5 ' x6 ' x7/ ' x8
Digitale Eingénge: d1_ . 2 o 3 a4l oL 0
ld5_ - . 0 [ S d7. oo A8
d9 (select) | | | B1
Analoge Ausgange: |yl ________ 2o V3 YA
vH V6 Y 1 v8 1
Digitale Ausgénge:  |z1 _ _ _ _ _ ___ 172 X 4o o
0 ! T78
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SHFE 20 B2
Zusatzfunktionen 97 KS 98
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4.20

Modular I/0 - E/A-Erweiterungsmodule

Analoge

Bez.

Beschreibung

Code-Tabellen

Wertebereich

t p_|e

pinzelzughil |y oiugritt

Cod (Fkt. Fkt.
Nr. Nr.

Defaul | Ty

Code

Tar_a

I Typ 1 -200..900°C_ _ _ _ __ __ ___|
ITypJ-200..900°C_ _ _ _ __ __ ___|
I TypK-200...1350°C
ITyp N.-200..1300°C - _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
I TypS-50..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
ITypR-50..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ _|
I Typ_T-200..400°C_ _ _ _ _ _ _ _ ___|
ITyp W(C)0..2300°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
ITyp F-200..900°C_ _ _ _ __ _____|
ITypBO0..1820°C_ _ _ _ _ _ __ _ __ _|
Tyn D 02300 °C

'Spannung 0.3QmV_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
|Spannung Q..JQ0mY _ _ _ _ __ _ __ _ |
Spannung 0...300mV

(Finheitssignal Q.. 20mA_
Finheitssignal 4 20mA

30 |INT| 71 35

Fail_a

|Fail-Funktion ahgeschaltet
|Upscale, Inp_a =x100_ab_ _ _ _ _ _ _ |
'Downscale, Inp_a = x0_a
Frsatzwert, Inp_a = XaFail

1 |INT| 72 35

wakarr

|MeRwertkarrektur aus
M k_ein: Karrektur einstellbar

0 |INT| 73 35

Uhit_a

|Finheit des MeRwertesvaninp_a = °C_ |
Finheit des MeRwertes von Inp_a =°F

0 |INT| 74 35

STE _a

Linterne Jemperaturkompensatian_ _ _ _ |
externe Temperaturkompensation

0 |INT| 75 35

Tar_b

Typ1-200..900°C_ _ _ _ _ ______|
I Typ.J-200..900°C_ _ _ _ _ ______|
I TypK-200..1350°C
I TypN.-200..1300°C - _ _ - _ _ _ __ _ |
1 Typ.S-00..1760°C_ _ _ _ _ __ _ __ _ |
ITypR-50..176Q°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ |
TypT-200..400°C_ _ _ _ _ ______|
I Typ W(C)0..2300°C - _ _ - __ _ ___|
ITypF-200..900°C_ _ _ _ _ ______|
ITypB0..1820°C_ _ _ _ _ _ ______|

Tyn D 02300 °C
|Spannung Q..30mV_ _ _ _ - __ _ __ _ |
|Spannung (...100mVY
Spannung 0...300mVY

(Einheitssignal Q.. 20mA_
Finheitssignal 4..20mA

B3 0

30 |INT| 76 35

Fail_h

|Fail-Funktion ahgeschaltet
'Upscale, Inp_b=x100_b_ _ _ _ ____|
IDownscale, Inp_h=x0_b_ _ _ _ _ _ _ _|
Frsatzwert, Inp_b = XaFail

1 |INT| 77 35

abkorr

| MeRwertkarrektur aus
M k_Fin: Karrektur einstellbar

0 |INT| 78 35

Uhit_b

Finheit des MeRwertes von Inp_h =°F

0 |INT| 79 35

STE b

linterne Jemperaturkompensation_ _ _ _ |
externe Temperaturkompensation

0 |INT| 80 35

=HE_a

Physikalischer Wert bei 0%

-79999 .. 999999

0 FP

71

30

= -3

-29999 .. 999999

FP

12

30

Physikalischer Wert bei 100%
Ersatzwert bei Sensarfehler

-29999 .. 999999

0 FP

73

30

Filterzeitkonstante [s]

0,0 ..999999

FP

74

30

-29999 999999

FP

75

30

Bezugstemperatur fiir Inp_a hei STK_b
Physikalischer Wert bei 0%

-29999 .. 999999

0 FP

16

30

Physikalischer Wert bei 100%

-79999 .. 999999

FP

11

30

Ersatzwert bei Sensarfehler

-29999 .. 999999

0 FP

78

30

Filterzeitkonstante [s]

0,0 ..999999

FP

79

30

Bezugstemperatur fiir Inp_a bei STK_b

-29999 .. 999999

0 FP

80

30

KS 98
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Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
#131h MeRwertkorrektur Inp_a P1, Fingang -29999 | 999999 0,000 FP 41 20
x1aout [MeRwertkorrektur Inp_a P1, Ausgang — -29999 999999 0,000 FP 42 20
#3101 |MeRwertkorrektur Inp_a P?, Fingang -29999 .. 999999 100,00 FP 43 20
xzaout [MeRwertkarrektur Inp_a P?, Ausgang  -29999 .. 999999 100,00 FP 44 20 B? 0
#1011 |[MeRwertkorrektur Inp_b P1, Fingang -29999 . 999999 0,000 P 45 20
x1lbout. [MeRwertkarrektur Inp b P1, Ausgang  1-29999 999999 0,000 FP 46 20
b1k MeRwertkorrektur Inp_h P2, Fingang -29999 . 999999 100,00 FP 47 20
Hebout 999999 | 100,00 | FP 48 20
Beschreibung _ Fkt Nr. Code
Analoge Ausgdnge: y1 (Inp_a) y1 (Inp_b) ! 1 B
i anae: otid | | a (fail_h)
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: TC_THF 80 B2
P A pge gang B | b 0 b/, 68, 69, /0
U [ | |
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
IDiglnput: Steuereingang _ _ _ _ _ _ _ _ | 0. _ _______]
\Count_1: Varwértszahler - _ _ _ _ _ _ _ | oo
\Count_2: Var-/Rickwartszabler. _ _ - _ 2. - _ _ _ ____ ]
Furnc_a |Count_3: Vor-/Rickwartszahler mit 3 1 INT | 71 35
[Richtungssignal _ _ _ _ _ _ _ _ - ___ 1 _________/]
\Count._4: Quadraturzéhler. - _ _ _ _ _ _ | 4 ] B3 0
Count_5: Frequenzmessung o
| Diglnput: Steuereingang _ _ _ _ _ _ _ _ | 0. _ _______]
Func_b |Count_L: Varwértszhler - - _ - - _ _ _ | o] 1 INT | 72 35
Count_5: Frequenzmessung VA
Time eiteinheit fiir Frequenzme 10 INT 73 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Fing4nge: d1 (reseta) .d2 (stop a) .d1 (reseth) .d2 (stap h) 0
Analoge Ausgange: | y1(Inp_a) ry1 (Inp_b) | | B1
. , !
Digitale Ausgange: 71 (Iotdl .Z (all) .73 (z_a) iz4 (z_h) 1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 F_IHF 80
Modular I/0 - E/A-Erweiterungsmodule 99 KS 98
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Beschreibung

Code-Tabellen

Default

Blockzugriff
Code |Fkt. Nr.

Einzelzugriff

Typ |Code |Fkt. Nr.

Ta

F_a

IPt100.-200 . 8°0°C _ _ _ _ _ __ __ _|
IPt100.-200 . 100°C _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
IPt1000-200..850°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
IPt1000-20Q..10Q°C_ _ _ _ _ _ _ __ _ |
INi100-60.J80_°C_ _ _ _ __ _____|
INi1000-60_.180°C _ _ _ _ _ __ ___|
\Widerstand 0_.160 °C_ _ _ _ _ _ _ _ _ |
|\Widerstand 0..450°C _ _ _ _ _ _ _ _ _ |

\Potentiometer 0.450°C - _ - _ _ _ _ _ |
|Potentiometer 0.1600°C. _ _ _ _ _ _ _ |
Potentiometer 0 4500 °C

INT | 71 35

B3 0

Fa

il_a

| Fail-Funktion ahgeschaltet _ _ _ _ _ _ _ |
|Upscale, Inp_a =x100_ab_ _ _ _ _ _ _ |
|Downscale, Inp_a =x0_a _ _ - _ _ _ _ |
Frsatzwert, Inp_a = XaFail

INT | 72 35

#a

kar

|MeRwertkarrekturaus - _ - _ - - _ _ _ |
M k_ein: Korrektur einstellbar

INT | 73 35

U

it_a

[Finheit des MeRwertesvaninp_a = °C_ |

INT 74 35

Tar_b

Finheit des MeRwertes von Inp_a = °F

1Pt100.-200 - 850°C _ _ _ - - - - __ _ ]
1Pt100.-200 . 100°C _ _ _ - - - _ - _ ]
1P11000-20Q..85Q°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |
1P11000-20Q..10Q°C_ _ _ - _ _ _ _ _ _ |
INi10Q-60.J80_°C_ _ _ _ _ ______ |
INi1000-60..180°C _ _ _ - _ _ _ _ _ _ |

|Potentiometer Q.. 1600 °C. _ _ _ _ _ _ _ |
Patentiometer 0 4500 °C

13

INT | 75 35

Fa

il_h

| Fail-Funktion ahgeschaltet _ _ _ _ _ _ _ |
\Upscale, Inp_b=x100_b_ _ _ _ ____|
'Downscale, Inp_lh=x0_b_ _ _ _ _ __ _ |
Frsatzwert, Inp_b = XaFail

INT 76 35

U

it_hb

|Finheit des MeRwertesvannp_a = °C_ |

INT | 77 | 35 | B3 0

“h

kar

Finheit des MeRwertes von Inp_a = °F

|MeRwertkarrekturaus - _ - _ - - _ _ _ |
M k_FEin: Korrektur einstellbar

INT | 78 35

Mo

de

2-leiter - ____]
13-leiter. _ _ _ _ o _______]
4-| eiter

INT | 79 35

=E
®
a

-3

Physikalischer Wert bei 0%

-29999 .. 999999

FP 11 30

-3

Physikalischer Wert bei 100%

-29999 .. 999999

0
100

FP 12 30

a1

Ersatzwert bei Sensarfehler

-29999 .. 999999

FP 13 30

TF

Mm_3a

Filterzeitkonstante [s]

0,0 ..999999

05

FP 74 30

Ea

1. Kalibrierwert Input a

-29999 .. 999999

FP 75 30

Fa

2_Kalibrierwert Input a

-79999 999999

100

FP 16 30

]

_b

Physikalischer Wert bei 0%

-79999 .. 999999

FP 11 30

w1

a
_1a
EE_b

Physikalischer Wert bei 100%

-29999 .. 999999

100

FP 18 30

Hh

Fail

Ersatzwert bei Sensarfehler

-29999 .. 999999

FP 79 30

TFm_b

Filterzeitkonstante [s]

0,0 ..999999

05

FP 80 30

Ea

1_Kalibrierwert Input b

-29999 999999

FP 81 30

Ea

(]

2_Kalibrierwert Input b

-29999 . 999999

100

FP 82 30

KS 98
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Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
=131t |MeRwertkorrektur Inp_a P1, Fingang -29999 . 999999 0,000 FP 41 20
#1aout [MeRwertkarrektur Inp_a P1, Ausgang  -29999 999999 0,000 FP 42 20
#2310 |MeRwertkorrektur Inp_a P2, Fingang -29999 . 999999 100,00 FP 43 20
2 aout [MeRwertkarrektur Inp_a P2, Ausgang -29999 . 999999 | 10000 | FP | 44 20 B2 0
#1011 |[MeRwertkorrektur Inp_h P1, Fingang -29999 . 999999 0,000 P 45 20
#1bout [MeRwertkarrektur Inp_b P1, Ausgang — -29999 999999 0,000 FP 46 20
#2010 |MeRwertkorrektur Inp_h P2, Fingang -29999 | 999999 100,00 FP 47 20
about. 999999 | 100,00 | FP 48 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange:  |x1(Y_a) x1(Y_b) 0
Digitale Fingdnge: d1 (lock) ' d2 (hide)
Analoge Ausgdnge: |y1 (Inp_a) vl (Inp_b) B
71 (slotid) 72 (fail_a) .73 (a/m_a) 74 (inc_a) 1
Digitale Ausgénge: |zh(dec_a) 176 (fail_b) /7 (a/m_h) i78 (inc_a)
3 (dec b ' !
_ Default-Anzeige Fct. Nr. Code
Text 1: FE_IHF 80
A (e jang '\ ] | | 0 b/, 68, 09, /(
Kontiqg pnsdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
0,10V _ ] 0 - ____
ToR_a [o-oar 1 0 INT | 71 35
{Jail;Faljnkt&;m abges%&fillteﬁj ________ [13 __________
; pscale, Inp_a =x100_ab_ _ _ _ _ __ 1 ________]
Fail_a IDownscale, Inp_a =x0_a _ _ _ _ _ _ _ | 2 o _ 1 INT 12 ¥
Ersatzwert, Inp_a = XaFail 3
\MeRwertkorrekturaus - _ - - _ _ _ _ _ | 0 .
ASkOrE M.k. ein: Korrektur einstellbar 1 0 INT /3 3
0,10V ] S | S
ToP-b 050 my ; 0 | INT| 74| 35
-fUail;FaLjnkt&?n %bges%faaliel ________ [ | S
Fail_mk{Upscale lp b=x100b________| S
[Downscale_inp_h=x0_b. - - - .. _ ] T T 1 INT | 75 35 B3 0
Ersatzwert, Inp_b = XaFail 3
|MeBwertkorrekturaus - _ - _ - _ - _ | SR | B
wbkare M k_Fin: Korrektur einstellbar 1 0 INT /6 %
=E_a Physikalischer Wert bei 0% -29999 . 999999 0 FP 81 30
® —3 |Physikalischer Wert hei 100% -29999 . 999999 100 FP 82 30
Frsatzwert bei Sensarfehler -29999 | 999999 0 FP 83 30
Filterzeitkonstante [s] 0,0..999999 0.5 FP 84 30
Physikalischer Wert hei 0% -29999 . 999999 0 P 85 30
Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 100 FP 86 30
-29999 999999 0 FP 87 30
999999 0.5 P 88 30
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung _ Wertebereich |Default | Typ [Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
#1a1n _[MeRwerikarrekiur Inp_a P1, Fingang -29999 . 999999 0,000 P 41 20
1 aout |MeRwertkarrektur Inp_a P1, Ausgang  -29999 999999 | 0000 | FP | 42 20
xzain |[MeRwertkarrektur Inp_a P2, Fingang -29999 999999 100,00 FP 43 20
x2aout [MeRwertkarrektur Inp_a P2, Ausgang  -29999 999999 100,00 FP 44 20 B2 0
#1811 |MeRwertkorrektur Inp_b P1, Fingang -29999 . 999999 0,000 FP 45 20
x 1 bout [MeRwertkarrektur Inp_b P1, Ausgang  -29999 999999 0,000 FP 46 20
#2011 | MeRwertkorrektur Inp_h P2, Fingang -29999 . 999999 100,00 P 47 20
#about [MeRwertkorrekiur Inp_b P2, Ausgang  1-29999 . 999999 [ 10000 | FP | 48 20
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Code-Tabellen

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Ausgdnge: | y1(Inp_a) 1y1(Inp_b) | 1 B1
i 1sqdnae: otid ! ail a (fail_b)
Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1 U_IHF 80 B2
0 f oge A | | 0 | | Blo b7, 68, 69, 70
NONTIQ DNSd 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
0..20mA. _ ] 0 ________.
Tor_a [4_20mA _ ______________] o] 0 INT | 71 35
+/-20mA Vi
0..20mA. _ ] [ | IR
Tar_bo 4 20mA - oo ___] R 0 | INT | 72 | 35 | g 0
+/-20mA 2
xH_= Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0 FP 11 30
ey —3|Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 100 FP 12 30
®B_b  [Physikalischer Wert bei 0% -29999 999999 0 P | 73 30
Phvsikalische e - 999999 100 FP 74 30
Beschreibung Fkt Nr. Code
x1(X_a) x1 (X _h) 0
- B1
0 1
_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1 I_auT 80 B2
| A oge A ] | 0 1 i D b/, 68, 69, 70
0 | 0 (13 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
0. 10V 0
Tar_a 2 90V - ___________] oo ___] 0 INT | 71 35
+/-10V VA
0. 10V 0
Tor_b 4 g0v. ________________] o] 0 INT | 72 35
10V 2 B3 | 0
xH_z Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0 FP 71 30
» 188 _ a|Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 | 100 P | 72 30
#*B_b_ [Physikalischer Wert hei 0% -29999 999999 0 P [ 73 30
» 188 _b [Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 [ 100 P | 74 30
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: [ x1(X a) 1 (X_h) 0 B1
1SQANQE:; otj 1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 L_auT 80 B2
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Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

DID( A D f gang 0 ) i Blo b/, 68, 69, /0
NONTI( NSUd 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung \':Verteberelc Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|HW-Eingang direktanzl _ _ _ _ _ _ _ _ _ 0________
Tnv_Ia HW-Fingang invers an 71 1 0 INT [ 3
|HW-Eingang direktanz2 - _ _ _ _ _ _ _ _ oo __0____
Tru_Ib HW-Fingang invers an 77 1 0 INT 12 3
1d1 direkt an HW-Ausgang. - _ - _ _ _ _ _ ____0____
Inv_0a d1invers an HW-Ausgang 1 0 INT 3 3% B3 0
1d2 direkt an HW-Ausgang. - - _ _ _ _ _ _ ____0____
Tre_Ob d? invers an HW-Ausgang 1 0 INT [ 3
|HW-Eingang dilanzl _ _ _ - _ _ _ _ __ oo _.0____
Mode d1 an HW-Ausgang do1, Riickmeldung 71 1 0 INT /5 35
0 | INT| 76 | 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Fingange: | d1 d1 0 B
= i 1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1 LICO 80 B2
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I Funktionsbaustein fiir SIMATIC® S5/S7

Schnittstellenbeschreibung Profibus DP

N I Funktionsbhaustein fiir SIMATIC® S5

Die Funktionshausteine FB206 (PMA-FIX) und FB207 (PMAFLOAT) dienen dem einfachen Zugriff auf Parameter und

Konfigurationsdaten des Reglers (im P-Bereich).

5.1.1 Aufbau

Der Funktionsbhaustein besitzt folgende Parameter:

| Name | Tvp Beschreibung / Funktion
A-A KF | Anfang der Ausgangsbytes fiir Sendefenster
E-A KF | Anfang der Eingangsbytes fiir Empfangsfenster
DB-S B Datenbaustein fiir Parameterdaten
DWAS W Datenwortanfang fiir Auftrag im DB
DWLR W Anzahl Realwerte
DWLI W | Anzahl Integerwerte
DWLC W Anzahl Charwerte (Anzahl aller Charwerte einschlieRlich der enthaltenen SUB Zeichen!)
SERV W | Service (Read/Write)
CODE W [Code
FBNR W Funktionsblock - Nr.
FKNR W Funktions - Nr.
TYP W |Typ-Nr.
TIME KH | Timeout in Zeiteinheiten, wird bei jedem Aufruf des FB decrementiert, muR gréRer Timeout im DP-Modul sein.
Im Anzeigewort ist der aktuelle Zustand der Ubertragung fiir den gewahlten Datenbereich ersichtlich. Das
ANZW W Anzeigewort besitzt folgenden Aufbau:
15 |14 13 12 1 |10 |9 ]|8] 6 | 5]a[3[2[1]0
= —_ = 2 - S
E; 5 = | = @ 2|3
~| = &2 Bl SIF| W B8] 2] .
;@ g g2 5| & 2l = sl 2| = 8| S
S| = S2 E| = Bl 5| E| 5| E|l £ &
5| % =8| 2| & 21 8| 2| & 2| 2| %
8| 2 S| 2| = Hl x| 5| 2| 5| €| E
g Z %‘)g s = = 1 2 S| S S| 5
= | A NS ~| B Sl S 2| 2] ¥ wm| <
- E 2| 2 2|l 2|
z = g 5 Z| 2

Der Funktionsbaustein liest bzw. schreibt Parameter-/Konfigurationsdaten des KS98.

o A-AEA

In diese Parameter werden die Eingangsadressen bzw. Ausgangsadressen des Parameterkanals eingegeben.

Die Adressen werden bei der Konfiguration des PROFIBUS
eilnehmers festgelegt (— Fig.:8 S.29)

e DB-S
DB-S wird der zum Funktionsbaustein gehdrige Datenbaustein, in
em alle FB-Operationen ablaufen, zugewiesen. Er muf vorher
offnet worden sein.
atenwort 0...3 des Datenbausteins sind “Schmiermerker”, sie sind
ach Durchlauf des FB's wieder frei.

e DWAS
WAS kennzeichnet den Anfang des Datenbereichs im
atenbaustein. Die ersten 4 Worte nach DWAS sind zur internen

FB206 A-Adr. | E-Adr. T
A-A 4 P000 | P00O

E-A 4 P002 | P002

DB-S < P0O04 | P004 In
DWAS = P006 | P006 d
DWLR P007

DWLI —~———1 P008 er
DWLC el e

SERV —

CODE » DBxx n
FBNR ..

FKNR .

TYP >Byte 11 D
TIME
ANZW D

V

erwendung des Funktionsbausteines notwendig und dirfen nicht anderweitig benutzt werden.Beispiel: 2

Datensatze sollen im DB25 dicht gepackt abgelegt werden.
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Beispiel: Zwei Datensatze sollen im DB25 dicht gepackt abgelegt werden.

FB206 / FB207 DB25 DB-S: 25

A-A DWO Schmiermerker

E-A

DB-S DW5

DWAS DW6 Verwaltung Aufruf1 1. DWAS: 6

DWLR

oweg

ANZW DW10 | Datensatz 1 3 Worte Anwenderdaten
DW12

DW13 | Verwaltung Aufruf2 2. DWAS: 13

DW17 | Datensatz 2 10 Worte Anwenderdaten

e DWLR (Real), DWLI (Integer), DWLC (Char)
Diese Parameter enthalten nach einem Lesezugriff die jeweilige Anzahl der empfangenen Daten. Bei einem
Schreibzugriff ist die jeweilige Anzahl der zu tibertragenden Daten eingetragen.

e SERV
Dieser Parameter bestimmt die Zugriffsart (Schreiben / Lesen) — ID1.
Schreibzugriff: FO 2  Integer Lesezugrif: 0 2  Integer
F1 2  Real 1 2 Real
F2 2  Char 2 2 Char

Das Schreiben/Lesen der Daten erfolgt tiber das Funktionsblockprotokoll, hierbei werden folgende Zugriffsmechanismen
unterschieden:

Einzelzugriff
Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner ProzeRwert einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden.
Einzelzugriffe auf Parameter- und Konfigurationsdaten sind nicht mdglich.

Gltige Werte fiir Service:

Konfiguration als FixPoint: 10,F0_ | Floatwerte werden als Integer (ohne Nachkommastelle) tibertragen =~~~
1,F1 Floatwerte werden als FixPoint (1 Nachkommastelle) Gibertragen

Konfiguration als Float: 10,F0_ | Ubertragung als Integer im 2. Datenwort (LSword)
1, F1 jeweils Ubertragung als 4Byte-Realwert.

Blockzugriff (Zehner-Block)
Mit diesem Zugriff (Code x0) kdnnen maximal neun ProzeBwerte (immer als REAL-Werte) einer Funktion gelesen werden.

Giiltige Werte fiir Service:
Konfiguration als Fix-Point: 0,1 ieweils Ubertragung als FixPoint-Wert.
Konfiguration als Float: 0,1 jeweils Ubertragung als 4Byte-Realwert.

Blockzugriff (Gesamt-Block)

Mit diesem Zugriff kénnen alle Parameter- (Code 178) und Konfigurationsdaten (Code 179) einer Funktion gelesen bzw.
geschrieben werden. Fiir diesen Zugriff gelten folgende Bedingungen:

Um Daten mit ‘Code 179" schreiben zu kénnen, mul vorher das Gerat in den Konfigurationsmodus (— siehe Seite 35
'‘OpMod’) geschaltet werden. Wirksam werden alle neu eingegebenen Konfigurationsdaten und Parameter erst, wenn
das Gerat wieder auf online zurlickgeschaltet wurde.

Alle Daten einer Nachricht miissen definiert sein, Auslassungen sind nicht zuldssig.
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Sind Teile einer Nachricht im Gerat nicht in Benutzung (HW- und SW-Optionen), so ist dennoch die komplette Nachricht
zu Ubertragen. Die Priifung der nicht vorhandenen Daten entfallt.

Bei fehlerhaften Blockschreibzugriffen gilt: Eine Nachricht wird mit NAK beantwortet, wenn mindestens ein Datum
fehlerhaft ist. Bereits giiltige Werte werden tibernommen.

Giiltige Werte fir Service:
Konfiguration als FixPoint: 0,1,F0,F1  |Floatwerte werden als FixPoint-Wert tibertragen, Integerwerte unverandert
________ alsinteger. _ _ _ .
2,F2 transparente Ubertragung als Zeichenstring (Aufbau sighe 1501745
Nachricht), Wortiibertragung als Ablage im LSByte
Konfiguration als Float: 0,1, F0, F1 Floatwerte werden als 4Byte-Floatwert (ibertragen, Integerwerte als Integer
________ im 2. Datenwort (LSword). . ________
2,F2 transparente Ubertragung als Zeichenstring (Aufbau siehe 1501745
Nachricht), Wortiibertragung als Ablage im LSByte

Einzelzugriff
Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner Wert einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden.

Gltige Werte fir ID1:

Konfiguration als FixPoint: o] Realwerte werden als Integer (ohne Nachkommastelle) tbertragen. =~~~
1 Realwerte werden als FixPoint (1 Nachkommastelle) tibertragen
o (CODE
Die-Code-Kennung ist Dezimal und der Wertebereich umfa3t ‘00"..."99" sowie 177" 2 B1, 178" 2 B2 und
179" 2 B3.

e FBNR. (Funktionsblocknummer)
Ein Funktionsblock wird mit einer Funktionsblocknummer adressiert. Sie umfalt den Wertebereich ‘0" bis

250",
Funktionsblocknummernbereiche:
0 allgemeine Daten fiir das gesamte Gerat

1-99 fest eingerichtete Funktionsblécke
100 - 250 frei eingerichtete Funktionsblcke

e FKTNR (Funktionsnummer)
Eine Funktion als Teiladresse eines Funktionsblock wird ebenfalls mit einer Funktionsnummer angesprochen.
Sie umfalst den Wertebereich ‘0" bis '99'.
Funktionsnummernbereiche:
0 Funktion Allgemein
1-99 andere Funktionen

o TYP (Funktionstyp)
Jedem Funktionsblock ist auch eine Funktionstypnummer zugeordnet. Sie umfa3t den Wertebereich ‘0" bis
111
Funktionstypenbereiche:
0 Funktionstyp Allgemein
1-111 andere Funktionstypen

o TIME
Timeoutzdhler: Bereich 0x0000 < TIME < Ox7FFF
- wird bei jedem SPS-Zyklus dekrementiert (max. 32767)
- bei 0 Timeout.
Sollte die CPU zu schnell sein, FB206/FB207 tiber Timerbaustein verzdgert aufrufen.

e ANZW
Dieses Anzeigewort bildet den aktuellen Zustand der Ubertragung ab. Das Bit 4 kann als Eingang zum
Riicksetzen (Reset) des FB 206 / FB 207 verwendet werden.

KS 98 106 Funktionsbaustein fiir SIMATIC® S5




Funktionsbaustein fiir SIMATIC® S5/817 Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

WA Aufruf des Funktionshausteins

Listendarstellung:
:SPA FB 206

Name
A-A
E-A
DB-S
DWAS
DWLR
DWLI
DWLC
SERV
CODE
FBNR
FKNR
TYP
TIME
ANZW

PMA-FIX

L B Funktionshaustein fiir SIMATIC® S7

Die prinzipielle Handhabung des S7-FB entspricht der S5 Variante. Der FB ist bedingt aufzurufen bei Auslésung eines
Auftrages und solange der Auftrag aktiv ist.

Je nach S7-CPU und eingesetztem DP-Master ergeben sich Unterschiede im E/A-Handling. Bei einer CPU315-2 DP mit
benutzter on-board DP-Schnittstelle sind die SFC-Bausteine 14 und 15 zu benutzen, um Daten konsistent zu tibertragen.
Die SFC-Bausteine 14 und 15 kopieren die E/A-Bereiche in den Merker- oder Datenbausteinbereich. Bei Benutzung eines
externen CP’'s (CP 342-5 DP), sind die entsprechenden SEND und RECEIVE FB’s am Anfang und Ende des Zyklusses
aufzurufen. Der FB besitzt eine Instanz-DB, der bei FB-Aufruf mit anzugeben ist.

5.3.1 Aufbau

Der Funktionsbaustein besitzt folgende Aufrufparameter:

Name [Typ Beschreibung / Funktion
A-Anfana | Pointer Anfang Adressbereich der Ausgangsworte (z. B. Adresse Datenbereich 'RECORD’ des SFC 15, Ax, y bei Nutzung
g eines externen CP's) Bei Angahe eines Datenwortes muR die DB-Nr_mit ihergeben werden (z. B DB4 DBXQ 0)
E-AAnfanal Pointer Anfang Adressbereich der Eingangsworte (z. B. Adresse Datenbereich '/RECORD’ des SFC 15, Ex, y bei Nutzung
g eines externen CP's). Bei Angabe eines Datenwortes muR die DB-Nr.mit ibergeben werden (z. B. DB4 DBX0.0)
Angabe des Datenbausteins mit den Parametrierdaten. Die Eingabe umfafit die Datenbaustein-Nr. und die Datenwort-Nr. wo
DB-Para | Pointer |die Parameterdaten beginnen. Es ist dabei kein Offset zu beriicksichtigen. Die Daten werden von der angegebenen Adresse
als Parameterdaten (Nutzdaten) interpretiert. Die Angabe des DB mulR in folgender Form erfolgen 7. B. DBG. DBX10.0
Service | WORD |Service (Read/Write)
Cade_nr | WORD |Cade
FB_nr | WORD [Funktionshlock - Nr
FKT _nr | WORD |[Funktions - Nr
Typ WORD [Typ-Nr
. Timeout-Wert, wird bei jedem Aufruf dekrementiert. Ist der Wert = 1, wird der Auftrag mit der Fehlermeldung
Timeout | DWORD |... .
timeout” ahgebrachen
DWIR | WORD [Anzahl der Real-Werte
DWII | WORD |Anzahl der Integer-Werte
DWIC | WORD [Anzahl der Char-Werte i}
Im Anzeigewort ist der aktuelle Zustand der Ubertragung fiir den gewahlten Datenbereich ersichtlich. Das
ANZW W |Anzeigewart hesitzt folgenden Aufhau:
15 [ 14 13 12" [ 10 | 9 | 8V 6 | 5|4 [3[2|17/]0
$— =] :“_.? = $
L /;: . — L —
Y g = = =
— 2z Ei g & S22 .
[aa] % =) b} = [ O ﬂ‘ %‘0 b — N &=
| 2 52| €| ° 2| | E| E| E| €| &
g =8 5| E S| B B O S| o
= @ =N o] 8 = S| = | & | 2| | =
3 = =EE B = Bl | 2 = 5| | &8
E| & 2=l 5| S =l L] 8| S| €| 8] €
c| A S5~ | 3 S| S| 2] ¥ w <
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Aufruf des Funktionsbausteins

107 KS 98




Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Funktionsbaustein fiir SIMATIC® S5/817

Der Funktionsbaustein liest bzw. schreibt Parameter-/Konfigurationsdaten des KS98.

e A-Anfang, E-Anfang
In diese Parameter werden die Eingangsadressen bzw. Ausgangsadressen des Parameterkanals eingegeben.
Die Adressen werden bei der Konfiguration des PROFIBUS Teilnehmers festgelegt (STEP 7 - Hardware
Konfiguration)

e [DB-Para
DB-Para ist ein Zeiger auf den Datenbaustein, in den gelesene Daten geschrieben werden bzw. aus dem
beim Schreiben Daten entnommen werden.

e Service
Dieser Parameter bestimmt die Zugriffsart (Schreiben / Lesen) — ID1.
Schreibzugriff: FO 2  Integer Lesezugrif: 0 2  Integer
FI. 2  Real 1 2 Real
F2 2  Char 2 2 Char

Das Schreiben/Lesen der Daten erfolgt tiber das Funktionsblockprotokoll, hierbei werden folgende Zugriffsmechanismen
unterschieden:

Einzelzugriff
Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner ProzeRwert einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden.
Einzelzugriffe auf Parameter- und Konfigurationsdaten sind nicht moglich.

Giltige Werte fiir Service:

Konfiguration als FixPaint: 10,F0_ | Floatwerte werden als Integer (ohne Nachkommastelle) tibertragen =~~~
1,F1 Floatwerte werden als FixPoint (1 Nachkommastelle) iibertragen

Konfiguration als Float: 10,F0_ | Ubertragung als Integer im 2. Datenwort (LSword)
1, F1 jeweils Ubertragung als 4Byte-Realwert.

Blockzugriff (Zehner-Block)
Mit diesem Zugriff (Code x0) kdnnen maximal neun ProzeBwerte (immer als REAL-Werte) einer Funktion gelesen werden.

Gultige Werte fiir Service:

Konfiguration als Fix-Point: ieweils Ubertragung als FixPoint-Wert.

—_ =

0
Konfiguration als Float: 0, jeweils Ubertragung als 4Byte-Realwert.

Blockzugriff (Gesamt-Block)

Mit diesem Zugriff kénnen alle Parameter- (Code 178) und Konfigurationsdaten (Code 179) einer Funktion gelesen bzw.
geschrieben werden. Fiir diesen Zugriff gelten folgende Bedingungen:

Um Daten mit ‘Code 179" schreiben zu kénnen, muf vorher das Geréat in den Konfigurationsmodus (— siehe Seite 35
‘OpMod’) geschaltet werden. Wirksam werden alle neu eingegebenen Konfigurationsdaten und Parameter erst, wenn
das Geréat wieder auf online zurlickgeschaltet wurde.

Alle Daten einer Nachricht miissen definiert sein, Auslassungen sind nicht zulassig.

Sind Teile einer Nachricht im Gerat nicht in Benutzung (HW- und SW-Qptionen), so ist dennoch die komplette Nachricht
zu Ubertragen. Die Priifung der nicht vorhandenen Daten entféllt.

Bei fehlerhaften Blockschreibzugriffen gilt: Eine Nachricht wird mit NAK beantwortet, wenn mindestens ein Datum
fehlerhaft ist. Bereits giltige Werte werden iibernommen.

Gultige Werte fiir Service:
Konfiguration als FixPaint: 0,1, F0, F1 Floatwerte werden als FixPoint-Wert (ibertragen, Integerwerte unverandert
________ alsinteger. o _______._
2,F2 transparente Ubertragung als Zeichenstring (Aufbau siehe 1501745
Nachricht), Wortiibertragung als Ablage im LSByte
Konfiguration als Float: 0,1, FO, F1 Floatwerte werden als 4Byte-Floatwert (ibertragen, Integerwerte als Integer
________ im2. Datenwort (LSword). . _ _ _ _ _ _ ___________________
2,F2 transparente Ubertragung als Zeichenstring (Aufbau siehe 1S01745
Nachricht), Worttibertragung als Ablage im LSByte
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Einzelzugriff
Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner Wert einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden.

Gultige Werte fiir ID1:

Konfiguration als FixPaint: o Realwerte werden als Integer (ohne Nachkommastelle) tibertragen. |
1 Realwerte werden als FixPoint (1 Nachkommastelle) tibertragen
e (Code_nr
Die-Code-Kennung ist Dezimal und der Wertebereich umfallt ‘00°..."99" sowie 177" 2 B1, 178" 2 B2 und
179 2 B3.

e FB_nr. (Funktionsblocknummer)
Ein Funktionsblock wird mit einer Funktionsblocknummer adressiert. Sie umfa3t den Wertebereich ‘0" bis

‘250",
Funktionshlocknummernbereiche:
0 allgemeine Daten fiir das gesamte Geréat

1-99 fest eingerichtete Funktionshldcke
100 - 250 frei eingerichtete Funktionsbldcke

e FKT_nr (Funktionsnummer)
Eine Funktion als Teiladresse eines Funktionshlock wird ebenfalls mit einer Funktionsnummer angesprochen.
Sie umfalit den Wertebereich ‘0" bis '99'.
Funktionsnummernbereiche:
0 Funktion Allgemein
1-99 andere Funktionen

e Typ (Funktionstyp)
Jedem Funktionsblock ist auch eine Funktionstypnummer zugeordnet. Sie umfaSt den Wertebereich ‘0" bis
117
Funktionstypenbereiche:
0 Funktionstyp Allgemein
1-111 andere Funktionstypen

e Timeout
Timeoutzahler: Bereich 0x0000 < TIME < Ox7FFF
- wird bei jedem SPS-Zyklus dekrementiert (max. 32767)
- bei 0 Timeout.
Sollte die CPU zu schnell sein, FB206/FB207 (iber Timerbaustein verzdgert aufrufen.

e DWLR (Real), DWLI (Integer), DWLC (Char)
Diese Parameter enthalten nach einem Lesezugriff die jeweilige Anzahl der empfangenen Daten. Bei einem
Schreibzugriff ist die jeweilige Anzahl der zu (ibertragenden Daten einzutragen.

e ANZW
Dieses Anzeigewort bildet den aktuellen Zustand der Ubertragung ab. Das Bit 4 kann als Eingang zum
Ricksetzen (Reset) des FB 206 / FB 207 verwendet werden.

Funktionsbaustein fiir SIMATIC® S7 109 KS 98
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Anhang

Fir Tests steht ein zuséatzlicher Debug-Zugriff zur Verfiigung, der Fehlermeldungen des letzten Schreib- bzw. Lesezugriffs
meldet. Gelesen werden kdnnen (— siehe auch Seite 35):

Schnittstellenbeschreibung Profibus DP

WrEre gehle(nummer des letzten |0 = kein Fehler Code=21 | Fkt Nr =2
chreibzugriffs

Position des fehlerhaften |0 = kein Fehler oder Fehler in Adressierung

WrErFos  |Datums beim letzten 1 = erstes Datum ist fehlerhaft (auch bei Einzelzugriffen) Code=22 | Fkt.Nr.=2
Schreibzugriff n = n-tes Datum ist fehlerhaft (bei Blockzugriffen)

ReEre [ehlernummer des letzten |0 = kein Fehler Code=23 | Fkt Nr =2

esezugriffs
Es sind folgende Fehlermeldungen definiert:
Err. Nr. Beschreibung Fehlernahme

101 nicht definierter Fehler ERR_UNSPECIFIED

102 Lesen nicht erlaubt ERR_RD_NOTALLOWED

103 schreiben nicht definiert ERR_WR_NOTALLOWED

104 lokale Bedienung/ kein Schreibzugriff ERR_LOCOPERAT

105 nicht definierter Schliissel-Code ERR_KEYIDENT

106 Bereichsiiberlauf Funktionsblock Nr. ERR_FB_OVERFL

107 Bereichsiiberlauf Funktions Nr. ERR_FCT_QOVERFL

108 Schreib- oder Bereichs-Uberlauf ERR_WR_RANGE_0V

109 char ist kein digit ERR_NODIGIT

110 kein \O" an der richtigen Position gefunden ERR_ENDDELIMITER

111 kein ‘=" an der richtigen Position ERR_NO_FQUALSIGN

112 falsches ST1 format (status) ERR_NO_ST1FORMAT

113 kein‘," an der richtigen Position ERR_NO_COMMA

114 byte Bereichsiiberlauf ERR_BYTE_OVERFL

115 Digit Nr. Uberschritten ERR_DIGIT_OVERFL

116 Wertebereich 9999 iiberschritten ERR_RG9999_OVERFL

117 undefinierter Protokoll- Typ ERR_UNDEF_PRTCTYPE

118 undefinierte Parameter Referenz ERR_UNDEF_PARAMREF

119 undefinierter Decimalpunkt ERR_UNDEF_DECPNT

120 kein STX in der Schreibnachricht ERR_NQ_STX

121 INT Anzahl falsch ERR_INT_ANZ

122 REAL Anzahl falsch ERR_REAL_ANZ

123 Falsche Zugriffsart ERR_ZUGRIFF

124 keine Konfig Ebene ERR_WR_NO_CONF

125 Local Betrieb ERR_WR_LOCAL

126 Fehler FU Umschaltung ERR_WR_FU_UM

127 fehlerhaften BCC-Wert empfangen ERR_BCC_INVALID

128 Funktionstyp existiert nicht ERR_TYP_OVERFL

129 Anzahl analoge Eingdnge fehlerhaft ERR_AI_ANZ

130 Anzahl digitale Eingange fehlerhaft ERR_DI_ANZ

131 Speicherkapazitdt tiberschritten (RAM oder EEPROM) ERR_MEMORY
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COM ET200 Konfigurationstool (auch COM PROFIBUS)der Fa. Siemens fiir PROFIBUS
FB Abk. f. Funktionsblock
Fkt Abk. fiir Funktion
ET Abk. f. Engineering Tool
Funktion eine aus Sicht der Schnittstelle geschlossene Teilfunktion eines Funktionsblocks
Funktionsblock geschlossene Abarbeitungseinheit
GSD-Datei Gerédte Stammdaten Datei
HW Abk. f. Hardware
1S01745 Genormtes Kommunikationsprotokoll ISO 1745, ASCII basiert
PC-Schnittstelle frontseitige Schnittstelle am Regler zum Anschlul eines Engineering Tools
PCI Process Control Instrument
PCI-Protokoll Protokoll auf Basis ISQ 1745, implementiert fiir PMA Regler
PROFIBUS-DP Genormtes Kommunikationsprotokoll nach EN50170 Vol.2 (DP: Dezentrale Peripherie)
RS422 Genormte 4 Drahtverbindung, Full duplex, (EIA RS 422);
hier: getrennte Sende/Empfangskandle mit bis zu 32 Teilnehmern
RS485 Genormte 2 Drahtverbindung, Half duplex, (EIA RS 485)
S5 Steuerungsfamilie der Siemens AG
Serielle Schnittstelle Riickseitige Busfahige Schnittstelle des Reglers
SW Abk. f. Software
TTL Signalpegel auf Baustein-Ebene
Typdatei Konfigurationsdatei fiir COM ET200

KS 98
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Schnittstellenbeschreibung Profibus DP

(X INGSD Datei

Device Database File for product K S 9 8 / D P

Release : V2.0
File: PMA 9801.gsd

Copyright (C) PMA ProzeB- und Maschinen Automation GmbH 1998-1999
D-34123 Kassel, Miramstr. 87, Tel. +49 (0) 561/ 505 -1307

e Ne N Ne Ne Ne N N

#Profibus DP
GSD_Revisfon =1

Vendor Name = “PMA GmbH”
Model Name = “KS98/DP”
Revision="V 2.0"

Ident Number = 0x9801

Protocol Ident = 0 ; DP
Station Type = 0 ; Slave
FMS supp = 0 ; only DP

Hardware Release="HV 01.01"
Software Release="SV 01.01"

; Product supports the baud rates:
9.6 supp =1

19.2 supp =1

45.45 supp = 1

93.75 supp =1

187.5 supp =
500 supp = 1
1.5M supp =
3M supp = 1
6M supp = 1
12M supp =1
;max. time to answer after a request
MaxTsdr 9.6 = 60

MaxTsdr 19.2 = 60

MaxTsdr 45.45 =
MaxTsdr 93.75 = 60
MaxTsdr 187.5 = 60
MaxTsdr 500 = 100
MaxTsdr 1.5M = 150
MaxTsdr 3M=250
MaxTsdr 6M=450
MaxTsdr 12M=800

1

|
[
o

Redundancy = 0 ; not supported
Repeater Ctrl Sig = 0 ; not available
24V Pins = 0 ; not available

Bitmap device="PMA9801N"

Bitmap Diag="PMA9801D"

Bitmap SF="PMA9801F"

;—DP-Slave related key words—-

Freeze Mode supp = 1 ; supported

Sync_Mode supp = 1 ; supported

Auto Baud supp = 1 ; supported

Set Slave Add supp = 1

supported

User Prm Data Len = 0 ; NO user parameter
;minimum slave poll cycle (based on 100us)

Min Slave Intervall = 1

Modular Station = 1 ; modular device

Max Module = 0x01 ; max. number of modules

Max:Input_Len = 112

Max Output Len = 112

Max Data Len = 224

;Module description

;A.1l: process data for one channel

Module = “A: 1 channel (FixP)” \
0x10,0x10,0x50,0x50,0x50,0x50,0x50,0x50, \
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60

EndModule

’

;A.2: process data for one channel + parameter channel

GSD Datei
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Module = “A: 1 channel (Float)” \
0x10,0x10,0xD1, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, 0xD1, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1l,0xE1l, O0xE1l, 0xE1l, OxE1
EndModule
;B.1: process data for one channel + parameter channel
Module = “B: 1 channel+parameter (FixP)”
0x10,\
0x10,0x50,0x50, 0x50,0x50,0x50,0x50, \
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60, 0xF3
EndModule

;B.2: process data for one channel + parameter channel
Module = “B: 1 channel+parameter (Float)” \
0x10,0x10,0xD1, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, 0xD1, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1l,0xE1l, O0xE1l, 0xE1l,0xE1l, OxF3
EndModule

;C.1: process data for two channels + parameter channel
Module = “C: 2 channels+parameter (FixP)"”
0x10,0x10,0x50, 0x50, 0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x10,0x10,0x50, 0x50,0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,\
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60, O0xF3
EndModule

;C.2: process data for two channels + parameter channel
Module = “C: 2 channels+parameter (Float)” \
0x10,0x10, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, \
0x10,0x10,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,\
0x20,0x20,0xE1l,0xELl, 0xE1l,0xE1l,OxELl, OxEL, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1l, OxE1l,0xE1l, OxE1l, O0xE1l, OxXF3
EndModule

;D.1: process data for three channels + parameter channel

Module = “D: 3 channels+parameter (FixP)” \
0x10,0x10,0x50,0x50,0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x10,0x10, 0x50,0x50,0x50, 0x50,0x50,0x50, \
0x10,0x10,0x50,0x50,0x50,0x50,0x50,0x50,\
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,\
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,\
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60, 0xF3

EndModule

;D.2: process data for three channels + parameter channel

Module = “D: 3 channels+parameter (Float)” \
0x10,0x10,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,\
0x10,0x10,0xD1, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, 0xD1, \
0x10,0x10,0xD1, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, 0xD1, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1l, 0xE1l,0xE1l, OxELl, OxEL, \
0x20,0x20,0xE1,0xEl, 0xEl,0xE1l, OxE1l, OxXEL, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1l,0xE1l, O0xE1l,0xE1l,0xE1l, OxF3

EndModule

;E.1: process data for four channels + parameter channel

Module = “E: 4 channels+parameter (FixP)” \
0x10,0x10,0x50, 0x50, 0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x10,0x10,0x50, 0x50,0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x10,0x10,0x50,0x50,0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x10,0x10,0x50, 0x50,0x50,0x50,0x50, 0x50, \
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,\
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,\
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60, \
0x20,0x20,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60,0x60, 0xF3

EndModule

;E.2: process data for four channels + parameter channel
Module = “E: 4 channels+parameter (Float)” \
0x10,0x10,0xD1, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, 0xD1, \
0x10,0x10, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, \
0x10,0x10,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,\
0x10,0x10, 0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1,0xD1, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1l,OxE1l,O0xE1l, OxE1l, OxE1l, \

Anhang
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0x20,0x20,0xE1l,0xE1l,0xE1l, O0xE1l,O0xE1l, OxEL, \
0x20,0x20,0xE1l,0xE1, 0xE1l, 0xE1l, OxE1l, OxEL, \
0x20,0x20,0xE1l, 0xE1l,0xE1l, O0xE1l, O0xE1l,0xE1l, OxF3

EndModule

’

;F.1l: process data for three channels + parameter channel

compact format

Module = “F: 3 channels+par (FixP)compact” \

0x11,0x55,\
0x11,0x55,\
0x11,0x55,\
0x21,0x65,\
0x21,0x65,\

0x21,0x65, 0xF3

EndModule

’

;G.1l: process data for four channels + parameter channel

compact format

Module = “G: 4 channels+par (FixP)compact” \

0x11,0x55,\
0x11,0x55,\
0x11,0x55,\
0x11,0x55,\
0x21, 065, \
0x21, 0x65, \
0x21,0x65,\

0x21,0x65,0xF3

EndModule

; Device related
Unit Diag Bit (0)
Unit Diag Bit (1)
Unit Diag Bit (2)
Unit Diag Bit (3)
Slave Family=5

Max Diag Data Len
Fail safe=0

diagnostic data
“Configuration state”
= “Sensor Fail”

“Error process data writing”

“Parameter changed”

8

;OrderNumber="9407-96x-3xxxx1"

Schnittstellenbeschreibung Profibus DP
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_ Index

0-9

10EXP (10er-Exponent) 23
20F3 (2-aus-3-Auswahl mit Mittelwertbildung) 37
A

ABIN (Analog Binar-Wandler) 30
Abschlusswiderstand 7
ABSV (Absolutwert) 22
ADSU (Addieren / Subtrahieren) 22
AINP1 (Analoger Eingang 1) 73
AINP3 (Analoger Eingang 3) 74
AINP4 (Analoger Eingang 4) 74
AINP5 (Analoger Eingang 5) 74
AINPG (Analoger Eingang 6) 75
ALARM (Alarmverarbeitung) 40
ALLP (Alarm und Begr. mit festen Grenzen) 38
ALLV (Alarm und Begr. mit variablen Grenzen) 38
AND (UND-Gatter) 28
Anschlufd 7
APROG (Analoger Programmgeber) 55
APROGD (APROG-Daten) 56 - 57
ARCCOS (Arkuscosinus-Funktion) 27
ARCCOT (Arkuscotangens-Funktion) 27
ARCSIN (Arkussinus-Funktion) 27
ARCTAN (Arkustangens-Funktion) 27
Ausgénge 77-78
B

Baudrate 5
Begriffe 107
Bildbaustein 30- 31
BOUNCE (Entpreller) 28
Busanschluflstecker 8
Buskabel 8
Bussegment 9
C

C_RM2x (CANopen Feldbuskoppler RM 201) 47
CHAR (Funktionsgeber) 25
Clear-Data 17
Code 18,102,105
CONST (Konstantenfunktion) 80
CONTR (Regelfunktion) 61
CONTR+ (Erweiterte Regelfunktion) 65
COS (Cosinus-Funktion) 26
CQOT (Cotangens-Funktion) 26
COUN (Vorwarts-Ruickwarts-Zahler) 31
CPREAD (CAN-PDO Lesefunktion) 53
CPWRIT (CAN-PDO Schreibfunktion) 53
CRCV (Empfangsbaustein) 52
CSDO (CAN-SDO Funktion) 54
CSEND (Sendebaustein) 52

D

DELAT (Totzeit)

DELAZ2 (Totzeit)

DIDO (Analoge Ausgangskarte Strom-Typ)
DIGOUT (Digitale Ausgéange)

DINPUT (Digitale Eingange)

DPREAD (Level1-Daten tiber PROFIBUS lesen)
DPROG (Digitaler Programmgeber)

DPROGD (DPROG-Daten)

DPWRITE (Level1-Dat. tiber PROFIBUS schreiben)

E
EEXP (e-Funktion)

Eingénge 73-

EQUAL (Vergleicher)
EXOR (Exklusiv-ODER-Gatter)
EXTR (Extremwertauswahl)

F

F_INP (Analoge Eingangskarte Frequenztyp)
FILT (Filter mit Toleranzband)
FLIP (D-Flip-Flop)
Funktionsblocknummer
Funktionsblock-Protokoll
- Blockzugriff (Gesamt-Block)
- Blockzugriff (Zehner-Block)
- Einzelzugriff
Funktionsnummer
Funktionstyp

G
GAP (Totzone)

|_OUT (Analoge Ausgangskarte Strom-Typ)
INFO (Information)
INTE (Integrator)

K

Kabelspezifikation

KS8x (KS 800/816 Reglerfunktion) 52 -

L

LTREAD (Level1-Daten Lesen)
LTWRITE (Level1-Daten Schreiben)
LAG (Filter)

LEAD (Differenzierer)

LED (LED-Anzeige)

Leitungsschirm

Leitungsverlegung

LG10 (Logarithmus)

33
33
86
78
76
46
58
60
46

23
76
38
28
35

85

45
45
32
32
79
10

23
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LIMIT (Mehrfachalarm)
LN (Nattirlicher Logarithmus)
Local

M

MEAN (Mittelwertbildung)

Modular 1/0 (E/A Erweiterungsmodule)
MONO (Monoflop)

MUDI (Multiplizieren / Dividieren)

NOT (logischer Inverter)

0

OR (ODER-Gatter)

OUT1 (ProzeRausgang 1)
OUT2 (ProzeRausgang 2)
OUT3 (ProzeRausgang 3)
0UT4 (ProzeRausgang 4)
OUTS (ProzeRausgang 5)

P

Passwort
- Einloggen
- Passwort-Modus
- Passwortstatus
- Passwort-Versuche
PEAK (Spitzenwertspeicher)
Prozelldatenmodul
PULS (Analog-Impuls-Umsetzer)

R_INP (Analoge Eingangskarte Pt100/R/Poti)
Remote

Remote/Local

Repeater

REZEPT (Rezeptverwaltung)

RM_AI (RM 200 analoges Eingangsmodul)
RM_AQ (RM 200 analoges Ausgangsmodul)
RM_DI (RM 200 digitales Eingangsmodul
RM_DMS (RM 225 DMS Modul)

RM_DO (RM 200 digitales Ausgangsmodul)

81

39

31

- 86

29
22

28

28
77
77
77
78
78

21
20
18
20
35
"
30

83
7
7
9

36

48

50

47

51

48

S

SAFE (Sicherheitsfunktion)
SCAL (Skalierung)

SELC (Konstantenauswahl)
SELP (Parameterauswahl)
SELV1 (Variablenauswahl)
SELV2 (Variablenauswahl 2)
SIN (Sinus-Funktion)

SOUT (Wahl des Ausganges)
SQORT (Wurzelfunktion)
Status (Statusfunktion)

STEP (Schrittfunktion fiir Ablaufsteuerung)

T

TAN (Tangens-Funktion)

TC_INP (Analoge Eingangskarte)
TIME1 (Zeitgeber)

TIMEZ (Zeitgeber)

TIMER (Zeitgeber)

TRST (Halteverstarker)

TRUNC (Ganzzahl-Anteil)

U

U_INP (Analoge Eingangskarte Spannung)
U_OUT (Analoge Ausgangskarte Strom-Typ)
Ubertragen

- Parameter- / Konfigurationsdaten
_- ProzeBdaten
Ubertragungszeiten

vV

Variablentabelle

VBAR (Bargraph-Anzeige)

VELO (Begrenzung der Anderung)
VPARA (Parameter-Anzeige)
VTREND (Trendanzeige)

VWERT (Anzeige / Vorgabe von ProzeBwerten)

z

Zugentlasteung
Zusatzfunktionen
Zyklische Dateniibertragung

80
23
35

36
37
26
36
22
79
29

26
81
29
34
33
35

84
85

17
17
15

31
43
39
44
44
4

-80
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