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Allgemeines

Allgemeines

Die Ausfuhrung (9407-481-30001) des Multi-Mef3umformers und Multi-Temperaturreglers
KS 816 sind mit einer PROFIBUS-DP Schnittstelle ausgeriistet, tiber die eine Ubertragung
der Prozel3-,Parameter- und Konfigurationsdaten moglich ist. Der Anschluf erfolgttber die
9-polige Sub-D Buchse. Die serielle Kommunikationsschnittstelle ermoglichtVerbindungen
zu Ubergeordneten Steuerungen, Visualisierungstools etc.

Eine weitere, standardmafiig immer vorhandene Schnittstelle ist die PC-Schnittstelle. Diese
dient dem Anschluf eines Engineering Tools, das auf einem PC ablauft.

Die Kommunikation erfolgt nach dem Master/Slave-Prinzip. Der KS 816-DP ist immer Slave.

DasLeitungsmedium sowie die physikalischen und elektrischen Eigenschaften der Schnitt-
stelle:

W

W

Netzwerk Topologie

Linearer Bus mit aktivem Busabschlul3 an beiden Enden. Stichleitungen sind méglich
(abhédngigvomverwendetenKabeltypisteine maximale Gesamtstichleitungs-langebei
1,5Mbit/s von 6,6m und bei 3-12Mbit/s von 1,6m moglich).

Ubertragungsmedium
geschirmte, verdrillte 2-Drahtleitung (r EN 50170 Vol.2).

BaudratenundLeitungslangen(ohneRepeater) )
Die maximale Leitungslange ist abhangig von der verwendeten Ubertragungsrate.
Die Baudrate wird durch die Masterkonfiguration vorgegeben.

AutomatischeBaudra Baudrate MaximalelLeitungslange
tenerkennung 9,6 /19,2/93,75 kbit/s 1200 m
187,5  Kkbit/s 1000 m
500 kbit/s 400 m
15 Mbit/s 200 m
3...12 Mbit/s 100m

Schnittstelle
RS485 mit Sub-D Stecker (9 polig) anschlieRbar.

Adresseinstellungen

Die Adresseinstellung kann auf zwei Arten erfolgen:

-Einstellung Uiber Codierschalter, Bereich 00 ... 99, Default00

-Einstellung per Software, Bereich 0 ... 126, Default 126

Stehen die Codierschalter auf ‘00’, so gilt die eingestellte Softwareadresse.

Eine veradnderte Codierschalter-Adresse wird erst nach Wiedereinschalten der Span-
nungsversorgung aktiv.

32 Gerate in einem Seg ment. MitRe peaterauf127 erweiterbar.

Der KS 816 mit PROFIBUS-DP Schnittstelle bietet hinsichtlich Handhabung und Integration
in ein PROFIBUS Netzwerk viele Vorteile.

W

Diagnose und Uberwachung tiber COM-LED

LED aus:Fehlerkennzeichnung flr ‘kein Buszugriff’ (noch nicht vom Master
angesprochen).

LED ein:OK, zyklischer Datenverkehr lauft

LED blinkt:(2Hz) Nutzdatenverkehr unterbrochen

LED blinkt:(4Hz) PROFIBUS- Parametrier- oder -Konfigurationsfehler.
Besonderheiten

Konfigurierbare Proze3datenmodule

Direktes Le senund Schrei ben von Ein-und Aus gan gen

Einfache Anbindung an Steuerungen

5 9499 040 56218



Allgemeines

1.1 Lieferumfang

Das Engineering Set besteht aus:
W Diskette

ke 3.5-Diskette (A1)

Iij---_!_| Ks800dp
_I R ———— @ Pma_OSO’]_ggd
EI...?I S?_fb 4444444444444444444444444444444444444444444444 @ Pma_supz|p
P il | Example e 5 KS810dmo zip

i Schnittstellenbeschreibung fur PROFIBUS-DP

9499 040 56218 6
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Beispielprojekt fur Step 7



Hinweise zum Betrieb

Hinweise zum Betrieb
2.1 Anschlufd der Schnittstelle

Der PROFIBUS wird an der 9-poligen Sub-D Buchse angeschlossen.
Serielle Schnittstelle,physikalische Signale auf RS485-Basis.

Fig.: 1 Anschlul3 PROFIBUS-DP

PC-Schnittstelle (Com 1)

Rl
5 PROFIBUS-DP

GMD /5\

max. 1200m O 9

RTS Q

L RXDMADMI[A) — - —— - ————— = —— - —° 4

RXDITHD-P (B} ———--—-----—---- —O—OS

e

—F BO 2
N

Der Aufbauent spre chenderKabelistvom Anwen der durch zu fih ren. Dabeisind die all ge-
meinen Kabelspezifikationen nach EN 50170 Vol.2 zu beachten.

2.1.1 Verlegen von Leitungen

Bei der Leitungsverlegung sind die vom Lieferant der Masterbaugruppe gemachten allge-
meinen Hinweise zum Verlegen von Leitungenzubeachten:
i Leitungsfuhrung innerhalb von Gebauden (in ner halb und au 3er halb von Schran ken)
Leitungsfuhrung auRerhalb von Gebauden
Potentialausgleich
Schirmung von Leitungen
Malnahmen gegen Stdrspannungen
LangederStichleitung
BusabschluRwiderstéande sind nicht im Lie ferumfangdesKS816-DP enthalten,sondern
miussen Uber den externen Anschluf3steckerrealisiert werden.
y Erdung
g Spezielle Hinweise zum Verlegen von PROFIBUS-Kabeln sind der PNO Technischen
Richtlinie “*Aufbaurichtlinien fur PROFIBUS-DP/FMS” (Best-Nr. 2.111 [dt]; 2.112 [engl.]) zu
entnehmen.

==s === =
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ProzefRdaten

Prozel3daten

Bei der Datenubertragungwird zwischen zyklisch zu Ubertragenden Prozef3daten und azy-
klisch zu Ubertragenden Parameter- / Konfigurationsdaten unterschieden. Um das E/A Da-
tenfeld den Anforderungen der Steuerungsaufgabeanpassen zu kdnnen, ist es modular
aufgebaut.

Die Wahl des ProzeRdatenmoduls erfolgt Uber Konfigurationstools der Masteranschaltun-
gen (z.B. bei Sie mens S5 tber COM PROFIBUS).

Folgende Prozel3datenmodulekdnnen konfiguriert werden:

Prozel3daten- lesen(56Byte)d 1 schreiben (8Byte)d mit Parameterkanal
modul A: Geratestatus, 8x (Istwert, Stellwert, Sta | Geratesteuerung, 8 x (Soll wert,

tus, ..) Stellwert, ...)
ProzelRdaten- le sen (106 Byte) 1) schrei ben (106 Byte) 1) mit Parameterkanal
modul B: Geratestatus, 8 x (Istwert, Stellwert, Stas | Gerate steuerung, 8 x(Sollwert, Stelk

tus, ..) wert, ...)

ProzeRRdaten- lesen (114 Byt_e)_l_) ___ __ _________ _|schreiben (114 Byte) _1) __________ mit Parameterkanal
modul D: Geratestatus, 8 x (Istwert, Stellwert, Sta  |Geréate steuerung, 8 x (Sollwert, Stell
tus, ..) wert, ...)

ProzeRRdaten- le sen (90 Byte) {) _________________ schreiben(90Byte) _1) ___________ mit Parameterkanal
modul E: Geratestatus,(52VariableProzeRdaten)  Geratesteuerung, (52 variableProzef?

daten)
ProzeRRdaten- le sen (14 Byte) f) _________________ schrei ben (14 E&)_/tg)_lz __________ mit Parameterkanal
modul F: Geratestatus, (40VariableProzeRdaten)  Geratesteuerung, (40 variableProzelz-

daten)

Der Parameterkanal dient zur sequentiellenUbertragung von Parameter-undKonfigura-
tionsdaten. Die nachfolgenden Tabellen zeigendieeinzustellendenWerte und Daten bedeu-
tungen an:

Far die Proze3datenmodule (Modul E + F) mussen, mit Hilfe des Engineering-Tools, die Da-
ten der zyklische Ubertragung iUber Al Ilgemeine Gerateeinstel lungen
r Kommunikation r Busdaten ausgewahlt werden

Fig.: 2 Zuordnung der Geratedaten fir den Feldbus

Busdaten H|
Wwerte: Eintrage [mas. &4); Ok
ter 12 _$E:F q ] B —
[ Frozessdaten 7 :X:ff H Abbrechen |
4. _relf [
5 _xelf [3]
e e 8 e
o _\(-sz {4% verschishen
9 _elf [5]
10 _elf [5]
11, _xelf [5]
12, _elf [F]
13 _elf [7]
14, _elf [7]
15, _xelf [ =
Reqler; Zuariff:
Fealer 1 j| | lezen j| Hilfe |
eff, lstimert

Es kdnnen maximal 64 Daten zum Lesen und 64 Daten zum Schreiben ausgewahlt werden.
Je nach verwendetem ProzelRdatenmodul werden die ersten 90 Daten (Modul E), und die er-
sten 14 Daten (Mo dulF), verwendet.

1) Anzahl der bendtigten Bytes im E/A-Feld

9499 040 56218 8



ProzefRdaten

g Modul A (Prozel3daten aller 16 Kanale + Parameterkanal - Messwerterfassung)

FIX Point-Format
Nr. Bez. L Bem.
© /S Anzahi Byte Hox | (yy)?\;tpnommm ©
Eingange JL56/S8
0 |Xeff 1 L 2 50 1AE
1 |Alarm 1 L 1 10 8DE B
2 | Xeff 2 L 2 50 1AE
3 |Alarm 2 L 1 10 8DE B
30 | Xeff 16 L 2 50 1AE
31 |Alarm 16 L 1 10 8DE B
Ein-/Ausgange
32 | Parameterkanal L/S 8/8 F3 4AX

g Modul B ( Prozef3daten aller 16 Kanéle + Parameterkanal - Standardregler)

EIX Point-Format
Nr. Bez. L/S Anzahl Byte Wert Bem.
Hey | COM PROFIBUS
Eingange ] 106
| 0 [unit State____ ] L. 2_____|_. [ 16DE __ ____ A
1 | Xeff_1,Yeff_1, Alarm_1, L 6 52 3AE BC
Statusl
2 | Xeff_2,Yeff 2, Alarm_2, L 6 52 3AE BC
Status 2
16 | Xeff_16,Yeff_16, L 6 52 3AE BC
Alarm 16, Status 16
Ausgange ] 106
|17 |Unit Cntr __ __ _ ____ | S _____._ 2 ___L__ 21 | _____ 16DA _ _____ D
18 |Wvol_1,Yman_1,Cntrl_1 S 6 62 3AA E
19 \Wvol_2,Yman_2,Cntrl_2 S 6 62 3AA E
34 |Wvol_16, Yman_16, S 6 62 3AA E
Cntrl 16
Ein- /Ausgange
35 | Parameterkanal [L/s 8/8 = 4AX |

g Modul C (Nur Parameterkanal)

FIX Point-Format
Nr. Bez. L/s Wert
Anzahl Byte Hex | COM PROFIBUS

Ein- /Ausgénge
0 |Parameterkanal L/S 8/8 | F3 | 4AX |

Die Ubertragung der Analog wer te er folgtim 16 Bit Fest punkt For mat (FIX). Im FIX-Format
werden alle Werte mit einer Nachkommastelleinterpretiert (Wertebereich -3000,0 bis
3200,0).

9 9499 040 56218



ProzefRdaten

A Modul D (50 Variable Prozef3daten und Parameterkanal)

FIX Point-Format
Nr. Bez. L/S| Anzahl Wert Bem.
Byte Hex | COM PROFIBUS
Eingadnge J114
| 0_[Unit_State, DigitalOutputs __________ L] e |18 [ ___ 16DE____|_ . AF__
CLIINALLINB. . L |16 _ | _57__|____ BAE | __
2 |IN_9...IN_16 L 16 57 8AE
6 [IN 41 ...IN_48 L 16 57 8AE
7 [IN 49 ...IN 50 L 4 51 4AE
Ausgange 1114
8 [Unit_Cntrl S 2 21 16DA D
| 9_|QUT 1.0UT8 _ _ _____________._ S| .16 _|__67_ | ___. 8AA . ____
10 |[OUT_ 9 ... OUT_16 S 16 67 8AA
14 |OUT 41 ... OUT 48 S 16 67 8AA
15 [OUT 49... OUT 50 S 8 61 4AA
Ein- /Ausgdnge
16 |Parameterkanal | L/s 8/8 | F3 | 4AX
d Modul E (40 Variable Prozel3daten und Parameterkanal)
FIX Point-Format
Nr. Bez. L/S| Anzahl Wert Bem.
Byte Hex | COM PROFIBUS
Eingédnge 194
| 0_|Unit_State,DigitalOutputs_ __________ L6 1 | 4DE | _ . AF__
LA INT.LINS8. . L |16 5T | . 8AE __ __|_____.
2 [IN_9...IN_16 L 16 57 8AE
5 [IN 33...IN 40 [ L 16 57 [ 8AE
Ausgénge 790
| 6 |UnitCntrl sl_.2_ _J..2aa_ [ ___ 16DA____|_ D __
7 [OUT_1...0UT_8 S 16 67 8AA
| 8. |OUT9..0UT6 _______________ sl_ .16 _ | _e1__[____ 8AA | ..
11 |OUT 33 ... OUT 40 | s 16 | 67 | 8AA
Ein- /Ausgdnge
16 |Parameterkanal | L/S 8/8 | F3 | 4AX
g Modul F (Multiplexen aller 64 variablen Prozel3daten und Parameterkanal)
FIX Point-Format
Nr. Bez. L/S| Anzahl Wert Bem.
Byte Hex | COM PROFIBUS
Eingédnge 118
| 0_|Unit_State,DigitalOutputs_ _________ L I DRI 16DE__ __|_ . AF__
! lindex IN Read ____| 2 50 1AE
,Write
2 |ReadValue L 2 50 1AE
Ausgéange 114
|3 |Unitstate . _______ [s|_ .2 | .2 | ___ 320E____|_ A __
* |index IN Read ____| ¢ 2 60 1AA
ol _____ Mrite | oL Lol
5 |ReadValue S 2 60 1AA
Ein-/Ausgéange
6 |Parameterkanal L/S 8/8 F3 4AX

9499 040 56218
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Funktionsweise (lesen):
Eintrag der Indexnummer in ‘Index OUT" (Read)
nachdemdielndexnum merin‘index N’ (Read) ge spie gelter scheint, stehtder ge le se ne Wert
in ‘ReadValue'.
Funktionsweise (schreiben):
Eintrag der Indexnummer in 'Index OUT" (Write)
Eintrag des zu schreibenden Wertesin ‘Write Value’
nachdem die Indexnummer in ‘Index IN* (Write) gespiegelt erscheint, wurde der Wert
Ubertragen.

W
W

===

ProzefRdaten

Um eine konsistente Datentbertragung zu gewahrleisten, muf3 sichergestellt sein, daf3

'Index OUT"* (Write) und "Write Value' vor einem PROFIBUS - Datenzyklus aktualisiert sind.
Kann dies nicht sichergestellt werden, ist folgendermaf3en vorzugehen: ‘0’ in 'Index OUT"
(Write) dann den zu Ubertragenden Wert in "Write Value' schreiben und anschliesend die
Indexnummer in ‘Index OUT' (Write). Eintrag einer ‘0’ in 'Index OUT' (Read) / 'Index OUT"
(Write) bewirkt keine Datenubertragung.

3.1 Als Statusbyte sind definiert:
Bem. A Unit_State

MSB LSB
D15 | D14 [ D13 | D2 DI DO
Bit-Nr. __Name___Belegung Zustand ‘0’ __Zustand ‘1’
DO...D3 immer"0"
D4 immer*0’
D5 Dex geanderteComRead od. ComWrite Datend nein ja
D6, D7 immer'0’
D8 Errl VorgabefehlerKanal 1oder 9 nein ja
D9 Err2 VorgabefehlerKanal 2 oder 10 nein ja
D10 Err3 VorgabefehlerKanal 3 oder 11 nein ja
D11 Errd VorgabefehlerKanal 4 oder12 nein ja
D12 ErrS VorgabefehlerKanal 5 oder 13 nein ja
D13 Err6 VorgabefehlerKanal 6 oderl4 nein ja
D14 Err7 VorgabefehlerKanal 7 oder 15 nein ja
D15 Err8 VorgabefehlerKanal 8 Oder16 nein ja
Bem.B Alarm_x
MSB LSB
D7 | D6 ] D5 D4 D3 D2 DI DO
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ _Zustand ‘1’
DO Lim HH Alarm HH aus ein
D1 LimH Alarm H aus ein
D2 LimL Alarm L aus ein
D3 Lim LL Alarm LL aus ein
D4 Fail Alarm Sen sor Fail nein ja
D5 immer'0’
D6 immer'0’
D7 immer'0’
Bem. C Status X
MSB LSB
D7 | D6 | D5] D4 D3 D2 D1 DO
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO  w/w2 w/w2Umschaltung w w2
D1  Welw extern-/intern-Umschaltung extern intern
D2 w/Wanf UmschaltungAnfahrsollwert w Wanf
D3 Orun Optimierungaktiv nein ja
D4 AM Automatik/Hand-Umschaltung Auto Hand
D5 Coff Reglerabgeschaltet nein ja
D6 Y1 Schaltausgang1 aus ein
D7 Y2 Schaltaugang?2 aus ein

1) Siehe Kapitel 3.3 Seite 14 'Verriegelungsmechanismus bei Anderungen'.

11
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ProzefRdaten

Bem. D Unit_Contrl

MSB LSB
DI5 D14 D13 .. | .. | D2 ] D1 | DO
Bit-Nr. Name Belegung %L,]Stand ‘le?'Stand
DO ... D2 immer'0’
D3 OStartG StartenderSelbstoptim.aller Gruppenregler? kein Start Start
D4 OStopG Stop pender Selbstoptim. aller Grup penregler?) kein Stop Stop
D5 Dval Datengiiltig, Quittierung? Flanke '0" r '1'
D6 .. D15 immer ‘0’
Bem.E Cntrl_x
MSB LSB
DI5 D14 D13 .. | .. | D2 ] D1 | DO
Bit-Nr. Name Beleqgung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO A/M Automatik/Hand-Umschaltung Auto Hand
D1 Coff Reglerabgeschaltet nein ja
D2 wiw2 w/w2Umschaltung w w2
D3 We/lw extern-/intern-Umschaltung extern intern
D4 OStart  Optimierung startend kein Starten starten
D5 OStop  Optimierung stoppen?) kein Stoppen stoppen
D6 .. D15 nicht be nutzt,immer ‘0’
Bem. F Digital Outputs
MSB LSB
D31 D30 D29 [ D2 [ D1 [ DO
BIt-Nr. Name_ _Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO Y1 15 Y1-AusgangdesKanals 15 aus ein
D1 Y2_15 Y2-AusgangdesKanals 15 aus ein
D2 Y1 14  Y1-AusgangdesKanals 14 aus ein
D3 Y2_14  Y2-AusgangdesKanals 14 aus ein
D4 Y1 13 Y1-AusgangdesKanals13 aus ein
D5 Y2_13 Y2-AusgangdesKanals 13 aus ein
D6 Y1_12  Y1-AusgangdesKanals 12 aus ein
D7 Y2_12  Y2-AusgangdesKanals 12 aus ein
D8 Y1 11 Y1-Ausgang des Ka nals 11 aus ein
D9 Y2_11  Y2-AusgangdesKanals 11 aus ein
D10 Y1_10 Y1-AusgangdesKanals 10 aus ein
D11 Y2_10 Y2-Ausgangdes Kanals 10 aus ein
D12 Y1.9 Y1-Ausgang des Ka nals 9 aus ein
D13 Y29 Y2-Ausgang des Ka nals 9 aus ein
D14 Y18 Y1-Ausgang des Ka nals 8 aus ein
D15 Y2_8 Y2-Ausgang des Ka nals 8 aus ein
D16 Y1.7 Y1-Ausgang des Ka nals 7 aus ein
D17 Y2_7 Y2-Ausgang des Ka nals 7 aus ein
D18 Y1_6 Y1-Ausgang des Ka nals 6 aus ein
D19 Y2_6 Y2-Ausgang des Ka nals 6 aus ein
D20 Y15 Y1-Ausgang des Ka nals 5 aus ein
D21 Y25 Y2-Ausgang des Ka nhals 5 aus ein
D22 Y1 4 Y1-Ausgang des Ka nals 4 aus ein
D23 Y2_4 Y2-Ausgang des Ka nals 4 aus ein
D24 Y1_3 Y1-Ausgang des Ka nals 3 aus ein
D25 Y2_3 Y2-Ausgang des Ka nals 3 aus ein
D26 Y1.2 Y1-Ausgang des Ka nals 2 aus ein
D27 Y2_2 Y2-Ausgang des Ka nals 2 aus ein
D28 Y11 Y1-Ausgang des Ka nals 1 aus ein
D29 Y2_1 Y2-Ausgang des Ka nals 1 aus ein
D30 Y1_0 Y1-Ausgang des Ka nals 0 aus ein
D31 Y2 0 Y2-Ausgang des Ka nals 0 aus ein

1) Signalewerden nur bei Wech selvon 0 r 1 aktiv. Das Signal muf so lan ge an ste hen, bis ein Wech sel von
Orun(sie he Status_x)stattge fundenhat.
2)

3)

9499 040 56218 12



3.2 Status und Diagnosemeldungen

ProzefRdaten

ZurSignalisierung von KS 816-Geratezustanden ist die externe (anwenderspezifische) Dia-
gnose zu verwenden. Das FormatentsprichtdergerdtebezogenenDiagnose (EN50170Volu
me 2 PROFIBUS)

Geratespezifische Diagnose Octet 1

MSB LSB
D7 | D6 | bs | D4 D3 D2 DI DO
Bit-Nr. ___Name Belegung Zustand ‘0’ __Zustand ‘1’ __Tvyp
DO Online/Conf Online/Konfiguration Online Konfiguration Status
D1 .. D7 immer ‘0’
Geratespezifische Diagnose Octet 2
MSB LSB
D7 [ pel D5 D4 D3 D2 DI DO
Bit-Nr. __Name Belegqung Zustand ‘0’ _Zustand ‘1' __Typ
DO InpF1 In put Fail Kanal 1 nein ja Diagnose
D1 InpF2 In put Fail Kanal 2 nein ja Diagnose
D2 INnpF3 In put Fail Kanal 3 nein ja Diagnose
D3 InpF4 In put Fail Kanal 4 nein ja Diagnose
D4 INnpF5 In put Fail Kanal 5 nein ja Diagnose
D5 INnpF6 In put Fail Kanal 6 nein ja Diagnose
D6 InpF7 In put Fail Kanal 7 nein ja Diagnose
D7 InpF8 In put Fail Kanal 8 nein ja Diagnose
Geratespezifische Diagnose Octet 3
MSB LSB
D7 [ pel D5 D4 D3 D2 DI DO
Bit-Nr. ___Name Belegun Zustand ‘0’ _Zustand ‘1’ Typ
DO InpF9 In put Fail Kanal 9 nein ja Diagnose
D1 InpF10 In put Fail Kanal 10 nein ja Diagnose
D2 InpF11 In putFail Kanal 11 nein ja Diagnose
D3 InpF12 In put Fail Kanal 12 nein ja Diagnose
D4 InpF13 In put Fail Kanal 13 nein ja Diagnose
D5 InpF14 In put Fail Ka nal 14 nein ja Diagnose
D6 InpF15 In put Fail Kanal 15 nein ja Diagnose
D7 InpF16 In put Fail Kanal 16 nein ja Diagnose
13 9499 040 56218



ProzefRdaten

Darstellung der Slave-Diagnose in STEP 7

Das fol gen de Bild zeigt den Bau grup pen zu stand des KS 816 und zu sétz lich die Diagnos eirr
formation im Hexadezimalformat.

ﬂBaugruppenzustand - KS 816-DP OMNLINE = I’."L_)Q
Pfad: IDnIine\SIMATIE 300-5tation(1)A\CPU 315-2 DP Betriebzzuztand der CPL: RUN
Statug; Fehler Betriebszustand der Bar.; ---

&llgemein  DP-Slave Diagnose

Master-bdresse; 2 Herstellertkennung: 168 0801 WETSITTT

Hex-Darstellung...
Standarddiagnose des Slave: wl

Slave-spezifische Diagnosedaten = - =
Anzprechiibersachung aktiviert Diagnose in Hexadezimalformat
Input Fail channel 2

DF Slave Diagnoze [in Hexadezimalformat]:
nooo ;08 0C 00 02 08 07 04 00 02 00

Kanalzpezifizche Diagnoze;

 Steckplatz | KanalMr | Fehler

Druct Schliefen | Drucken... | Hilfe |

Schlisien

3.3 Verriegelungsmechanismus bei Anderungen

Wird wahrend des Betriebes, z.B. online Uber Parameterkanal oder Uber die Engineering-
schnittstelle, die Referenz auf ein zu UbertragendesDatum geandert, so besteht die grof3e
Gefahr, dal3 Werte sowohl beim Busmaster als auch bei KS 816 misinterpretiert werden kon-
nen. Dem soll ein Verriegelungsmechanismus abhelfen.

¥ Wird eine Referenz verandert, setzt das Reglermodul das Bit Dex = 1.

¥ Der Master muld das Bit Dex aus wer ten

i Quittierung und die Aussage, dal? auch auf Masterseite nun gultige Schreibdaten vorlie-
gen, werden Uber eine positive Flanke fur das Bit Dval erzeugt.

i Beim Empfang einer po siti ven Flan ke setzt das Reg ler mo dul Dex =0 und tber nimmtdie

gesendete Daten.
W Das Rucksetzen Dex kann auch durch Aus- und Einschalten der Spannung erfolgen.

3.4 Ubertragung von ProzeRdaten

An den KS 816 gesendete Ausgangsdaten werden mit den vorher gesendeten Werten ver-
glichen und bei Abweichung vom Regler verarbeitet. Ist eine der Daten fehlerhaft, so wird
im ‘Unit_State’ das Bit 8 bei Feh ler im Ka nal 1oder 9, Bit 9 bei Feh lerim Ka nal 2 oder 10 ...
oder Bit 15 bei Fehler im Kanal 8 oder 16 gesetzt, so lange bis keine fehlerhaften Zugriffe
mehr anstehen.
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3.5 Ubertragung von Parametern

Fur die Ubertragung von Parametern steht der ‘Parameterkanal’zu Verfiigung, tiber den Da-
ten transparent Uber das Funktionsblockprotokoll aus ge tauschtwer denkén nen. Dabeiwer-
denallemdéglichenZugriffsartendesProtokollsunterstitzt(Einzel zu griff, Zehnerblock und
Gesamtblock). Die Kommunikation zum Regler erfolgt transparent, d.h. der Anwender ist fur
die Uberwachung der Wertebereiche, Betriebsarten (auto/hand) usw. selbst verantwortlich.
DerParameterkanal ist fUr grof3e Datenmengen mit geringen Anforderungen an die Ubertra-
gungsgeschwindigkeit ausgelegt.

Parametar 1

Pamrmeter 1

Fararetar 2 Pamrmetar?

Parameterkanal &

19997

Faramstarn Q Pammatzrn

3.5.1 Nachrichtenelemente

Bem.

Bem.

Bem.

Bem.

Bem.

Im Folgenden werden einige Begriffe verwendet, die hier erldutert werden sollen:
Element Beschreibung Bem.
1D Kennzeichnung der Telegrammart

ID1 Datenformat der zu Ubertragendenbzw.empfangenenDaten

Code | AdressierungsschlisseleinerDate
FB-Nr. |Funktionsblocknummer
Fkt-Nr. | Funktionsnummer

m|o|O0|m >

Type |d.c.(immer‘0’)

ID
Dieses Element identifiziert die Telegrammart:
ID = 0x10 =Starttelegramm
ID = 0x68 =Datentelegramm
ID = 0x16 =Endtelegramm
ID1
Dieses Element identifiziert das Dateiformat:
ID1 =0 = Integer
ID1 = 1 = Realwert als Fixpoint
Code
Die-Code-Kennung ist Dezimal und der Wertebereich umfaf3t ‘00’...'99’ sowie ‘178’ = B2 und
‘179’ = B3.

FB-Nr. (Funktionsblocknummer)

Ein Funktionsblock wird mit einerFunktionsblocknummer adressiert. Sie umfa3tden Wer te-
bereich ‘0’ bis ‘250°. Uber die Funktionsblocknummer erfolgt auch die Kanaladressierung.
Funktionsblocknummernbereiche:

W O- allgemeine Daten flr das gesamte Gerat

§ 1-99 festeingerichtete Funktionsbldcke
Fkt-Nr. (Funktionsnummer)
Eine Funktion als Teiladresse eines Funktions blockwird eben falls mitei ner Funktions num-
mer angesprochen. Sie umfal3t den Wertebereich ‘0’ bis ‘99’.
Funktionsnummernbereiche:

W O FunktionAllgemein

¥ 1-99 andere Funktionen

1) 0x10 bedeutet 10 in Hexadezimal
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3.5.2 Allgemeiner Ubertragungsaufbau
Um Uber ein Datenfenstervon8Byte, die flirdas Funktionsblock protokollbe nétigtenPara-
meter Ubertragen zu kdnnen, besteht der Zugriff aus drei Teilen:
i Auftragsheader mit An gabe des Codes, der FB-Nr., der Fkt-Nr., des Ty pes so wie der fol-
genden Real- und Integer-Werte.
Aufbau des Starttelegramms:

Byte O | Bytel | Byte2 | Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

ID ID1 Code | FB-Nr. | Fkt. Nr. Type Anz. Realwerte Anz. Integerwerte

§ n Datenbloécke mit den zu UbertragendenNutzdaten
Aufbau des Datentelegrammes:
Ubertragung von Realdaten als Fixedpoint und von Integerwerten

Byte O | Bytel | Byte2 | Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 | Byte 7

ID Count Integer

i ein Endblock, liefert das Ergebnis der Operation
Aufbau des Endetelegramms:

Byte 0 | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
ID Result
BedeutungvonResult
0 |OK
4 |INAK

Das Lesen oder Schrei benwirdim mervom Ma ster ein ge lei tet. Wenn die An zahl der Real
und Integerwerte * 0 sind, so wird ein Write Dienst, sonst ein Read Dienst aus ge I3st.

Der Code bestimmt die Zugriffsart:

Code <100, kein Viel fa ches von 10 r  Einzelzugriff
Code <100, Viel fachesvon 10 r Zehnerblock Zugriff
Code > 100 r  BlockzugriffGesamtblock

3.5.3 Ablauf Schreiben der Daten
Starttelegramm:

ByteO | Bytel | Byte 2 | Byte3 Byte4 Byteb5 Byte 6 Byte 7
Master| 0x10 ID1 Code | FB-Nr. Fkt._Nr Type Anzahl Realwerte Anzahl Integerwerte
sendet:
Regler| ByteO | Bytel | Byte 2 | Byte3 Byte4 Byteb5 Byte 6 Byte 7
antwortet:| ox10

Datentelegramme:

Byte O | Bytel | Byte2 | Byte 3 | Byte4-7 Byte0 | Bytel Byte2 Byte3 | Byte4-7

Master 0x68 | count Value Regler| 0x68 count
sendet: antwortet:

Dabei wird bei Count = 1 der erste Wert gesendet, zur FluRkontrolle wird Count vom
KS 816 gespiegelt(? 1 mal).
Die Werte werden in der Reihenfolge Real Integer tUbertragen.

Endetelegramm:

Byte O | Bytel |Byte2 | Byte3 | Byte4-7 Byte O Byte 1 Byte 2-3 Byte 4 -7

Master 0x16 Regler| 0x16 Result
sendet: antwortet:
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3.5.4 Ablauf Lesen der Daten
Starttelegramm:

Master ByteO | Bytel | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 Byte 6 Byte 7
sendet:| 0x10 ID1 Code | FB-Nr. | Fkt._Nr | Type 0 0
Regler| Byte 0 | Byte1l | Byte2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet:| ox10 Anzahl Realwerte ' Anzahl Integerwerte '

Datentelegramme:
Master | Byte O | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 -7 Reg ler ByteO | Bytel | Byte?2 Byte 3 Byte 4 -7

sendet:| 0x68 | count antwortet:| 0x68 | count Value

Dabei wird bei Count = 1 der erste Wert gesendet, zur FluRBkontrolle wird Count vom
KS 816 gespiegelt (? 1 mal). Die Werte werden in der ReihenfolgeReal Integertbertragen.

Endetelegramm:

Master| Byte O | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4-7 Regler | Byte O | Byte 1 Byte 2-3 Byte 4 - 7
sendet: | 0x16 antwortet:| 0x16 Result

3.6 Beispiele
3.6.1 Prinzipien des Funktionsblock-Protokolls

Ein Funktionsblock besitzt Ein- und Ausgangsdaten (Prozel3daten) sowie Parameter und
Konfigurationsdaten. Er ist adressierbar Uber eine Funktionsblocknummer.

Es werden folgende Zugriffsmechanismen unterschieden:

3.6.2 Einzelzugriff

Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner Wert einer Funktiongele senbzw. ge schrie-
benwerden.

GultigeWertefirID1:
KonfigurationalsFixPoint: }O_=_ Integer

1 = Real

RealwertewerdenalsFixPoint(1Nachkommastelle) ibertragen

Bei spiel 1: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Ubertragung der Parametersatznummer (ParNr = 1) zum Regler (Kanal 2).
Starttelegramm:

Master| Byte 0 | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 Byte 6 Byte 7
sendet:| 0x10 0 31 52 5 0 0 1
Regler| Bvte O | Bytel | Bvte2 | Bvte 3 | Byte 4 | Bvte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet:| 0x10

Datentelegramme:

Master| Byte O | Byte1l Byte 2 [Byte 3| Byte4-7 Regler Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 - 7
sendet:| 0x68 1 1 antwortet: 0x68 1

Endetelegramm
Master| ByteO Bytel |Byte2 [Byte 3 |Byte4-7 Regler Byte O Byte 1 Byte 2 - 3 Byte 4 - 7
sendet:| 0x16 antwortet:| 0x16 0

1) wurde ein Read Dienst abgewiesen, so sind diese Werte = 0
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Master
sendet:

Regler
antwortet:

Master
sendet:

Master
sendet:

Beispiel 2: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen des Fehlercodes der Selbstoptimierung Heizen (MSG1) vom Regler (Kanal 2).

Starttelegramm:

ByteO | Bytel | Byte 2 | Byte3 Byte4 Byteb Byte 6 Byte 7
0x10 0 35 52 5 0 0 0
ByteO | Bytel | Byte2 | Byte3 Byte4 Byteb Byte 6 Byte 7
0x10 0 1
Datentelegramme:
Byte 0| Byte1l Byte?2 |Byte 3| Byte4-7 Regler Byte O | Byte 1 | Byte 2 Byte 3 Byte4 -7
0x68 1 antwortet:| 0x68 1 2 (0k)
Endetelegramm:
Byte0 Bytel Byte2 |Byte 3| Byte4-7 Regler Byte 0 Byte 1 Byte 2 -3 Byte4 -7
0x16 antwortet:| 0x16 0

3.6.3 Blockzugriff (Zehner-Block)

Mit diesem Zugriff (Code x0) kbnnen maximal neun Prozel3werte (im mer als REAL-Werte) ei-
ner Funktion gelesen werden.

Master
sendet:

Regler
antwortet:

Master
sendet:

Master
sendet:

Master
sendet:

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Sollwerte (Wnvol und wvol) vom Regler (Kanal3).

Starttelegramm:

ByteO | Bytel | Byte 2 | Byte3 Byte4 Byteb5 Byte 6 Byte 7
0x10 0 30 53 1 0 0 0
ByteO | Bytel | Byte?2 | Byte3 Byte4 Byteb Byte 6 Byte 7
0x10 2 0
Datentelegramme:
Byte 0 | Bytel Byte 2 | Byte 3 Byte 4 -7 Rengler Byte O | Byte 1 |Byte2| Byte 3 | Byte4-7
0x68 1 antwortet:| 0x68 1 150
ByteO | Bytel | Byte2 | Byte3 | Byte4-7 Regler Byte O |Bytel |Byte2 | Byte3 | Byte4-7
0x68 2 antworte:| 0x68 2 140
Endetelegramm:
ByteO | Bytel | Byte2 | Byte3 | Byte4-7 Regler Byte 0 | Bytel Byte 2 - 3 Byte 4 -7
0x16 antwort:| 0x16 0
18
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3.6.4 Blockzugriff (Gesamt-Block)
Mit diesem Zugriff kdnnen alle Parameter-(Code 178) und Konfigurationsdaten (Code 179)
einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden. Fur diesen Zu griffgeltenfolgendeBedin-
gungen:
¥ Um Daten mit ‘Code B3 = 179’ schreiben zu kén nen, muf3 vor her das Ge rat in den Kon fi-
gurationsmodus (r siehe Seite 24 ‘OpMod’) geschaltet werden. Wirksamwerdenalle
neu eingegebenenKonfigurationsdatenundParameter erst, wenn das Gerat wieder auf
online zurtickgeschaltet wurde.

ProzeRdaten

Alle DateneinerNachrichtmissendefiniertsein, Auslassungensind nichtzulassig.
Sind Tei le ei ner Nach richtim Ge rat nicht in Be nut zung (HW- und SW-Optionen), so ist

dennoch die kom plette Nachrichtzu tber tragen. Die Prii fung der nichtvor han de nen Da-
ten entfallt.

Bei fehlerhaften Blockschreibzugriffen gilt: Eine Nachricht wird mit NAK beantwortet,

wennminde stens ein Datumfeh ler haftist. Bereits gultige Werte wer den tibernom men.

Im folgenden ist anhand zweier Beispiele der Nachrichtenaufbau bei Blockzugriffen mit
Code B2/B3 dargestellt. Die Reihenfolge der zu tibertragenen Daten ist der jeweiligen

Code-Tabelle zu entnehmen.
GultigeWertefurID1:

KonfigurationalsFix

Point:

0,1 UbertragungRealwertejeweilsals Fix Point-Wert

Bei spiel 1: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Sollwertparameter (W@, W188, W2, Grwt, Grw— und Grw2) vom Regler (Kanal 7).

Starttelegramm:

Master ByteO | Bytel | Byte2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 Byte 6 Byte 7
sendet:| 0x10 0 0xB2 57 1 0 0 0
Regler| ByteO | Bytel | Byte2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet: | 0x10 6 0
Datentelegramme:
Master Byte 0 Bytel | Byte2 | Byte3 | Byte4-7 Regler ByteO | Bytel | Byte 2 | Byte 3 | Byte4-7
sendet:| 0x68 1 antwortet| 0x68 1 0
Master Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3| Byte4-7 Regler Byte 0| Bytel | Byte 2 | Byte 3| Byte4-7
sendet:| 0x68 2 antwortet 0x68 2 700
Master Byte O Byte 1 Byte 2 |Byte3 | Byte4-7 Regler Byte O | Bytel | Byte2 |Byte 3| Byte4-7
sendet:| 0x68 3 antwortet| 0x68 3 100
Master Byte 0 Bytel | Byte2 | Byte3 | Byte4-7 Regler Byte O | Byte1 | Byte2 Byte 3| Byte4-7
sendet:| 0x68 4 antwortet| 0x68 4 -32000
Master Byte O Byte 1 Byte 2 | Byte3 | Byte4-7 Regler | ByteO |[Bytel | Byte2 [Byte3| Byte4-7
sendet:| 0x68 5 antwortet| 0x68 5 -32000
Master Byte O Bytel | Byte2 | Byte3 | Byte4-7 Regler Byte0 Bytel | Byte2 |Byte 3| Byte4-7
sendet:| 0x68 6 antwortet| 0x68 6 -32000
Endetelegramm:
Master Byte O Byte 1 Byte 2 [ Byte 3 | Byte4-7 Regler Byte 0 Byte 1 Byte 2 - 3 Byte 4 -7
sendet:| 0x16 antwortet| 0x16
Bei spiel 2: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Alarmkonfiguration (C600, C601) zum Regler (Kanal 1).
Starttelegramm:
Master Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
sendet: 0x10 0 0xB3 70 0 0 0 2
Regler Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
antwortet: 0x10 0 0

19
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Datentelegramme:

Master Byte 0 Bytel | Byte2 Byte3 | Byte4-7 Regler Byte O [Bytel | Byte2 | Byte3 Byte4-7

sendet:| 0x68 1 0120 antwortet| 0x68 1

Master Byte O Byte 1 Byte 2 [ Byte 3 | Byte4-7 Regler Byte O | Byte1 |Byte2 | Byte3 | Byte4 -7

sendet:| 0x68 2 0110 antwortet| 0x68 2

Endetelegramm:

Master Byte 0 Bytel | Byte2 Byte3 | Byte4-7 Regler Byte O | Byte 1 Byte2-3 Byte4 -7

sendet:| 0x16 antwortet| 0x16 0

3.7 Datentypen
Werte von Daten werden fiir die Ubertragung in Datentypengegliedert.

W FP
Wert im Gerét als Floating Point Zahl (Real) vorhanden
Wertebereich:als Integer (im Einzelzugriff) -9999 ... 0 ... 9999
als Fixpoint-3000,0 ... 0,0 ... 3200,0
Ausnhahme:Abschaltwert *-32000’
W INT
positive ganze Integer-Zahl
Wertebereich: 0 ... 32767
Wertebereich bei Konfigurationsworten: 0000 ... 9999 (r Seite 24)
Ausnahme: Abschaltwert *-32000’

W ST1
Status, bit-orientiert, 1 Byte Lange
Wertebereich: OOH ... 3FH, tbertragen: 40H...7FH
Es kon nen nur 6 Bits fur die Informationsubertragunggenutztwerden,namlichBit0...5
(LSB = Bit 0). Bit 6 muf3 immer auf ‘1’ gesetzt sein, um Verwechslungen mit den Steuer-
zeichen zu vermeiden. Bit 7 enthélt das ParityBit.

I ICMP (Integer Compact)
Bitinformationen als Integeribertragung, max. 15 Bits
Wertebereich: 0...32767; Integeribertragung erfolgt im ASCII-Format.

fest auf ‘0’ Bedeutung der Bits
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Wert - 16384 | 8192 4096 | 2048 102415121256 12864 [ 32| 16 8 4 2 1

Beispiel:
Bit 13 = 1 und Bit 1 =1, alle tbrigen Bits sind ‘0’
interner Hex-Wert: 0x2002, als Integerwert: 8194, tibertragenen ASCII-Wert: ‘8194’
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Schnelleinstieg mit S7

4.1

g

Auf der dem Engineering SetbeiliegendenDiskette befindetsichdie GSD-Datei, Bei spielpro-
jekte fur eine SIMATIC® S5/ S7, die Typ-Datei sowie Beispielkonfigurationen fir COM
PROFIBUS. Mit Hilfe der Konfiguration und des Projektes kann auf einfache Weise eine Kom-
munikation mit einem KS 816-DP aufgebaut werden.

Testumgebung
FuUr den Testaufbau bendtigen Sie folgende Komponenten:
I Programmiergerat(empfohlen PG740)
1 Automatisierungsgerat
- CPU315-2 DP
i KS 816-DP
I Engineering Set (Bestell Nr. 9407 999 09x11)
Kabel
- PROFIBUS Kabel AG ® KS 816-DP
- PG ® AG

Beispiel einer Testumgebung:
Ein KS 816-DP mit der Adresse 5 soll an eine CPU315-2 DP uber PROFIBUS-DP angeschlos
senwerden. EswirddasProzelR datenmodul Bgewahlt(16 ProzeRdatenkandleundParame
terkanal). Daten sollen in Fix Point-Format Ubertragen werden.

Bevor die Testumgebung in Betrieb genommen wird, sollten Sie sicherstellen, daf3 die
Automatisierungsgerate keine Anwendersoftware enthalten (“Urgel6scht™).
Vorgehensweise: T E—mE T

| HerstellenderVerbindungen "S5l & al | e ce o v
I Konfigurieren der Gerate T — 3
- Am KS 816-DP die Adresse ||ifmmeem] oo
5 einstellen (Uber o Tk
Codierschalter oder H =

Engineering Tool) und an

Netz anschlief3en. e — '

- BusabschluRwiderstande =
am Reglerstecker und am | g (8 see 0 e o e ,
Stecker der SPS (S7) P, G e e——
aktivieren. = i = e

I PROFIBUS-Netzkonfiguration

- Diskette (Engineering Set)
in PG stecken.

- Beispielprojekt
dearchivieren (A:\KS
816DP\S7_FB

\EXAMPLE
\KS 816dmo.arj)

- Projekt KS 816dmo 6ffnen

- Adressierungen und CPU Hardwarekonfiguration gegebenenfalls anpassen und in
den DP-Master (CPU315-2 DP) Ubertragen.

- AG auf Run schalten.

Dngchans b P s i s

Nach Inbetriebnahme des Testaufbaus kann mit Hilfe der dem Projekt beigefligten Varia-
blentabellen (VAT x) ein Testdes E/A-Bereichs und der Auf ruf des Parame terkanals durch ge-
fuhrt werden.

21 9499 040 56218



9499 040 56218

Schnelleinstieg mit S7

VAT 1:
Hier werden die Prozel3- daten aller Ka-
néledarge stellt (Fix-Point). Imne benste-

henden Bild ist nur der Kanal 1 zu sehen.

Beispiel Kanal 1:

(Sollwertvorgabe=30
Stellgrof3e = 40 %
Handbetrieb)

VAT 2:

Mit HilfedieserVariablen-Tabellekann
auf die Parameter des Funktionsbau-
steins zur Abbildung des Parameterka-
nals zugegriffen werden.

Vorzugeben sind z. B. beim Lesen von
Fixpointwerten:

I CodeNo, FBNo, FKTNo, Typ=0
(r Kapitel)

¥ Service = 0x 0001

§ Start FixP=1

¥ ANZW_FixP zeigt den Status und

das Ergebnis nach Abschluf? der
FB-Bearbeitung an.

i DWLR, DWLI, zeigen die Anzahlder
gelesenen Werte.

Im unteren Bild sieht man die ersten Da-
ten eines Datenbausteins,indenDaten
des Parameterkanals geschrieben wer-
den bzw. aus dem Werte gelesen wer-
den.

Vo BEVATY — KSHI6 BSSIMATIC 00 Stotion( I NCRUSIS 2 ORI OWUWE o]0 )
05 Tode Bestetsn Enilgen Dtbpilen e fimbhl Efret Eeve Hik =18

Diclgl| g || sl lofo] v O | ij=q) o

OpeTard | #gnbol | Srarusvere Aceuscwerec

FEY 0 |"imit Stata™ 230000 _0000_0000 CO00 | *
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E5 Van - [BWATE - KEITE_EASIMATIC J00-51abeosd | WCPUTIS2 DPITN OMUNE |01 )
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Funktionsblock-Protokoll

Funktionsblock-Protokoll

5.1 Datenstrukturierung

Durch die Vielfalt der zu verarbeitenden Informationen in KS 816 sind logisch zusammen-
hangende Datenund AktionenzuFunktionsbld ckenzusammengefaldt. EinFunktionsblock
besitzt Ein-, Ausgangsdaten, Parameter und Konfigurationsdaten. Sie werden Uber feste
Blockadressen (FB-Nr.) angesprochen. Jeder Block ist wiederum in einzelne Funktionen auf-
geteilt. Funktionen werden Uber Funktionsnummern (Fkt-Nr.) angesprochen. Funktionsnum-
mer 0 adressiert funktionsblockspezifische Daten.

Fig.: 3 Ubersicht der Funktionsbldcke und Funktionen des KS 816

Funktionslblockname Funktionsblock- und Typ-Nr.

\a
Gerdt FB-Nr. 0

[0] Allgemein I [2] |J‘O-Verbinding| Typ-Nr. 0
4

Funktions-Nr. Funktionsname

Kanal 16

Contraller  FB-hr i57 FB-Nr 177

FENF 60 ntroller  FB-Nc 0 FE-Nr. 70
Input  FENEE, Controller Lo Alarm 0
0 Allgemein i I :
|[ ] 9 I [0]  Aligemein [0]  Allgemein I
Sollwerl-
| [1] ME/VT I (1l ver:rk;/;ietlung

[3]  Algorithmus Frei konfi-  FB-hr 20
gurierbar  Tp-Ne 20

| [0] ComBRead I

[4]  Stellgréke I

I Tuning

| (1] ComWrite I

[6] Paremelersals 1

[7]1 Paramelersals 2

[10] Anfahre I

schaltung
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5.2 CODE-Tabellen

5.2.1 Aufbau Konfigurationsworte (C.xxxXx)

Die in den folgenden Code-Tabellen aufgefihrten Konfigurationsworte bestehen aus mehre-

ren Teilkomponenten, die nur gemeinsam Ubertragen werden kénnen.

Die Daten in der Tabelle sind folgendermal3en zu interpretieren:

Beispiel (C100):

Beispiel: 2-Pkt- Regler;
Festwert/ Folge

X ! X
00...07

Bereich

N
072 0 4

Code |Bez. |[L/S |[Typ |[Beschreibung Bereich
71 C100 |L/S |INT |CFunc: Reglerfunktion (T,H) [0..xx0z
WFunc:Sollwertfunktion (E)
Beschreibung CFunc WFunc
Tausender 'Hunderter Einer

g - Die Einstellmdglichkeiten der Konfigurationsworter entnehmen Sie der KS 816
Funktionsbeschreibung (Best. Nr.: 9499 040 55918)
5.2.2 GERAT
(FB-Nr.: 0  Typ-Nr.: 0) )
In dem Funktionsblock ‘GERAT’ sind alle Daten, die flr das gesamte Gerat gelten, zu sam
mengefal3t.
(Funktions-Nr: 0)
Code|Bez. L/S Typ |Beschreibung E’ﬁ rel ;Bne
01 Unit Statel L ST1 [Statusl A
10 Block 13..15, 18|L Block
13 WriteError L INT Fehlerdesletzten Schreibzugriffs 0,
100...
127
14 WriteErrorPo |L INT Position des letzten Schreibzugriffehlers 0...99
sition
15 Read Error L INT FehlerdesletztenLesezugriffs 0,
100...
127
16 DPErr L INT FehlermeldungenvomDP-Modul B
17 DPAdr_eff L INT  [WirksamePROFIBUS Adresse 0..12
6
18 Type L INT Typnr.des Funktions blocks 0
20 Block 21...27 L Block
21 HWbas L INT Basic HW Optionen: Modul A,P c
23 SWopt L INT SW-Optionen 1 D
24 SWcod L INT SW-Codenr. 7.-10. Stel le der 12NC WXYZ E
25 SWvers L INT SW-Codenr. 11.-12. Stel le der 12NC 00xy F
26 OPVers ) L INT |Bedienversion
27  |EEPVers D L INT  |Versionsstand des EEPROMs
31 OpMod L/s INT GeratinKonfigurationsmodeumschalten(nurnach1) 0
Geratin Online-Mode um schal ten(nur nach 0) 1
AbbruchdesKonfigurationsmodus (nurnach0) 2
32 Ostartg L/S INT [Stoppen/StartenderSelbstoptimierungallerGruppenregler |0..1
33 UPD L/S INT [QuittierenderlokalenDatenédnderung 0.1 G

1) Daten sind fur zukiinftige Verwendung vorgehalten, um interne Versionen unterscheiden zu

kbnnen.

9499 040 56218
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Bem. A Unit _Statel

Bem. B

Bem. C

Bem. D

Bem. E

Bem. F

Bem. G

| MsB LSB |
| b7 | b6 | D5 D4 D3 D2 D1 DO
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO ‘0’ immer‘0’
D1 CNF Geratezustand online configuration
D2..D4 ‘O immer‘0’
D5 UPD ParameterUpdate nein ja
D6 ‘1 immer‘1’
D7 Parity
DPErr
MSB LSB
D15 |p14|p13 p12lpiilpiol polps D7l D6l D5l palps b2l b1l bo
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO Buszugriffnichterfolgreich kein Fehler Fehler
D1 fehlerhaftes Parametriertelegramm kein Fehler Fehler
D2 fehlerhafteKonfiguration kein Fehler Fehler
D3 KeinNutzdatenverkehrmehr kein Fehler Fehler
D4...D15 immer ‘0’
HWbas
COM2 0 0

—
T
N
m

GrundausfuhrungohneCOM2
COM2 mitCANopen

COM2 mit PROFIBUS-DP
COM2 mit 1SO1745 0 3 0 0

Beispiel: Der Wert ‘HWbas = 0200° bedeutet,dal dasangesprochene Geréteine
COM2-Schnittstelle mit PROFIBUS-Anschlul3 besitzt.

oo o
N = O

0
0
0

oo o

SWopt
Ausfiihrung 0 0
T 1 H z E
Grundausfilhrung 0 0 0 0
Wasserkihlen (noch nicht verfligbar) 0 1 0 0
SWCod
T H Z E

7. Stelle 8. Stelle 9. Stelle 10. Stelle

Beispiel: Der Wert ‘SWCod= 7239°‘ be deutet, dal3 furdasangesprochene Geratdie Software
die Codenummer 4012 157 239xx enthalt.
SWvers

T H Z E
0 0 11. Stelle | 12. Stelle

Beispiel: Der Wert ‘SWVers= 11‘ bedeutet, dal3 fur das angesprochene Gerat die Software
die Codenummer 4012 15x xxx11 enthalt.

UPD

Wird ein Parameterwert oder ein Konfigurationswert tiber eine Schnittstelle geéndert, so
wird dies im UPD-Flag angezeigt. Ebenso nach der Wiederkehr der Spannungsversorgung
ist dieses Bit ge setzt. Das Flag, das auch Uber Code UPD gelesen werden kann, kann zurick-
gesetzt werden (Wert =0).
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(Funktions-Nr: 2)

Code |Bez. L/S Typ |Beschreibung Bereich [Bem.

20 Block 21...24 L Block

21 SnOEMOpt INT | Seriennummer OEM-Feld

22 SnFabMonth INT Seriennummer Fabrikationsmonat

23 SnCntHi INT | Seriennummer ZéhlerHigh

[

24 SncntLo INT Seriennummer Zahler Low

Parameter- u. Konfigurationsdaten

(Funktionsnr: 0)
Code Bez. L/S Typ [Beschreibung Bereich Bem.
B2 41 |lim wk enable L/S INT |FreigabederKihlenfunktionfiralleKanale -999,9 ... 999,9
B3 71 |C900 D L/S INT |Prot:Protokollart (T) |0..xyy0 1)
cCoM1 Baud: Baudrate (H,2)
72 |Adr1 L/S INT |COM1:Gerateadresse: 0..99 1)
73 [|C904 L/S INT |Freq: Netzfrequenz50/60 (T) |0..x000
74 |C902 D L/S INT |Prot:Protokollart (T) [0..wxyz
COM2 Baud: Baudrate (entfalltbei PROFIBUS) (H,2)
75 |Adr2 D L/S INT |COM2:Gerateadresse: 0..99
1ISO1745 (def. 0) 0..255
CAN-BUS 0..126
PROFIBUS (def. 126)

1) Baudrate u. AdreReinstellung werden erst nach einer Initialisierung wirksam, z.B. Protokollumschaltung.
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5.2.3 Frei konfigurierbar

(FB-Nr.: 20 ... 27 fur Regfler 1 - 8; 120 ...127 fur Regler 9 - 16 Typ-Nr.: 20)

Uber diese Zugriffe werden die Daten fir die frei definierbaren Module D ... F definiert. Mit
dem ComRead- Block werden die zu lesenden und mit dem ComWrite- Block die zu schrei-
benden Daten spezifiziert,

Parameter- u. Konfigurationsdaten

Bem. A Datenstruktur
Far die Definition, auf welche Datezugegriffenwird, mussenfolgendeEintrage Vorgenom-
men werden:

W
W

Beispiel:
Soll der wvol-Wert des Reglers 2 (Reglerbezeichnung 1 - 8) fir ComRead aus gewahltwer
den, so setzen sich die Wertefolgendermal3enzusammen:

Funktionsblocknummer
Funktionsnummer
Einzel-Code

Funktionsblocknummer r ComRead Blockbzw.ComWrite Block
Funktionsnummer +Einzel-Code r ComReadFctKey bzw. ComWriteFctKey

(Funktionsnr: 0)

Code Bez. L/S | Typ | Beschreibung Bereich Bem.
B2 41 [ComReadBlockl L/S [INT |Funktionsblocknummerfir Wert 1 0..177

42 | ComReadFctKeyl L/S |INT |Funktions num merund Code furWert 1 0...2999

43 |ComReadBlockl L/S [INT [Funktionsblocknummerfir Wert 2 0..177

44 | ComReadFctKeyl L/S |INT |Funktions num merund Code fur Wert 2 0...2999

45 | ComReadBlockl L/S |[INT [Funktionsblocknummerfir Wert 3 0..177 A

46 | ComReadFctKeyl L/S [INT |Funktions hum mer und Code fiir Wert 3 0...2999

47 | ComReadBlockl L/S |INT |Funktionsblocknummerfir Wert 4 0..177

48 | ComReadFctKeyl L/S |INT |Funktions num merund Code fur Wert 4 0...2999

(Funktionsnr: 1)

Code Bez. L/S [Typ |Beschreibung Bereich Bem.
B2 41 ComWriteBlockl L/S |INT |FunktionsblocknummerfirWertl 0..177

42 ComWriteFctKeyl L/S |INT |Funktions num merund Code fur Wert 1 0 ... 2999

43 ComWriteBlockl L/S |[INT |FunktionsblocknummerfirWert2 0..177

44 ComWriteFctKeyl L/S |[INT |Funktions num merund Code fir Wert 2 0...2999

45 ComWriteBlockl L/S |INT |FunktionsblocknummerfirWert3 0..177 B

46 ComWriteFctKeyl L/S |INT |Funktions num merund Code firWert3 0...2999

47 ComWriteBlockl L/S |INT |FunktionsblocknummerfirWert4 0..177

48 ComWriteFctKeyl L/S |INT |Funktions num merund Code fir Wert4 0...2999

=51

Regler2 =51 ComReadBlock

| =01
o ComReadFctkey =0132
wvol =32

27

9499 040 56218



Funktionsblock-Protokoll

5.2.4 INPUT

(FB-Nr.: 60 ... 67 fUr Regler 1 - 8; 160 ...167 fur Regler 9 - 16 Typ-Nr.: 112)
In dem Funktionsblock ‘INPUT’ sind alle Daten, welchedie ErfassungundVerarbeitungaller
Eingangswerte (analog/digital) betreffen, zusammengefal3t.Die Daten sind je Reglerkanal

einmal vorhanden.

ProzeRdaten

Eingangsverarbeitung analogerr Signale Funktionsnr: 0)
Code|Bez. L/S Typ Beschreibung Bereich Bem.
00 Block L Block Blockzugriff(1,3)
1 Input_x_Fail L ST1 Signal In put x Fail A
3 x1 L FP HauptregelgroR3e
10 Block L Block Blockzugriff(13,18)
13 INP1 L FP RohmefR3 wertvor Mel3wertkor-
rektur
18 Function Type |L INT Typnr.des Funktions blocks 112
Bem. A Statusbyte Input_X_Fail:
MSB LSB
D7 D6 D5 D4 | D3 | D2 | D1 | DO
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO INP1F Input 1 Fail nein ja
D1..D5 ‘O’ immer ‘0’
D6 ‘v immer ‘1’
D7 Parity
Parameter- u. Konfigurationsdaten
MeRwert INP1 : Erfassung u. Verarbeitung (Funktionsnr: 1)
Code Bez. [L/S |Typ Beschreibung Bereich Bem.
B2 41 [ X1y L/S |FP MeRwertkorrektur X1 Input -999..9999
42 | X1gyt |LIS |FP MeRwertkorrekturX1Output -999..9999
43 | X2in L/'S |FP MeRwertkorrektur X2 Input -999..9999
44 | X2, |L/IS |FP MeRwertkorrektur X2Qutput -999..9999
B3 71 | X0 L/S |FP _ phys. Wert bei 0% -999..9999
72 [ X100 |L/S |FP  phys. Wert bei 100% -999..9999
73 | Xkail L/S |FP ErsatzwertbeiSensorfail -999..9999
74 | Tsm L/S |FP  Filterzeitkonst. MeRwertverarb. 0.0..999.9
75 | Tkref L/S |FP angenommene TK 0...60 °C/ 32...140°F
76 |C200 (L/S |INT Typ: Sensortyp (T,H)|0..xxy0
Unit: Einheit Z
77 [{C205 |L/S |[INT Fail:  Fdhlerbruchverh. (T) |1..wxyO
STk:  Quelle Tk H)
XKorr: Freig.Istwertkorr. (2)
78 |C190 (L/S |INT SignalzuordnungdigitalerSignale:
Regleraus (2) |0...00xy
wiw?2 (E)

9499 040 56218
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(FB-Nr.: 50 ... 57 fur Regler 1 - 8; FB-Nr. 150 ... 157 fur Regler 9- 16 Typ-Nr.: 91)

In dem Funktionsblock ‘CONTR’ sind alle Daten, die den Regler betreffen, zusammengefal3t.

Sie sind fur jeden Reglerkanal einmal vorhanden.

ProzelRdaten

(Funktions-Nr.: 0)
Code Bez. L/S Tvp Beschreibung Bereich. __1Bem
00 Block L Block Blockzugriff (1...9)
1 Status1l L ST1 Statusl A
3 w L FP eff. Soll wert
4 X L FP eff. Istwert
5 Y L FP wirksame Stellgro3e
6 XV L FP Regelabweichung
13 Status_Alarm_x L INT Status_x und Alarm_x B
18 Type L INT Typnr.des Funktions blocks 90
20 Block L Block Blockzugriff (21...26)
21 Xeff L FP eff. Istwert
22 Yeff L FP wirksame Stellgro3e
24 Unit State L ICMP VorgabefehlerKanall...16 r Seitell
25 Alarm x L ICMP Alarmwerte r Seitell
26 Status X | |CMP Statysinformationen Sejte 11
30 Block L Block Blockzugriff (31...38)
33 A/M L/S INT Automatik/Hand-Umschaltung 0.1
34 OStart L/S INT StartenderSelbstoptimierung 0.1
35 Weli L/S INT Umschaltung Wext/Wint 0..1
36 wiw2 L/s INT Umschaltungw/wz2 0.1
38 Coff L/S INT Regleraus/ein 0.1
39 Cntrl x L/S INT Steuerwort 0..65 C
Bem. A Statusl: (Code 01)
MSB LSB
D7 | D6 D51 D4 D3 D2 DI DO
Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO Y1 Schaltausgang aus ein
D1 Y2 Schaltausgang aus ein
D2 A/M Autom/Manual Auto Manual
D3 CFail ZustandRegler ok nicht ok
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja
D5 XFail Sensor Fail nein ja
D6 ‘r immer*‘1l’
D7 Parity
Bem. B Status_Alarm_x: (Code 13)
MSB LSB
D15 [ D14 [ D13 D121p11] D10 [polpslp7Ipe D5IDalD3[D2[D1I DO
Bit-Nr. Name Belegung %’Stand Zustand ‘1’
DO wiw2 w/w2Umschaltung w w2
D1 Welw extern-/intern-Umschaltung extern intern
D2 w/Wanf Umschaltung Anfahrsollwert w Wanf
D3 Orun Optimierung aktiv nein ja
D4 A/M Automatik/Hand-Umschaltung Auto Hand
D5 Coff Reglerabgeschaltet nein ja
D6 Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D7 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D8 Lim HH Alarm HH aus ein
D9 LimH Alarm H aus ein
D10 LimL Alarm L aus ein
D11 Lim LL Alarm LL aus ein
D12 Fail Alarm Sen sor Fail nein ja
D13 ‘0" immer'0’
D14,D15 ‘O’ Immer*‘0’

29
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Bem. C Cntrl_x: (Code 39)

MSB LSB
_D15 [ D14 D13l pi2 [p1afpiol po [pglp7lpelps Dalp3lp2lpalpo.
Bit-Nr. _Name _ Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO A/M Autom/Manual Auto Manual
D1 Coff Reglerabschalten nein ja
D2 wiw?2 w/w2-Umschaltung w w2
D3 Welw Wext/Wint Wext Wint
D4 OStart Optimierungstarten kein starten starten
D5 OStop Optimierungstoppen?d keinstop pen stoppen
D6..D15 ‘O’ Immer ‘0’
Sollwertverarbeitung (Funktions-Nr:1)
Code |Bez. L/S Typ Beschreibung Bereich Bem.
00 Block L Block Blockzu griff(1,3)
01 WState L ST1 Sollwertstatus D
03 Wint L Fp wirksamerinternerSollwert
30 Block L Block Blockzugriff(31...32)
31 Whnvol L/S FP int. Sollwert, nichtfliichtig -999..9999
32 wvol L/s FP int. Sollwert, fllichtig -999..9999
Bem.D WsState: (Code 01)
MSB LSB
D7 D6 D5 D4 [ D3 [ D21 D11 DO
rB't'N Name Belegung Zustand ‘0’ ‘le,JStand
DO  wiw2 w/w2-Umschaltung w w2
D1  We/Wi Wext/Wint Wext Wint
D2 w/Wanf w/Wanfahr w Wanf
D3 GRW Gradientenfunktionaktiv  nein ja
D4  Weff_fail FehlereffektiverSollwert nein ja
D5 ‘0’ immer ‘0’
D6 ‘1’ immer*‘1’
D7 Parity
StellgroRenverarbeitung(Funktions-Nr:4)
SOd Bez. L/S [Typ |Beschreibung Bereich Bem.
30 Block L Block |Blockzu griff (31, 35)
31 dYman |L/S |FP differenz. StellgréBenvorgabe -210..210
32 Yman |L/S |FP absolute StellgrofRenvorgabe -105..105
33 |Yinc L/S |INT [|increment. StellgroRenvorgabe 0,1
34 Ydec L/S [INT |decrement.StellgroRenvorgabe 0,1
35 Ygrw Is|L/S |INT |Geschw. fur incr./decr. Stellgré3enveschiebung 0,1
Selbstoptimierung(Funktions-Nr:5)
Code [Bez. L/S | Typ |Beschreibung Bereich Bem.
00 Block L Block |Blockzugriff(1,3)
1 State Tunel |[L ST1 StatusTuning E
3 ParNeff L INT eff.Parametersatznummer 0...1
30 Block L Block |Blockzugriff(31...39)
31 ParNr L/S |INT Parametersatznummerwirksam 0.1
32 Tul L FP VerzugszeitHeizen 0...9999 s
33 Vmax1 L FP AnstiegsgeschwindigkeitHeizen 0,000...9,999 %l/s
34 Kpl L FP ProzeRverstarkungHeizen 0,000...9,999
35 MSG1 L INT FehlercodederSelbstoptimierungHei 0...8
zen
36 Tu2 L FP VerzugszeitKihlen 0...9999 s
37 Vmax2 L FP AnstiegsgeschwindigkeitKihlen 0,000...9,999 %l/s
38 Kp2 L FP ProzeRRverstarkungKihlen 0,000...9,999
39 MSG2 L INT FehlercodederSelbstoptim.Kiihlen 0...8

1) Signale werden nur bei Wechsel von 0 r 1 aktiv. Das Signal muf3 solange anstehen, bis ein
Wechsel von Orun (siehe Status_Alarm_x) stattgefunden hat.
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LSB

p7 [ b6 | b5 [ b4 D3 D2 D1

DO

Bit-Nr. Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO OStab Prozefl3 in Ruhe nein ja
D1 Orun BetriebSelbstoptimierung aus ein
D2 Oerr ErgebnisSelbstoptimierung Ok Fehler
D3..D5 ‘O’ immer*‘0’
D6 ‘1’ immer*l’
D7 Parity
(Funktions-Nr: 0)
Code Bez. |L/S|Typ|Beschreibung Bereich Bem.
B3 | 71 |C100 |L/S |INT |CFunc: Reglerfunktion (T,H) [0..xxyz
CType: Reglertyp 2
WFunc:Sollwertfunktion (E)
72 |C101 [L/S |INT [CMode:Reglerwirkungsr. (T) |0..wxyz
CDiff: x/x-wDifferenzier. (H)
CFail: Verhalten bei Sen sor Fail 2
CAnf: _Anfahrschaltung (E)
73 |C700 |L/S |INT [OMode:ArtderSelbstoptimierung (T) |0..wxyz
OCond:Pro zel in Ruhe. H)
OGrp: ZuordnungGruppenopt. 2
OCntr: Betriebsartgest. Adapt. (E)
74 |C180 |L/S |INT |SWext: Quelle fur Wext (T) ]0..x000
Sollwertverarbeitung (Funktions-Nr: 1)
Code Bez. [L/S Typ [Beschreibung Bereich Bem.
B2 | 41 |WO L/S FP untere Sollwertgrenzef. Weff -999..9999
42 |W100 [L/S FP obere Sollwertgrenze f. Weff -999..9999
43 (w2 L/S FP Zusatzsollwert -999..9999
44 |Grw+ |L/S FP Sollwertgradientplus >0..9.999
45 |Grw- [L/S FP Sollwertgradientminus >0..9.999
46 |Grw2 |L/S FP Sollwertgradientw?2 >0..9.999
Regelalgorithmus (Funktions-Nr: 3)
Code Bez.|L/S Typ |Beschreibung Bereich Bem.
B2 | 41 |Xsh [L/IS FP NeutraleZone 0.2..20,0%
42 |Tpul |LIS FP Mindestimpulslange 0.1..2,0s
S
43 |Tm |L/IS FP Motorlaufzeitdes Stellmotors 10..300 s
44 |Xsdl|L/S FP SchaltdifferenzSignalgerat 0,1..9999 %
45 |LW |L/S FP SchaltpunktabstandZusatzk. -999..9999
46 | Xsd2|L/S FP SchaltdifferenzZusatzk. 0,1..9999 %
47 |Xshl|L/IS FP NeutraleZone 0.0 .. 999.9%
48 |Xsh2|L/S FP NeutraleZone 0.0..999.9 %
StellgroRenbearbeitung(Funktionsnr: 4)
Code Bez. |L(S |Typ [Beschreibung Bereich Bem.
B2 | 41 Ymin |L/S |FP untere Stellgré3enbegrenzung -105..105 %
42 Ymax |LIS |FP oberStellgré63enbegrenzung -105..105 %
43 YO L/s |FP Arbeitspunkt f. StellgroRe -105..105 %
44  Yh L/S |FP maximaler mittelwertderStellgréRe 5..100%
45 LYh |L/S |FP GrenzefurMittelwertbildung 0,1..10,0

1) Datum besitzt Abschaltfunktion; zusatzlicher Datenwert ‘-32000’
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Selbstoptimierung(Funktionsnr: 5)
Code Bez. [L/S|Typ |Beschreibung Bereich Bem.
B2 | 41 |YOptm|L/S |FP Stellgré Rewédhrend ProzeRin Ruhe -105..105
42 |dYopt [L/S |FP Sprunghd6hebeildentifikation 5..100
43 |OXsd |L/S |FP HysteresebeiParamumschalt 0.0..9999
44 |Trigl [L/S |FP Umschaltpunkt 1 0.0..9999
45 |POpt |L/S |INT [Parametersatzderoptimiertwerdensoll |(0...1
Regelparametersatz 1 / 2(Funktionsnr: 6,7)
Code Bez. |L/S Typ |Beschreibung Wertebereich [Bem.
B2 | 41 |Xpl |L/S FP Proportionalbereichl 0.1..999.9
42 |Tnl |L/S FP Nachstellzeit1l 0..9999
43 |Tvl |L/S FP Vorhaltezeitl 0..9999
44 [T1 L/S FP min.Periodendauerl 0.4..999.9
45 |Xp2 |L/S FP Proportionalbereich2 0.1..999.9
46 |Tn2 |L/S FP Nachstellzeit2 0..9999
47 |Tv2 |LIS FP Vorhaltezeit2 0..9999
48 |T2 L/S FP min.Periodendauer?2 0.4..999.9
(Funktionsnr: 10)
Code Bez. [L/S |Typ |Beschreibung Wertebereich Bem.
B2 41 |Ya L/S FP maximalerStellwert 5..100 %
42 [Wa L/S FP Anfahrsollwert -999 .. 9999
43 |[TPa |L/S FP Anfahrhaltezeit 0..9999 min
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(FB-Nr.: 70 ... 777 fur Regler 1 - 8; FB-Nr. 170 ... 177 fir Reg ler 9-16 Typ-Nr.: 91)
DerFunktionsblock‘ALARM’ definiertdie gesamte AlarmverarbeitungdeszugehdrigenCon-
trollers. Die Daten sind je Reglerkanal einmal vorhanden.

ProzelRdaten

(Funktionsnr: 0)
Code |Bez. L/S [Typ Beschreibung Bereich Bem.
00 Block L Block [Blockzugriff(1..3)
1 Status_Al1 L ST1 Alarmstatus1 A
18 Type L INT Typnr.des Funktions blocks 46
Bem. A Status_All
MSB LSB
D7 | b6 | b5 | b4 D3 D2 D1 DO
Bit-Nr. _Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO Lim HH Alarm HH aus ein
D1 LimH Alarm H aus ein
D2 LimL Alarm L aus ein
D3 Lim LL Alarm LL aus ein
D4 Fail Fail nein ja
D5 ‘0’ immer ‘0’
D6 ‘r immer‘1’
D7 Parity

Parameter u. Konfigurationsdaten

1) Datum besitzt Abschaltfunktion; zusatzlicher Datenwert ‘-32000’

33

(Funktionsnr: 0)
Code Bez. L/S Typ Beschreibung Bereich Bem.
B2 41 |LimL L/S FP untererVoralarm -999..9999
42 |LimH L/S FP obererVoralarm -999..9999
43 |xsdl L/S FP SchaltdifferenzVoralarme 0..9999
44 |LimLL L/S FP untererHauptalarm -999..9999
45 |LimHH |[L/S FP obererHauptalarm -999..9999
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I ~unktionsbaustein fur SIMATIC® S7

Die prinzipielle Handhabung des S7-FB entspricht der S5 Variante. Der FB ist bedingt aufzu-
rufen bei Auslosung eines Auftrages und solange der Auftrag aktiv ist.

Je nach S7-CPU und eingesetztem DP-Mastererge bensich Unterschie deim E/A-Handling.
Bei ei ner CPU315-2 DP mit on-board DP-Schnittstelle sind die SFC-Bausteine 14 und 15 zu
benutzen, um Daten konsistent zu tbertragen. Die SFC-Bausteine 14 und 15 kopieren die
E/A-Bereiche in den Merker- oder Datenbausteinbereich. Bei Benutzung einesexternenCP’s
(CP 342-5 DP), sind die entsprechenden DP-SEND und DP-RECEIVE FB’s am Anfang und
Ende des Zyklusses aufzurufen.

Der FB besitzt eine Instanz-DB, der bei FB-Aufruf mit anzugeben ist.

6.1 Aufbau
Der Funktionsbaustein besitzt folgende Aufrufparameter:
Name Typ |Beschreibung / Funktion

A-Anfang Pointer | Anfang Adress bereich der Ausgangsworte (z. B. Adresse Daten be reich ‘RECORD’ des
SFC 15, Ax, y bei NutzungeinesexternenCP’s).Bei AngabeeinesDatenwortesmuf3
die DB-Nr. mit Uber ge benwerden (z. B. DB4.DBX0.0)

E-Anfang Pointer |AnfangAdressbereichderEingangsworte (z.B. Adresse Datenbereich ‘RECORD’ des
SFC 15, Ex, y bei NutzungeinesexternenCP’s). BeiAngabeeinesDatenwortes muf3
die DB-Nr. mit Uber ge benwerden (z. B. DB4.DBX0.0)

DB-Para Pointer [AngabedesDatenbausteinsmitdenParametrierdaten. Die Eingabeumfaf3tdie Daten
bau stein-Nr. und die Datenwort-Nr. wo die Parame ter daten be gin nen. Esistda bei kein
Offsetzubericksichtigen. Die DatenwerdenvonderangegebenenAdressealsPara
meterdaten(Nutzdaten) inter pre tiert. Die An gabe des DB muf3 in fol gen der Form er fol
gen z. B. DB6.DBX10.0

Service WORD |Service(Read/Write)

Code_ nr WORD |Code

FB_nr WORD |[Funktionsblock-Nr.(Kanaladressierung)

FKT _nr  WORD |Funktions- Nr.

Typ WORD (keineFunktion (im mer ‘0’)

Timeout DWORD |Time out-Wert, wird bei je dem Auf ruf de kre men tiert. Istder Wert=1, wird der Auftrag
mit der Fehlermeldung‘timeout’abgebrochen.

DWLR  WORD |Lange der Real-Werte

DWLI WORD |[Lange der Integer-Werte

DWLC WORD |d.c.im mer ‘0’

ANZW W Im Anzeigewortistderaktuelle Zustand der Uber tragung fiir den ge wéahl ten Da ten be-
reichersichtlich. Das Anzeigewortbesitztfolgenden Aufbau:
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DerFunktionsbausteinliestbzw. schreibtParameter-/KonfigurationsdatendesKS816.

W

A-Anfang, E-Anfang

In diese Parameterwerden die Eingangsadressen bzw. AusgangsadressendesParame
terkanals eingegeben. Die Adres senwer den beider Kon figu ration des PROFIBUS Teil
nehmers festgelegt

(STEP 7 - Hardware Konfiguration)

DB-Para

DB-Para ist ein Zeiger auf den Datenbaustein, in den gelesene Daten geschrieben wer-
den bzw. aus dem beim Schreiben Daten entnommen werden.

Service
Dieser Parameter bestimmt die Zugriffsart (Schreiben / Lesen) r ID1.
Schreibzugriff: FO = Integer Lesezugriff: 0 =  Integer
F1 = Real 1 = Real

Einzelzugriff
Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner Wert einer Funktion gelesen bzw.
geschrieben werden.

GultigeWertefurID1:

KonfigurationalsFix 0 Realwertewerdenalsinteger (ohne Nachkom mastelle) Gbertra
Point: | gen.
1 RealwertewerdenalsFixPoint(1Nachkom mastelle) Ubertragen

Blockzugriff (Zehner-Block)

Mit diesem Zugriff (Code x0) kbnnen maximal neun ProzeBwerte (immer als

REAL-Werte) einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden.

Blockzugriff (Gesamt-Block)

Mit diesem Zugriff kdnnen alle Parameter- (Code 178) und Konfigurationsdaten (Code

179) einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden. Fir diesen Zugriff gelten

folgende Bedingungen:

- Um Daten mit ‘Code B3 =179’ schreiben zu kénnen, muf3 vorher das Gerét in den
Konfigurationsmodus (r siehe Seite 24 ‘OpMod’) geschaltet werden. Wirksam
werden alle neu eingegebenen Konfigurationsdaten und Parameter erst, wenn das
Geréat wieder auf online zurtickgeschaltet wurde.

- Alle Daten einer Nachricht mussen definiert sein, Auslassungen sind nicht zuléssig.

- Sind Teile einer Nachricht im Geréat nicht in Benutzung (HW- und SW-Optionen), so
ist dennoch die komplette Nachricht zu tGbertragen. Die Prufung der nicht
vorhandenen Daten entfalit.

- Bei fehlerhaften Blockschreibzugriffen gilt: Eine Nachricht wird mit NAK
beantwortet, wenn mindestens ein Datum fehlerhaft ist. Bereits gultige Werte
werden Ubernommen.

Die Reihenfolge der zu Ubertragenen Daten ist der jeweiligen Code-Tabelle zu

entnehmen.

GultigeWertefurID1:

Konfiguration als Fix- 0,1 UbertragungReal werte je weilsalsFix Point-Wert

Point:

Code_nr
Die-Code-Kennung ist Dezimal und der Wertebereichumfaf3t ‘00’...’99’ sowie ‘178’ = B2
und ‘179’ = B3.

FB_nr. (Funktionsblocknummer)

Ein Funktionsblock wird mit einer Funktionsblocknummer adressiert. Sie umfaf3t den
Wertebereich ‘0’ bis ‘250,

Funktionsblocknummernbereiche:

0 allgemeine Daten fir das gesamte Gerat

1-99 fest eingerichtete Funktionsblocke

FKT_nr (Funktionsnummer)

Eine Funktion als Teiladresse eines Funktionsblock wird ebenfalls mit einer Funktions-
nummer angesprochen. Sie umfalRtden Wer te be reich ‘0’ bis‘99’.
Funktionsnummernbereiche;
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0 Funktion Allgemein
1-99 andere Funktionen

I Typ (Funktionstyp)
JedemFunktionsblockistauch eine Funktionstyp nummerzuge ord net. Sieumfal3tden
Wertebereich ‘0’ bis ‘111"
Funktionstypenbereiche:
0 Funktionstyp Allgemein
1-111 andere Funktionstypen

y  Timeout
Timeoutzahler: Be reich 0x0000 R TIME 3 Ox7FFF
- wird bei jedem SPS-Zyklus dekrementiert (max. 32767)
- bei 0 Timeout.
Sollte die CPU zu schnell sein, FB206/FB207 Uber Timerbaustein verzogert aufrufen.

I DWLR (Real), DWLI (Integer)
Diese Parameter enthalten nach einem Lesezugriff die jeweilige Anzahlderempfange
nen Daten.Beieinem Schreibzu griffistdie jeweilige Anzahlder zu tGibertragen den Daten
eingetragen. DWLC wird im KS 816 nicht ben6tigt, Wert ist auf 0 zu setzen.

W ANZW )
DiesesAnzeigewort bildet den aktuellen Zustand der Uber tra gung ab. Das Bit 4 kann als
Eingang zum Rucksetzen (Reset) des FB 206 / FB 207 verwendet werden.

Die Auswahl des Reglerkanals erfolgt tiber die FB_nr.
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Anhang

Anhang

7.1 Begriffe

COM PROFIBUS

Kon figurationstool (friher COM ET200)der Fa. Sie mensfir PROFIBUS

FB

Abk. f. Funktions block

Fkt Abk. fir Funktion

ET Abk.f.Engineering Tool

Funktion eine aus Sicht der SchnittstellegeschlosseneTeilfunktioneinesFunktionsblocks
Funktionsblock geschlosseneAbarbeitungseinheit

GSD-Datei GeréateStammDatei

HW Abk. f.Hardware

1ISO1745 Genormtes Kommunikationsprotokoll1ISO1745,ASClIbasiert

PC-Schnittstelle

frontseitige SchnittstelleamReglerzum Anschlul3 einesEngineering Tools

PCI

ProcessControlInstrument

PCI-Protokoll Protokoll aufé Basis SO 1745, im ple men tiertfur PMA Req ler

PNO PROFIBUS Nutzer Organisation

PROFIBUS-DP Genormtes KommunikationsprotokollnachEN50170Vol.2 (DP:DezentralePeriphe
rie)

RS422 Ge normte 4 Drahtver bin dung, Fulldu plex, (EIARS 422);
hier:getrennte Sende/Emp fangskanéale mitbiszu32 Teilnehmern

RS485 Ge normte 2 Drahtver bin dung, Halfdu plex, (EIARS 485)

S5/S7 Steuerungsfamilien der Siemens AG

Serielle Schnittstelle

RickseitigeBusfahigeSchnittstelledesReglers

SW Abk.f. Software
Typdatei Konfigurationsdateifiir COM ET200
7.2 GSD Datei

Device Database File for product KS 816-DP
; Copyright (C) PMA Prozel3-und Maschinen-Automation GmbH 2001
; D-34123 Kassel, Miramstr. 87, Tel. +49 (0) 561/ 505 -1307

: Release : V1.0

; File:  PMA_0801.gsd

;#Profibus_DP

GSD_Revision =1

Vendor_Name = “PMA GmbH”
Model_Name = “KS 816-DP”

Revision=*“v1.1"

Ident. Number = 0x0801

Protocol_Ident =0
Station_Type =0
FMS_supp =0

: DP
: Slave

Hardware_Release = “HV 01.00"
Software_Release = “SV 01.00"
;supported baud rates:

9.6 supp=1

19.2_ supp=1
45.45 supp
93.75_supp
187.5 supp =
500 supp =1

1.5M supp =1

3M_supp =1
6M supp =1
12M _supp =1

;max. time to answer after a request
MaxTsdr_9.6 = 60

MaxTsdr_19.2 = 60

MaxTsdr_45.45 = 60
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MaxTsdr_93.75 = 60
MaxTsdr_187.5 = 60
MaxTsdr_500 = 100
MaxTsdr_1.5M = 150
MaxTsdr_3M = 250
MaxTsdr_6M = 450
MaxTsdr_12M = 800

Redundancy = 0 ; not supported
Repeater Ctrl Sig=2 ;TTL
24V Pins =0 : not available

Bitmap_Device = “PMAO816N”
Bitmap_Diag = “PMA0816D”
Bitmap_SF = “PMA0816F”

;—DP-SIave related key words——-

Freeze Mode _supp =1 ; supported

Sync_Mode_supp =1 ; supported

Auto_Baud_supp =1

Set_Slave_Add_supp =0

User_Prm_Data_Len =0 ; no user prm data

;minimum slave poll cycle (Basis 100us):

Min_Slave_Intervall = 1

Modular_Station =1 ; modular device

Max_Module = 0x01 ; max. number of modules

Max_Input_Len = 116

Max_Output_Len = 116

Max_Data_Len = 232

; Module description

; 1. measuring values for 16 channels + parameter channel

Module = “A:Measured data(16)+ parameter” \
0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,\
0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,\
0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,\
0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,0x50,0x10,\
OxF3

EndModule

; 2. Controller values + parameter channel

Module = “B:Process data(16)+parameter” \
Ox11,\
0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52,\
0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52, 0x52,\
0x21,\
0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62,\
0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62, 0x62,\
OxF3

EndModule

3. Only parameter channel
Module = “C: Parameter” OxF3
EndModule

; 4. Process data for 52 Variable data + parameter channel
Module = “D: 52 Variable data + parameter” \

0x15,\

0x57, 0x57, 0x57, 0x57, 0x57, Ox57, Ox51,\

0x21,\

0x67, 0x67, 0x67, 0x67, Ox67, Ox67, OX61,\
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OxF3
EndModule

; 5. Process data for 40 Variable data + parameter channel
Module = “E: 40 Variable data + parameter” \

0x15,\

0x57, 0x57, 0x57, 0x57, Ox57,\

0x21,\

0x67, 0x67, 0x67, 0x67, Ox67,\

OxF3
EndModule

; 6. Multipexing of Process data for 1 Variable data + parameter channel
Module = “F: Multipexed data + parameter” \

0x15,\

0x50, 0x50,\

0Ox21,\

0x60, 0x60,\

OxF3
EndModule

; Device related diagnostic data
Unit_Diag_Bit(0) = “Configuration state”
Unit_Diag_Bit(8) = “Input fail channel 1"
Unit_Diag_Bit(9) = “Input fail channel 2"
Unit_Diag_Bit(10)= “Input fail channel 3"
Unit_Diag_Bit(11)= “Input fail channel 4"
Unit_Diag_Bit(12)= “Input fail channel 5"
Unit_Diag_Bit(13)= “Input fail channel 6"
Unit_Diag_Bit(14)= “Input fail channel 7"
Unit_Diag_Bit(15)= “Input fail channel 8"
Unit_Diag_Bit(16)= “Input fail channel 9"
Unit_Diag_Bit(17)= “Input fail channel 10"
Unit_Diag_Bit(18)= “Input fail channel 11"
Unit_Diag_Bit(19)= “Input fail channel 12"
Unit_Diag_Bit(20)= “Input fail channel 13"
Unit_Diag_Bit(21)= “Input fail channel 14"
Unit_Diag_Bit(22)= “Input fail channel 15"
Unit_Diag_Bit(23)= “Input fail channel 16"

élave_Famin=5

Max_Diag_Data_Len =10
Fail_safe =0

39 9499 040 56218



Subject to alterations without notice.
Bei Anderungen erfolgt keine Mitteilung.
Modifications sans avertissement réservées.

©

PMA Prozel3- und Maschinen-Automation GmbH
Postfach 310 229, D - 34058 Kassel
Printed in Germany 9499 040 56218 (0208)

2
’A4, SW-Druck auf 80g/m Papier, weil}, Leinenband ‘



